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EN: The product complies with requirements of EU directives.

Pursuant to the Directive 2012/19/EU, this product is subject to selective collection. The
product must not be disposed of along with domestic waste as it may pose a threat to
the environment and human health. The worn-out product must be handed over to the
electrics and electronics recycling center.

DE: Das Produkt stimmt mit den Richtlinien der Europdischen Union.

GemaR der Richtlinie 2012/19/UE unterliegt das Produkt einer getrennten Sammlung.
Das Produkt darf man nicht zusammen mit kommunalen Abfallen entsorgen, weil
das die Gefahr fiir die Umwelt und die Gesundheit der Menschen bilden kann. Das
verbrauchte Produkt soll man in einem entsprechenden Ricknahmepunkt fir Elektro-
und Elektronik-Altgerate zurtickgeben.

PL: Produkt zgodny z wymaganiami dyrektyw Unii Europejskiej.

Zgodnie z Dyrektywa 2012/19/UE, niniejszy produkt podlega zbiérce selektywnej.
Produktu nie nalezy wyrzucaé¢ wraz z odpadami komunalnymi, gdyz moze stanowic
on zagrozenie dla srodowiska i zdrowia ludzi. Zuzyty produkt nalezy odda¢ do punktu
recyklingu urzadzen elektrycznych i elektronicznych.

IT: Prodotto conforme ai requisiti delle direttive dell’'Unione Europea.

In conformita alla direttiva 2012/19/UE, questo prodotto é soggetto a raccolta differenziata.
Il prodotto non deve essere smaltito con i rifiuti domestici perché pud costituire una
minaccia per I'ambiente e la salute umana. Si prega di restituire il vecchio prodotto al punto
di raccolta applicabile per il riciclaggio di apparecchiature elettriche ed elettroniche.

FR: Le produit est conforme aux exigences des directives de I'Union européenne.
Conformément a la Directive 2012/19/UE, le présent produit est soumis a la collecte
séparée. Il convient de ne pas jeter le produit avec les déchets ménagers, car il peut
constituer un danger pour I'environnement et |a sainte humaine. Le produit usé devrait
étre remis au point de recyclage des appareils électriques et électroniques.



ES: El producto cumple los requisitos de las directivas de la Unién Europea.

De acuerdo con la Directiva 2012/19/UE, este producto esta sujeto a recogida selectiva.
El producto no debe eliminarse con los residuos municipales, ya que puede suponer una
amenaza para el medio ambiente y la salud humana. Por favor, entrega el producto que
ya no vayas a utilizar a un centro de reciclaje de dispositivos eléctricos y electrénicos.

NL: Product in overeenstemming met de eisen van de richtlijnen van de Europese Unie.
In overeenstemming met Richtlijn 2012/19/EU moet dit product gescheiden worden
ingezameld. Het product mag niet met het huisvuil worden weggegooid omdat het een
bedreiging kan vormen voor het milieu en de volksgezondheid. Lever uw oude product in
bij het daarvoor bestemde inzamelpunt voor recycling van elektrische en elektronische
apparatuur.

UK: MpoayKT BignoBigae BuMoram AmpekTus €sponeincbkoro Cotosy.

BignosigHo go [OupekTtvBu 2012/19/€C uedt NpomykT niansrae BuUGIPKOBOMY
360py. MpoayKT He cnif yTUnisyBaTu pasoMm i3 No6GyTOBUMM BigXoAamu, OCKiNbKu
e MOXe CTaHOBUTM 3arpo3y HaBKOJIMLIHbOMY CepefoBULLYy Ta 340POB'IO NtofeN.
BuKopuCTaHuit NpoaykT cnif 3/aTh A0 MYHKTY MepepobKu enekTpUYHUX Ta
€NeKTPOHHUX NPUCTPOIB.

LT: Produktas atitinka Europos Sajungos direktyvy reikalavimus.

Pagal 2012/19 / ES Direktyva Sis produktas yra rasiuojamas. Produkto negalima ismesti
su komunalinémis atliekomis, nes tai gali kelti grésme aplinkai ir Zmoniy sveikatai.
Panaudota gaminj reikia nugabenti j elektros ir elektroninés jrangos perdirbimo punkta.

HR: Proizvod je sukladan propisima Direktive Europske Unije.

Sukladno Direktivi 2012/13/UE ovaj proizvod spada u selektivno skupljanje. Proizvod
se ne smije bacati skupa s drugim komunalnim otpadom, jer moZe predstavljati
prijetnju za okolis i ljudsko zdravlje. PotroSeni proizvod je potrebno odnijeti u centar za
zbrinjavanje elektri¢nih i elektronickih uredaja.
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Wprowadzenie

Drogi Kliencie!

Dziekujemy za obdarzenie nas zaufaniem i wybranie marki Overmax.
Oddajemy w Twoje rece produkt idealny do codziennego uzytkowania
dzieki wykorzystaniu wysokiej jakosci materiatéw i nowoczesnych rozwiazan
technologicznych. JesteSmy pewni, ze dzieki ogromnej starannosci wykonania
spetni on Twoje wymagania. Przed uzyciem produktu zapoznaj sie doktadnie
z ponizszg instrukcjg obstugi.

Jesli masz jakiekolwiek uwagi lub pytania do zakupionego produktu,
skontaktuj sie z nami: pomoctechniczna@overmax.pl

WAZNE INFORMACJE

1

Produkt przeznaczony jest dla oséb powyzej 14 roku zycia i z doswiadczeniem
w lataniu dronami. Obstuga produktu przez uzytkownikéw ponizej 18.
roku zycia powinna odbywat sie wytacznie pod nadzorem os6b dorostych.
Tym, ktérzy dopiero zaczynaja przygode z pilotowaniem dronéw, sugerujemy
kontakt z osoba o wiekszym doswiadczeniu w tej dziedzinie.

Niniejszy produkt przeznaczony jest do uzytku zewnetrznego. Przed
rozpoczeciem korzystania z produktu upewnij sie, ze wybrany obszar jest
wolny od przeszkdd, a podczas sterowania zachowuj bezpieczna odlegtosé
od ludzi, zwierzat oraz mienia.

Nie nalezy korzysta¢ z produktu w poblizu linii elektrycznych, w miejscach
publicznych (ttocznych) oraz w strefach zamknietych.

. Nie nalezy korzystac z produktu w ztych warunkach pogodowych: przy wysokich

temperaturach, deszczu, mgle, Sniegu i mrozie oraz przy silnym wietrze.

Nie nalezy naprawiac oraz dokonywaé¢ modyfikacji urzadzenia. Czynnosci
te moze dokonat tylko autoryzowany serwis.

Nie uruchamiaj urzadzenia, jezeli zauwazytes jakiekolwiek uszkodzenia.

Nie uzywaj urzadzenia, gdy zaczyna wadliwie dziata¢, zostato upuszczone
lub zamoczone, nadmiernie nagrzewa sig, pojawig sie odbarwienia,
wybrzuszenia, wydaje nienaturalne dzwieki, zapachy oraz gdy wystapia
inne nietypowe zjawiska. W takich wypadkach niezwtocznie skontaktuj sie
z autoryzowanym serwisem producenta.

Nie uzywaj urzadzenia, majac mokre lub wilgotne rece.
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Uzywaj urzadzenia z dala od Zrédet ciepta, wysokich temperatur, goracych
powierzchni, zrédet iskrzenia, otwartego ognia, olei oraz ostrych krawedzi.
Nie uzywaj urzadzenia w otoczeniu zawierajacym tatwopalne, wybuchowe lub
toksyczne substancje.

Nie uzywaj substancji chemicznych oraz wody do czyszczenia urzadzenia.
Produkt nalezy czysci¢ za pomoca miekkiej i suchej szmatki

Nie uzywaj urzadzenia do innych celéw, niz do ktérych zostato ono zaprojektowane.
Aby unikna¢ potencjalnego zagrozenia pozarowego, nie nalezy zwierac stykéw
baterii, umieszczac ich w komorze niezgodnie z oznaczeniami polaryzacji
ani przektuwat. tadowanie akumulatora powinno odbywat sie zawsze pod
nadzorem osoby dorostej, w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Nie zostawiaj urzadzenia podtaczonego do tadowania bez nadzoru.

Po natadowaniu odt3cz baterie od zasilacza.

Po uzyciu nalezy wyjac baterie z drona i pilota.

W przypadku nadmiernego nagrzewania sie baterii lub akumulatoréw nalezy
natychmiast zaprzestac ich uzywania oraz tadowania. W przeciwnym razie
moze to spowodowact ich deformacje lub zapton.

Nie nalezy mieszac ze soba baterii roznych rodzajéw ani baterii starych (zuzytych)
z nowymi. Wyczerpane baterie nalezy wyjac z urzadzenia.

Zuzyte baterie nalezy utylizowa¢ zgodnie z lokalnymi przepisami
w przeznaczonych do tego miejscach.

Nie przechowuj w petni natadowanych baterii, poniewaz skraca to ich zywotnosé
i mogg ulec uszkodzeniu.

Aby unikna¢ obrazen, nie nalezy dotykac obracajacych sie Smigiet ani innych
ruchomych czesci urzadzenia.

. Podczas uzytkowania drona nalezy zachowat dystans co najmniej 20 cm od

urzadzenia ze wzgledu na fale radiowe.

Obowigzkiem uzytkownikéw jest zadbanie o to, by produkt byt bezpieczny
zaréwno dla nich, jak i dla otoczenia. Producent, importer i dystrybutor
nie ponosza zadnej odpowiedzialnosci za ewentualne szkody i obrazenia
spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem produktu.

UWAGI ODNOSNIE UZYWANIE BATERII

Dron korzysta ze specjalnej baterii dotgczonej do zestawu, natomiast pilot korzysta
z 2 baterii AA (nie znajduja sie w zestawie)
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Powinny by¢ uzywane baterie tego samego typu.

Zwracaj szczegdlna uwage na polaryzacje baterii.

Zwykte baterie nie powinny by¢ tadowane.

Nie mieszaj starych baterii z nowymi.

Nie mieszaj alkalicznych, weglowo-cynkowych, niklowo-kadmowych baterii
ze soba.

Przed tadowaniem baterii, nalezy ja wyja¢ z urzadzenia.

Nalezy tadowatc baterie tylko pod nadzorem dorostych.

Roztadowane baterie powinny by¢ wyciagniete z urzadzenia.

Nie nalezy zwierac stykéw baterii.

. Elementy przeznaczone do tadowania baterii powinny by¢ regularnie sprawdzane

pod katem uszkodzenia przewodu, wtyczek, obudowy i innych. W przypadku
uszkodzenia, elementy nie powinny by¢ uzywane.

Opis

Dron (rys. 1)

1. Swiatta 5. Kamera
2. Silnik bezszczotkowy 6. Bateria
3.  Podwozie 7. Przednie Swiatto
4, Smigto 8.  Tylne swiatto
Kontroler (rys. 2i 3)
Witacznik 9.  Uchwyt kontrolera
Klawisz powrotu drona 10. Wyswietlacz LCD
Lewy drazek 1. Klawisz startu / ladowania
Prawy drazek 12.  Przetacznik predkosci (duza/
Zdjecie / wideo mata)

PNOM A WNS

Klawisz blokady / odblokowania ~ 13. Regulacja kata kamery
Uchwyt na urzadzenie mobilne 14. GPS/ATTI
Antena
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Funkcje
Zdjecie / wideo

Wecisnij przycisk (5) aby zrobic zdjecie. Przytrzymaj ten sam przycisk aby nagrac

film.

Szybki start / ladowanie

\Wcisnij przycisk (11) aby przetaczy¢ pomiedzy trybem szybkiego startu alagdowania.

Powrot

Wecisnij przycisk powrotu (2) aby zainicjowa¢ procedure powrotu drona do
zapisanego miejsca (,dom”). Ponowne wcisniecie przycisku spowoduje
anulowanie polecenia.

Blokada

Weisniecie (6) spowoduje wytaczenie silnikdw. Przytrzymanie tego samego
przycisku spowoduje zwolnienie blokady i wtaczenie silnikéw.

Zmiana predkosci

Przytrzymaj przycisk (12) aby zmieni¢ predkos¢ drona pomiedzy duzg predkoscia
amata.

GPS / ATTI

Zmien ustawienie klawisza (14) na:
OFF - tryb ATTI
ON - tryb GPS.

Kat kamery (rys. 4)

Uzyj pokretta (13) aby zmienic kat kamery.



Ikony wyswietlacza (rys. 5)

A - lkona powrotu do ,,domu”
Ikona ta bedzie widoczna dopéki dron nie zakonczy procedury powrotu do
okreslonego wczesniej miejsca.

B - Poziom natadowania baterii drona
Wskazuje stan natadowania baterii drona.

C - Dystans od ,,domu”
Wskaznik pokazuje dystans jaki dzieli drona od punktu 0znaczonego wczesniej
jako ,,dom”.

D - Wysokos¢ od ,,domu”
Wskaznik pokazuje wysokos¢ jaka dzieli drona od punktu oznaczonego wezesniej
jako ,,dom”.

E-GPS
ON - wtaczony tryb GPS
OFF - wytaczony tryb GPS

F - Liczba satelitow GPS
Jak tylko dron potaczy sie wystraczajaca iloscia satelitéw (minimum: 7) miejsce
startu drona zapisze sie w pamieci jako ,,dom”.

G - Tryb pracy drona
Po starcie urzadzenia produkt domysinie wchodzi w tryb pracy ,,mode 2”.

H - Tryb predkosci
Wskaznik wybranego trybu predkosci lotu drona - HIGH (duza predkosc) lub
LOW (mata predkosc).

| - Zdjecie / wideo

Po zrobieniu zdjecia ikona aparatu zaswieci sie przez chwile na wyswietlaczu.
Podczas nagrywania filmu ikona ta bedzie miga¢ do czasu zakonczenia
nagrywania.

] - Poziom natadowania kontrolera
Wskazuje stan natadowania baterii kontrolera.

K - Wskaznik sity sygnatu
Ikona wskazuje site sygnatu jaka otrzymuje kontroler z drona.

PL
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L - Tryb Headless / kalibracja
Wskazniku trybu headless oraz kalibracji kompasu urzadzenia.
Tryb headless mozna wtaczye w aplikacji mobilne;j.

Montaz i demontaz smigiet drona

Smigta oznaczone sa jako ,A” oraz ,,B” - podczas montazu nalezy zwrdci¢
szczegdlng uwage na to oznaczenie. Po wskazéwki dotyczace montazu patrz:
rys. 6.

A - Montaz Smigta obracajacego sie zgodnie z ruchem wskazéwelk zegara

Zamontuj $migto z oznaczeniem A na odpowiadajacy mu silnik (patrz: rys.
6). Dokre¢ dwie $ruby za pomoca srubokretu po czym natéz na nie naktadke
ochronna i ja dokre¢ ruchem przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

B - Montaz smigta obracajacego sie przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara

Zamontuj $migto z oznaczeniem B na odpowiadajacy mu silnik (patrz: rys.
6). Dokre¢ dwie Sruby za pomoca srubokretu po czym natéz na nie naktadke
ochronna i ja dokre¢ w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

W przypadku niepoprawnie przeprowadzonego montazu urzadzenia
produkt nie bedzie latat prawidtowo i moze ulec uszkodzeniu. Nalezy
Zwroécic szczegélng uwage na oznaczenia sSmigiet i ich docelowe miejsce na

dronie. Nalezy korzystac wytacznie ze Smigiet pochodzacych z zestawu lub
zakupionych bezposrednio u producenta.

Demontaz smigiet

Nalezy unieruchomic dtonig silnik, odkreci¢ i zdja¢ naktadke ochronng, nastepnie
odkrecic obie sruby za pomoca Srubokretu a na koniec zdjac Smigto z urzadzenia.

Montaz nézek do podwozia

Aby zamontowac ndzki, przykrec je srubkami do dolnej obudowy (rys. 7).



Montaz baterii

W16z baterie do komory z tytu drona i docisnij ja (rys. 8). Dron powinien
witaczyt sie (zaswieca sie diody LED oraz pojawi sie sygnat dzwiekowy).
Przekre¢ zamkniecie na baterii do pozycji 0", aby j3 zabezpieczy¢ i upewnic
sie, ze jest prawidtowo zamontowana.

UWAGA: Upewnij sie, ze bateria jest prawidtowo zamocowana w dronie,
w przeciwnym moze miec to wptyw na bezpieczenstwo lotu. Dron moze
réwniez rozbic sie z powodu odciecia zasilania.

Demontaz baterii

Przekre¢ zamkniecie baterii do pozycji 1" i pociagnij baterig, aby ja wyciagnaé
(rys. 9). Nie wyciagaj baterii mokrymi dtonmi.

tadowanie baterii

Patrz: rys. 10.

1. Podtacz przewdd USB do zasilacza sieciowego USB (zasilacz nie
znajduje sie w zestawie).

2, Podtacz druga koncéwke do tadowarki baterii.

3.  Podtacz baterie do tadowarki baterii.

Podczas tadowania baterii zielone diody po obu stronach urzadzenia migaja,
a czerwona dioda Swieci sie stale.

Po natadowaniu baterii zaréwno zielone diody jak i czerwona $wieca sie stale.
Jesli sama tadowarka baterii (bez baterii) jest podtaczona do zasilacza
sieciowego przez przewdd USB lub w przypadku jakiejkolwiek usterki
urzadzenia: czerwona dioda Swieci sie stale, a zielone Swiatta po obu stronach
urzadzenia s3 wytaczone.

Nalezy uzywaé¢ zasilacza USB 5 V, 2 A (nie znajduje sie w zestawie). Inny
rodzaj zasilacza moze wptynac na czas tadowania produktu. Do tadowania
nie nalezy uzywac gniazd USB komputera. Niezastosowanie sie do instrukcji
tadowania baterii moze skutkowa¢ zniszczeniem samej baterii lub jej
tadowarki.
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Po wykonaniu lotu dronem zaleca sie jego tadowanie przez okoto dwie
godziny. Jesli dron nie jest uzywany przez dtuzszy okres czasu, zaleca sie
wyczerpanie jego baterii i petne natadowanie przynajmniej raz w miesiacu.

Montaz kamery

1. W16z biata wtyczke kamery do gniazda w dronie (patrz: rys. 11).
W1t6z wybrzuszenie kamery do otworu w dronie pod katem 90°
(prostopadle do osi podtuznej produktu).

3.  Obroc kamere w prawo do normalnej pozycji i upewnij sie, ze jest ona
prawidtowo i stabilnie zamontowana.

Demontaz kamery

1. Chwy¢ kamere po czym obroc jg w lewo 0 90° (rys. 12).
2. Delikatnie pociagnij i wyjmij kamere z gniazda. Wyjmij wtyczke kamery.

Regulacja kata kamery

Kat kamery mozna regulowac w zakresie 90° przy pomocy pokretta (patrz:
rys. 4). Krecac pokrettem ,w gdre” (oznaczone jako A na rys. 4) kamera
uniesie sie. Analogicznie, krecac ,,w dot” (oznaczone jako B narys. 4) kamera
obnizy sie.

Uwaga: Przed ladowaniem drona upewnij sie, ze kamera nie jest skierowana
catkowicie w dét (rys. 13).

Montaz baterii w pilocie

Otwarz pokrywe baterii, zamontuj dwie baterie AA w komorze zgodnie ze
wskazang polaryzacja a nastepnie zamknij pokrywe (patrz. rys 14).



Potaczenie pilota zdronem

n
Wecisnij i przytrzymaj przycisk blokady (6) 1] po czym wtacz kontroler
poprzez przesuniecie przycisku waczenia (patrz: rys. 15).

Potaczenie pilota z dronem moze sie dokonac tylko jesli kontroler nie jest
potaczony z zadnym innym dronem. Jesli w jednym miejscu znajduje sie
kilka réznych egzemplarzy drona i kontroleréw, proces parowania nalezy
przeprowadzac po kolei na kazdym z zestawéw aby uniknac btednego
parowania.

Tryb sterowania

Dron posiada dwa tryby sterowania, ktére zamieniaja miejscami lewy i prawy
drazek. Domyslinie jest ustawiony tryb 2 (patrz: rys. 16).

A - Lot do przodu lub tytu

B - Obro6t w ledwo lub w prawo
C - Przepustnica

D - Lot w lewo lub w prawo

Aby zmienic tryb: N

1. Wcisnij przycisk blokady (6) @ po czym witacz kontroler poprzez
przesuniecie przycisku wtaczenia (patrz: rys. 17).

2, Wecisnij i przytrzymaj przycisk powrotu przez okoto 3 sekundyg aby
wybra¢ pomiedzy trybem 1a 2. Wybrany tryb wyswietlany jest na
ekranie LCD (G). Kazde wcisniecie i przytrzymanie pozwala zmienic tryb.

Domysinie produkt pracuje w trybie 2.

Kalibracja zyroskopu

Po potaczeniu z pilotem postaw drona na ptaskiej i poziomej powierzchni
a nastepnie skieruj obydwa drazki na pilocie w lewy dolny rag (rys. 18). Gdy
diody przestana szybko migac na zielono bedzie to oznaczato, ze kalibracja
zostata zakonczona.
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Uwaga: dron zostat juz wczesniej skalibrowany. Nie ma potrzeby
przeprowadzania ponownej kalibracji chyba, ze dron ma problem np. ze
startem lub dokonczeniem procedury detekgji.

Tryb detekg;ji

Po potaczeniu z pilotem dron wchodzi w tryb detekcji. Przednie i tylne diody
drona beda migac¢ na przemian w czerwonym, zielonym i zéttym kolorze.
Upewnij sie, ze w tym czasie dron stoi na ptaskiej, poziomej powierzchni.

Proces trwa ok. 8 sekund. Gdy zostanie zakonczony, pilot wysle dwa krétkie
sygnaty dZzwiekowe, a diody na dronie zaczng migac na przemian w kolorze
26ttym (rys. 19).

Kalibracja kompasu

UWAGA: Kalibracja kompasu powinna by¢ wykonana po trybie detelkcji.
Kalibracja powinna by¢ wykonana przed kazdym lotem a takze po wymianie
baterii na nowa lub jej wtozeniu do produktu.

1. Horyzontalna kalibracja
Przednie i tylne diody w trybie horyzontalnej kalibracji beda migac na
przemian w kolorze z6ttym. Trzymaj drona i obracaj poziomo wokét wtasnej
osi. Wykonaj ok. trzech obrotéw. Po prawidtowej kalibracji diody zaczna
migac na zielono (rys. 20).

2. Wertykalna kalibracja

Przednie i tylne diody w trybie wertykalnej kalibracji beda miga¢ na przemian
w kolorze zielonym. Przytrzymaj drona pionowo (kamera do géry) i obré¢ go
wokoét wiasnej osi. Wykonaj ok. trzech obrotéw. Po prawidtowej kalibracji
diody zaczng pali¢ sie stale (rys. 21).

UWAGA:

° Nie kalibruj kompasu w silnym polu magnetycznym.

° Podczas kalibracji nie nos ze sobg zadnych magnetycznych materiatéw
(np. kluczy, telefonow).

° Podczas kalibracji trzymuj odlegtos¢ od duzych metalowych obiektéw.



Blokowanie i odblokowanie drona PL

Blokowanie i odblokowanie drona polega na wtaczeniu silnikéw drona.

n
Aby odblokowa¢ drona nacisnij krétko przycisk blokady B siniki wiacza
sie i dron jest odblokowany.

Zablokowac (wytaczyé silniki) mozna na dwa sposoby:
n
1. Przytrzymaj przycisk blokady @ przez ok. 3 sekundy. Silniki wytacza
sie i dron zostanie zablokowany.
2, Po wyladowaniu drona na ziemi, skieruj drazek przepustnicy w dét

przez ok. 3 sekundy. Silniki wytgczg sie i dron zostanie zablokowany.

n
UWAGA: Nie wytaczaj silnikow drona przyciskiem u podczas lotu,
poniewaz dron zacznie spadac.

Sterowanie dronem

Sterowanie dronem odbywa sie przez poruszanie drgzkéw na pilocie wg
ponizszych grafik.
Grafiki pokazuja uktad drazkéw w domysinym trybie sterowania 2.

A - unoszenie sie

B - opadanie
Rys. 22

C - lot do przodu

D - lot do tytu

E - obrot w prawo

F - obrét w lewo
Rys. 23

G - lot w lewo

H - lot w prawo
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Startowanie / lIadowanie

T
1. Po witaczeniu silnikéw wcisnij przycisk & aby dron automatycznie

wystartowat i utrzymywat stata wysokosé 1,5 metréw nad ziemia.
T
2.  Podczas lotu wcisnij przycisk * , aby dron automatycznie wyladowat.

Patrz: rys. 24.

Tryb ATTI

Aby wytaczyé GPS, przesuni wtacznik na pilocie tak, jak wskazuje rys. 25. Dron
w tym trybie nie korzysta z GPS, aby utrzymywac pozycje. Do utrzymania
wysokosci uzywany jest wbudowany wysokosciomierz. Tryb ten nie jest
doktadny i nalezy posiada¢ doswiadczenie i dobre umiejetnosci w lataniu
dronem aby z niego korzystat.

Tryb GPS

Przetacz wtacznik GPS do pozycji wskazanej na rys. 26. Dron w tym trybie
bedzie korzystat z GPS, aby utrzymywa¢ swa pozycje.

Powrot do domu

Funkcja powrotu powoduje, ze dron wraca do ostatniego zapisanego miejsca
(,domu”). Sg trzy tryby tej funkcji: inteligentny powrdt, awaryjny oraz powrot
przy niskim poziomie baterii.

Zapisany punkt jest to miejsce, w ktérym dron startuje. Aby miejsce to
byto prawidtowo zapamietane, sygnat GPS musi by¢ wystarczajaco silny
(minimum 7 potaczonych satelitéw przy starcie).

1. Inteligentny powrét

Jesli sygnat GPS jest dostepny (powyzej 7 satelitow) i punkt startu zostat
zapisany, wcisnij przycisk powrotu. Dron zacznie wraca¢ do zapisanego miejsca.
Podczas powrotu mozesz sterowac dronem np. w celu unikania przeszkaéd.
Ponownie naciéniecie przycisku spowoduje wyjscie z funkcji powrotu.



2. Awaryjny powrot

Jesli sygnat GPS byt dobry (powyzej 7 satelitéw) i punkt startu zostat
zapisany, awaryjny powroét zostanie zainicjowany automatycznie, kiedy
pilot straci potaczenie z dronem na ponad 6 sekund. Mozesz odzyskac
kontrole nad dronem, jesli pilot ponownie bedzie miat potaczenie i wcisniesz
klawisz powrotu.

UWAGA:

° Podczas awaryjnego powrotu nie mozna sterowac dronem, zeby omijac
przeszkody.

o Dron nie powrdci do miejsca startu, jesli jest staby sygnat GPS (ponizej
7 satelitow).

e  Jesli podczas procedury inteligentnego powrotu uzytkownik bedzie
chciat wzniesé drona na wysokos¢ rowna badz wieksza niz 15 m, dron
przestanie sie wznosic i natychmiast zainicjuje procedure awaryjnego
powrotu do domu.

e Jesli podczas startu nie byto dobrego sygnatu GPS (ponizej 7 satelitow),
a dron stracit potaczenie z pilotem na ponad 6 sekund, dron zacznie
powoli opadat, a po wylagdowaniu zablokuje sie.

3. Powr6t przy niskim poziomie baterii

Tryb ten uaktywnia sie kiedy bateria drona jest na tyle wyczerpana, ze moze
mie¢ to wptyw na jego zdolnos¢ do powrotu do punktu oznaczonego jako ,dom”.

Kiedy tylne diody drona migajg powoli, wskaznik natadowania baterii
pokazuje niski poziom (ca). pilot wydaje krétkie sygnaty dzwiekowe a dron
znajduje sie na wysokosci powyzej 30 metréw lub w odlegtosci powyzej 100
metréw od pilota, dron zacznie automatycznie wracac do punktu startu.

Kiedy tylne diody drona migaja powoli, wskaznik natadowania baterii
pokazuje jej roztadowanie ((*i:,'), pilot wydaje krétkie sygnaty dzwiekowe
adron znajduje sie na wysokosci powyzej 15 metréw lub w odlegtosci powyzej
15 metréw od pilota, dron zacznie automatycznie wracac do punktu startu.

Podczas powrotu z powodu roztadowania baterii, nie mozna odzyskac
kontroli wciskajac przycisk funkcji powrotu.

PL
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Podczas powrotu z powodu niskiego poziomu baterii, jesli dystans wynosi
do 100 metrow mozna anulowac powrét poprzez wcisniecie przycisku
powrotu.

Foto / wideo

Weiénij krotko przycisk aparatu aby zrobié zdjecie. Ikona aparatu B8 zagwieci
sie na chwile na wyswietlaczu.

Przytrzymaj przycisk aparatu przynajmniej 2 sekundy, a kamera drona
zacznie nagrywac film. Na wyswietlaczu pojawi sie migajaca ikona =}
Przytrzymaj przycisk aparatu dtuzej, aby zakoriczy¢ nagranie (patrz. rys. 27).

UWAGA: kiedy w kamerze nie jest zamontowana karta pamieci lub karta
pamieci jest uszkodzona, nie mozna robic zdje¢ ani nagrywac filméw poprzez
przycisk na pilocie. W tej sytuacji mozliwos¢ ta jest dostepna tylko poprzez
aplikacje na smartfonie.

Gniazdo karty pamieci znajduje sie z tytu kamery. Maksymalna pojemnos¢
karty MicroSD: 32 GB.

Przed pierwszym uzyciem

1. Sprawdz, czy pilot i dron s3 w petni natadowane.
2. Sprawdz, czy Smigta zainstalowane s3 poprawnie.
3.  Sprawdz, czy po odblokowaniu drona jego silniki dziataja poprawnie.

Instrukcja szybkiego uruchomienia

Sparuj ze sobg pilota i drona. Przeprowadz proces detekgji.

Skalibruj kompas drona.

Odblokuj drona.

Pchnij drazek aby unies¢ drona (A narys. 22). Mozesz teraz kontrolowat
trase jego lotu.

Wyladuj dronem. Zablokuj drona.

Wyciagnij baterie z drona i wytacz kontroler.

PwNS
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taczenie drona z aplikacja

W+3acz drona. Na swoim telefonie wejdz w ustawienia WiFi. Znajdz
i wybierz sie¢ o nazwie ,, droned******” \Wejdz w aplikacje M RC PRO,
a nastepnie wcisnij ,Start” aby obejrze¢ transmisje z drona w czasie

rzeczywistym.

Dron uzywa WiFi w standardzie 5GHz. Upewnij sie, ze Twoje urzadzenie
z aplikacjg obstuguje ten standard, inaczej nie bedziesz mégt potaczyé

sie z dronem.

Wskazniki statusu kontrolera

wyglada nastepujaco: %5
a urzadzenie wydaje staty, dtugi
dzwiek.

Nr | Status kontrolera Opis

1 Wskaznik sity sygnatu przeskakuje | Kontroler gubi sygnat.
pomiedzy silnym a stabym.

2 Wskazniki swietlne kontrolera Kontroler ma roztadowana
migaja powoli, pilot wydaje baterie, nalezy podtaczy¢ go
sygnat dzwiekowy, a wskaznik do tadowania.
natadowania baterii & miga na
ekranie LCD.

3 Wskaznik natadowania baterii Bateria drona powoli sie
wyglada nastepujaco: & , wyczerpuje. Jesli wysokost
dodatkowo wydaje z siebie sygnat | lotu drona jest wyzsza niz 30
dzwigkowy. metréw a dystans pomiedzy

nim a kontrolerem wynosi
wiecej niz 100 metréw - dron
zacznie wracac do punktu
oznaczonego jako ,,dom’”.
4 | Wskaznik natadowania baterii Bateria drona jest

wyczerpana. Dron zacznie
wracat automatycznie jezeli
znajduje sie na wysokosci
wiekszej niz 15m lub jest
oddalony o wiecej niz 15m.
Jesli dystans jest mniejszy,
dron zacznie od razu
ladowac.

PL
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Sita sygnatu na wyswietlaczu
wskazuje na mniej niz dwie kreski

lub nie pokazuje zadnej, urzadzenie

wydaje staty, dtugi dZzwiek.

1. Dystans pomiedzy
dronem a pilotem jest
zbyt duzy co wptywa na
stab3 jakos¢ sygnatu.

2. Bateria drona zostata
wyciggnieta po
sparowaniu drona
z pilotem.

Wskazniki statusu drona

Nr | Statusdrona Opis

1 Przednie i tylne Swiatta migaja | Dron nie ma potaczenia z pilotem.
szybko na z6tto.

2 Przednie i tylne $wiatta migaja | Dron stara sie potaczy¢ z pilotem.
na przemian: na czerwono, na
zielono i na z6tto.

3 Przednie Swiatta Swieca sie na | Dron nie ma potaczenia z GPS,
czerwono a tylne na zétto.

4 Przednie Swiatta Swieca sig na | Dron ma potaczenie GPS.
czerwono a tylne na zielono.

5 Przednie i tylne Swiatta migaja | Dron kalibruje Zyroskop.
na zielono.

6 Przednie i tylne Swiatta migaja | Dron jest w trybie horyzontalnej
na przemian na zétto. kalibracji kompasu.

7 Przednie i tylne Swiatta migaja | Dron jest w trybie wertykalnej
na przemian na zielono. kalibracji kompasu.

8 Przednie Swiatta Swiecg sie na | Bateria drona powoli sie
czerwono, tylne Swiatta powoli | wyczerpuje, pozostato okoto 1/6
migaja na czerwono. pojemnosci baterii. Na kontrolerze

pojawi sie ikona .

9 Przednie $wiatta Swieca sie Bateria drona jest wyczerpana,
na czerwono, tylne Swiatta pozostato okoto 1/9 pojemnosci
szybko migaja na czerwono. baterii. Na kontrolerze pojawi sie

ikona 5.




10 | Przednie i tylne Swiatta migaja | Problem z zyroskopem.
jednokrotnieco1,5s.

11 | Przedniei tylne Swiatta migaja | Problem z barometrem.
dwukrotnie co 1,5 s.

12 | Przednie i tylne Swiatta migaja | Problem z kompasem.
trzykrotnie co1,5s.

13 | Przednie i tylne Swiatta migaja | Problem z GPS.
czterokrotnie co 1,5 s.

Rozwiazywanie problemow

1  Polocie dron nie potrafi utrzyma¢ = Ut6z drona na ptaskim,

sie poziomo w powietrzu, poziomym podtozu. Wykonaj
przechyla sie w jedna strone kalibracje zyroskopu.
2 Drondziwnie wibruje. Smigto mogto sie zdeformowat.
Nalezy je wymienic.
3 Nie mozna odblokowac drona, Bateria jest na wyczerpaniu,
Swiatto na tylnej diocie miga nataduj baterie.
szybko.

Czyszczenie i konserwacja

1. Nie uzywaj substancji chemicznych do czyszczenia drona.
Nie uzywaj wody do czyszczenia drona.

3.  Aby wyczysci¢ drona i jego akcesoria, wytacz urzadzenie, wyjmij
baterie i przetrzyj sucha szmatka.

4. Drona i jego elementy nalezy przechowywaé w miejscu suchym
i niedostepnym dla dzieci.

Uwaga: skoki temperatury moga p: kond je wody w ur
T ura pracy urzadzenia: od 5°C do 40°C.

0dpornosc na site wiatru klasy 4 (maks. 7,9 m/s).

Zdjecia maja charakter pogladowy, rzeczywisty wyglad produktéw moze sie réznic od
prezentowanego na zdjeciach.
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Introduction

Dear customer!

Thank you for placing trust in us and choosing Overmax.

Thanks to the use of high-quality materials and modern solutions, we provide
you with a product perfect for everyday use. We are convinced that the product
will satisfy your requirements as it has been designed with utmost care. Before
you use the product, please read this manual carefully.

Should you have any remarks or questions concerning the product, please do
not hesitate to contact us: pomoctechniczna@overmax.pl

Important

1

The product is intended for persons aged 14 upwards and experienced in flying
drones.

The use of the product by persons below the age of 18 must be supervised by
adults only. The persons inexperienced in flying drones are advised to contact
a person with more experience.

This product is intended for external use. Before you start using the product,
make sure the space you have chosen is free from obstacles, and when you control
the product, keep a safe distance from other people, animals and properties.
Do not use the product near power lines, in public (crowded) places and enclosed
areas.

. Do not use the product in unfavorable weather conditions: high temperatures,

rain, fog, snow, frost and strong wind.

Do not repair or modify the device. Only an authorized service technician is
allowed to perform these operations.

Do not start the device if you have noticed any damage.

Do not use the device when it starts acting up, has been dropped or flooded,
overheats extensively, is discolored or deformed, emits abnormal sounds and
smells, and when other atypical circumstances occur. This being the case, contact
the manufacturer’s authorized service center.

Do not use the device if your hands are wet.



10.
. Do not use chemicals and water to clean the device. The product must be

12.
13.

14.
15.
16.

17

18.

19.

20.

21.
22,

2
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Use the device away from sources of heat, high temperatures, hot surfaces,
sources of ignition, naked flame, oils and sharp edges.
Do not use the device in the inflammable, explosive or toxic atmosphere.

cleaned with a soft and dry cloth.

Do not use the device for other purposes than designed.

To avoid potential fire risk, do not short-circuit battery terminals, do not place
them in the compartment at variance with marking and do not puncture. Battery
charging must always be supervised by an adult and out of reach of children.
Do not leave the plugged device unattended.

When charging is over, disconnect the battery from the feeder cable.

After using, remove the battery from the drone and remote control.

If batteries or storage batteries overheat extensively, stop using and charging
them immediately. Otherwise, they may get deformed or ignite.

Do not mix various types of batteries or use old (worn-out) and new batteries
together. Flat batteries must be removed.

Worn-out batteries must be disposed of in accordance with local regulations
in designated places.

Do not store full batteries because they may get damaged and their life gets shorter.
Toavoid injuries, do not touch rotating airscrews or other moving parts of the device.
When using the drone, keep a distance of at least 20 cm from the device due
to radio waves.

. It is users’ obligation to make sure the product is safe both to themselves

and their surrounding. The manufacturer, importer and distributor shall not
be held responsible for potential damage and injuries arising from wrong use
of the product.

BATTERY REMARKS

The drone uses a special battery (supplied), while the remote control uses 2 AA
batteries (not included)

pwN P

The batteries of the same type must be used.
Pay special attention to battery poles.
Regular batteries must not be charged.

. Do not mix old and new batteries.
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Do not short-circuit battery terminals.

Do not mix alkaline, zinc-carbon, nickel-cadmium batteries.
Before you charge a battery, remove it from the device.
Battery charging must be supervised by an adult only.

Flat batteries must be removed from the device.

10. The elements intended for battery charging must be checked regularly for
potential damage of the cable, plugs, casing and other. In case of damage, do

not use these elements.

Description
Drone (fig. 1)

1. Lights 5.
2.  Brushless motor 6.
3. Chassis 7
4.  Airscrew 8.
Controller (fig. 2 and 3)

1. On/off switch 8.
2.  Returnkey 9.
3. Leftbar 10.
4. Rightbar mn
5. Photo/video 12.
6. Lock/unlock key 13.
7.  Mobile device grip 14.

Functions
Photo/video

Camera
Battery
Front light
Rear light

Aerial

Controller grip

LCD display

Take off/land key

Speed switch (high/low)
Camera angle adjustment
GPS / ATTI

Press the key (5) to take a photo. Hold this key to record a video.



Quick take-off/landing

Press the key (11) to switch between quick take-off and landing modes.

Return

Press the return key (2) to make the drone return to the designated spot
(,home”). Press the key again to cancel the command.

Lock

Press (6) to switch motors off. Hold this key to unlock and switch motors off.
Speed change

Hold the key (12) to change the drone speed - high or low.

GPS / ATTI

Change key (14) setting:
OFF - ATTI mode
ON - GPS mode.

Camera angle (fig. 4)

Use a knob (13) to change the camera angle.

Display icons (fig. 5)

A - Return ,home" icon
This icon remains visible until the drone successfully returns to the previously
specified spot.

B - Drone battery status
It shows drone battery status.

C - Distance from ,home”
It shows a distance between the drone and spot previously marked as ,,home”".

D - Height from ,,home”
It shows height between the drone and spot previously marked as ,home”.



E - GPS
ON - active GPS mode
OFF - inactive GPS mode

F - Number of GPS satellites
When the drone connects to the sufficient number of satellites (at least 7), the
drone take-off spot is saved in the memory as ,home”.

G - Drone working mode
After take-off, the product enters ,mode 2" by default.

H - Speed mode
Itindicates a selected drone flight speed mode - HIGH (high speed) or LOW (low speed).

| - Photo/video
Afteryou have taken a photo, the camera icon glows on the display for a while.
When recording a video, this icon flashes until you finish recording.

] - Controller battery status
It shows controller battery status.

K - Signal strength indicator
The icon shows a signal strength received by the controller.

L - Headless mode / calibration
It indicates headless mode and device compass calibration.
Headless mode can be enabled in the mobile application.

How to assemble and disassemble drone
alrscrews

Airscrews are marked as ,,A” and ,,B” - when assembling, pay special attention
to this marking. To find tips on assembly, please see fig. 6.

A - How to assemble an airscrew rotating clockwise

Assemble the airscrew marked as A in the corresponding motor (see: fig. 6).
Tighten up two screws with the use of a screwdriver and then put the protective
cover on and screw it in anti-clockwise.



B - How to assemble an airscrew rotating anti-clockwise

Assemble the airscrew marked as B in the corresponding motor (see: fig. 6).
Tighten up two screws with the use of a screwdriver and then put the protective
cover on and screw it in clockwise.

If the assembly of the device is wrong, the product will not fly properly and may
get damaged. Pay special attention to airscrews marking and their destination
on the drone. Use airscrews from the set or purchase them directly from the
manufacturer only.

How to disassemble airscrews
Immobilize the motor with a palm, unscrew and remove the protective cover.

Then unscrew both screws with the use of the screwdriver and finally remove
the airscrew from the device.

How to assemble chassis legs

To assemble legs, screw them to the lower casing (fig. 7).

How to assemble batteries

Insert the battery in the compartment at the back of the drone and press
it (fig. 8). The drone will activate (LED lights will go on and a sound will be
emitted). Slide the battery lock into ,0” position to secure it and make sure
it has been fixed properly.

NOTE: Make sure the battery has been properly fixed in the drone,

otherwise the flight safety may be affected. The drone may also crash
due to power cut.

How to disassemble batteries

Slide the battery lock into ,I” position and pull the battery to remove it (fig.
9). Do not touch the battery if your hands are wet.



How to charge batteries

See: fig. 10.
1. Connect the USB cable to the USB power adaptor (feeder cable is not
included).

2, Connect second tip to the battery charger.
3.  Connect the battery to the battery charger.

When charging batteries, greed LEDs on both sides of the device flash, and
red LED glows constantly.

When charging is over, both green and red LEDs glow constantly.

If the battery charger itself (without the battery) is connected to the AC
adapter via the USB cable, or in the event of any malfunction of the device:
red LED glows constantly and green lights on both sides of the device are off.

Use a feeder cable USB 5 V, 2A (not included). Other kinds of feeder cable
may affect the product charging time. To charge, do not use PC USB ports.
A failure to follow the battery charging instructions may lead to serious
damage to the battery or charger.

After you have flown the drone, it is advisable to charge it for about two
hours. If the drone is not used for a long time, it is advisable to make its
battery flat and charge it fully at least once a month.

How to assemble the camera

1. Insert a white camera plug in the drone port (see: fig. 11).
Insert the camera bump in the drone hole at the angle of 90°
(perpendicularly to the longitudinal axis of the product).

3.  Turnthe cameraright to a regular position and make sure it has been
mounted properly and is stable.



How to disassemble the camera

1. Grab the camera and turn it left by 90° (fig. 12).
2.  Gently pull and remove the camera from the port. Remove the camera

plug.

How to adjust the camera angle

You can adjust the camera angle by 90° with the use of the knob (see: fig. 4).
Turn the knob ,up” (marked as A in the fig. 4) to lift the camera. Analogically,
turn it ,,down” (marked as B in the fig. 4) to lower the camera.

Note: Before the drone lands, make sure the camera is positioned
downwards (fig. 13).

How to assemble a battery in the
remote control

Open the battery cover, insert two AA batteries in the compartment in
accordance with the pole marking and, next, close the cover (see fig. 14).

How to connect the remote control to
the dron

mn
Press and hold the lock key (6) @B 3nd activate the controller by sliding
the on/off key (see: fig. 15).

You can connect the remote control to the drone only if the controller is
not connected to any other drone. If there are a few different kinds of
drone and controller in one place, pairing must be performed one after
another to avoid wrong pairing.



Control mode

The drone has two control modes which change position of left and right
bar. By default, mode 2 is set (see: fig. 16).

A - Fly forward or backward
B - Turn left or right

C - Choke valve

D - Fly left or right

To change the mode: o)

1. Press the lock key (6) BB and then activate the controller by sliding
the on/off key (see: fig. 17).

2.  Pressand hold the return key for about 3 seconds @ to select mode 1
or 2. The selected mode is displayed on the LCD screen (G). Press and
hold the key to change the mode.

By default, the product operates in mode 2

How to calibrate the gyroscope

After connecting to the remote control, place the drone on a flat and
horizontal surface and then direct both bars on the remote control into the
bottom left corner (fig. 18). When LEDs stop flashing in green, it means the
calibration has been finished.

Note: the drone has already been calibrated. There is no need to re-calibrate
it unless the drone has difficulty in taking off or completing the detection
procedure.

Detection mode

After connecting to the remote control, the drone starts detecting. Front
and rear LEDs of the drone start flashing alternately in red, green and yellow.
Make sure the drone stands on the flat and horizontal surface at this time.



The process takes about 8 seconds. When it is finished, the remote control
will send two short sounds and drone LEDs will start flashing alternately
in yellow (fig. 19).

How to calibrate the compass

NOTE: Compass must be calibrated after the detection mode. The
calibration must be performed before every flight as well as after you
have replaced the battery.

1. Horizontal calibration

Front and rear LEDs in the horizontal calibration mode will flash alternately
in yellow. Keep the drone and rotate horizontally around its axis. Make
about three rotations. When the calibration is successful, LEDs will flash
in green (fig. 20).

2. Vertical calibration

Front and rear LEDs in the vertical calibration mode will flash alternately in
green. Keep the drone vertical (camera facing upwards) and rotate it around
its axis. Make about three rotations. When the calibration is successful,
LEDs will glow constantly (fig. 21).

NOTE:

o Do not calibrate the compass in a strong magnetic field.

e When calibrating, do not keep any magnetic items (e.g. keys, mobile
phones).

e When calibrating, keep a distance from large metal items.

How to lock and unlock the drone

To lock and unlock the drone, you have to start the drone motors.

n
To unlock the drone press the lock key L briefly. Motors will start and
the drone will be unlocked.



You can lock (stop motors) the drone in two ways:

n
1. Hold the lock key EB for about 3 seconds. Motors will stop and the
drone will be locked.
2.  After the drone has landed on the ground, direct the choke valve bar
downwards for about 3 seconds. Motors will stop and the drone will
be locked.

n
NOTE: Do not stop the drone motors with @ key during the flight because
the drone will fall.

How to control thedrone

To control the drone, move bars on the remote control, as presented in
the figures.
The figures present bars in the default control mode 2.

A - lift
B - drop
Fig. 22
C - fly forward
D - fly backward
E - turn right
F - turn left
G - fly left

H - fly right

Fig. 23

How to take off/land

1. Afteryou have started motors, press £ to make the drone take off
automatically and keep a permanent altitude of 1,5 meters above
the ground.



T
2.  When flying, press & , to make the drone land automatically.

See: fig. 24.

ATTI mode

To disable GPS, slide the remote control on/off switch as presented in fig.
25. In this mode, the drone does not use GPS to keep its position. To keep
the altitude, the built-in altimeter is used. This mode is not precise and
therefore you must be experienced and skilled at flying the drone.

GPS mode

Turn GPS switch into position specified in fig. 27. In this mode, the drone
will use GPS to keep its position.

How to return home

The return function is used to make the drone return to recently saved spot
(,home"). There are three modes of the function: smart return, emergency
return and low-battery return.

The saved spot is the place in which the drone takes off. To make sure this
spot is properly remembered, GPS signal must be strong enough (at least
7 connected satellites at the take-off).

1. Smart return

If GPS signal is available (more than 7 satellites) and starting point has
been saved, press the return key. The drone will return to the saved spot.
When returning, you can control the drone in order to avoid obstacles, for
instance. Press the key again to leave the return function.

2. Emergency return

If GPS signal is good (more than 7 satellites) and starting point has been
saved, the emergency return will be initiated automatically when the remote



control loses connection to the drone for more than 6 seconds. You can
regain control over the drone if the remote control regains connection and
you press the return key.

NOTE:

e  During emergency return, you cannot control the drone to avoid
obstacles.

e  Thedrone will not return to the starting point if the GPS signal is poor
(below 7 satellites).

e During smart return, if the user wants to move the drone higher than
15 m, the drone will stop ascending and initiate the emergency return
procedure.

° If there is not a good GPS signal during the take-off (below 7 satellites),
and the drone loses connection to the remote control for more than
6 seconds, the drone will start descending and lock after landing.

3. Low-battery return

This mode activates when the drone battery is so low than it may influence
its ability to return to the spot marked as ,home”.

When rear LEDs of the drone flash slowly, the battery indicator shows
low battery status (&T), the remote control emits short sounds, while the
drone is at the height of more than 30 meters or distance of more than 100
meters from the remote control, the drone will return to the starting point
automatically.

When rear LEDs of the drone flash slowly, the battery indicator shows it is
flat (5), the remote control emits short sounds, while the drone is at the
height of more than 15 meters or at a distance of more than 15 meters from
the remote control, the drone will return to the starting point automatically.

Due to flat battery, it is not possible to regain control when you press the
return function during return.

Due to low battery, if the distance is 100 meters or less, you can cancel the
return by pressing the return key during return.



Photo / video

Press the camera key briefly to take a photo. The cameraicon Lo glow
for a while on the displa.

Hold the camera key for at least 2 seconds and the drone camera will start
recording a video. A flashing icona CX . pshows up on the display. Hold the
camera key longer to finish recording (see: fig. 27).

NOTE: when there is no memory card in the camera or the memory card is
damaged, you cannot take pictures or record videos through a remote control
key. In such situation this option is available through a smartphone app only.
The memory card slot is on the rear of the camera. Maximum capacity of
the MicroSD card: 32 GB.

Before first use

1. Checkif the battery of the remote control and drone is full.
2. Check if the airscrews have been installed properly.
3.  Check if motors work properly after the drone has been unlocked.

How to start fast

Pair the remote control with drone. Perform detection procedure.
Calibrate the drone compass.

Unlock the drone.

Push the bar to lift the drone (A in fig. 22). Now you can control the
route of the flight.

Land the drone. Lock the drone.

Remove the battery from the drone and switch the controller off.

AwnNS
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How to pair the drone with the app

Switch the drone on. Enter WiFi settings on your mobile phone. Find and
select the network called ,drone4******” Enter the application - M RC
PRO, and then press ,Start” to see the real-time broadcast from the drone.



The drone uses 5GHz Wi-Fi. Make sure your device with application supports
this standard, otherwise you will not be able to connect to the drone.

Controller status indicators

Controller status

Description

Signal strength indicator switches
between strong and weak.

Controller loses signal.

Controller light indicators flash
slowly, the remote control emits
asound, and battery indicator &
flashes on the LCD screen.

Flat battery of the controller,
you have to charge it.

Battery indicator is as follows: &,
dadditionally it emits a sound.

The drone battery goes flat
gradually. If the drone flight
altitude exceeds 30 meters
and the distance between
the drone and controller
exceeds 100 meters - the
drone will return to the spot
marked as ,,home”.

Battery indicator is as follows: =
and the device emits a constant
long sound.

Drone battery is flat.

The drone will return
automatically if its altitude
exceeds 15 m or its distance
exceeds 15 m. If the distance
is lower, the drone will land
instantly.

The signal strength on the display
shows fewer than two points or
shows no point, the device emits
a constant long sound.

1. Distance between the
drone and remote control
is too long, which affects
the signal quality.

2. Drone battery has been
removed after pairing
with the remote control.




Drone indicators

times every 1,5 sec.

Drone status Description
1 Front and rear lights flash fast | The drone is not connected to the
in yellow. remote control.
2 Front and rear lights flash The drone tries to connect to the
alternately: in red, green and remote control.
yellow.
3 Front lights glow in red and The drone is not connected to GPS.
rear lights in yellow
4 Front lights glow in red and The drone is connected to GPS.
rear lights in green.
5 Front and rear lights flash in The drone calibrates the gyroscope.
green.
6 Front and rear lights flash The drone is in the horizontal
alternately in yellow. compass calibration mode.
7 Front and rear lights flash The drone is in the vertical compass
alternately in green. calibration mode.
8 Front lights glow in red, rear The drone battery goes flat
lights flash slowly in red. gradually, there is about 1/6 of the
capacity. The icon & shows up on
the controller.
9 Front lights glow in red, rear Bateria drona jest wyczerpana, The
lights flash fast in red. drone battery is flat, there is about
1/9 of the capacity. The icon &
shows up on the controller.
10 | Front and rear lights flash once | Gyroscope issue.
every 1,5 sec.
11 | Front and rear lights flash Barometer issue.
twice every 1,5 sec.
12 | Front and rear lights flash Compass issue.
three times every 1,5 sec.
13 | Front and rear lights flash four | GPSissue.




Troubleshooting

1  Afterthe flight, the drone cannot ~ Position the drone on a flat and

remain horizontal in the air, it tilts ~ horizontal surface. Calibrate the EN
to one side. gyroscope.
2 Thedrone vibrates abnormally. The airscrew may be deformed.

Please replace it.

3 Impossible to unlock the drone, The battery is about to go flat,
the light onthe rear LED flashes  please charge it.
fast.

How to clean and maintain

1. Do not use chemicals to clean the drone.
. Do not use water to clean the drone.
3. Toclean the drone and its accessories, switch the device off, remove
the battery and wipe with a dry cloth.
4. Thedrone and its elements must be stored in a dry place, remember
to keep it out of reach of children.

Note: Temperature fluctuations can cause water to condense in the device.
Device operating temperature: from 5°C to 40°C.
Class 4 wind resistance (max. 7.9 m/s).

The pictures are for reference only. The real design of the products may differ from the pictures
presented.
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Einleitung

Sehr geehrte Kunden!

Wir bedanken uns fiir Ihr Vertrauen und Auswahl der Marke Overmax.

Wir geben zu Ihren Handen ein Produkt tiber, das dank hochwertigen Materialien
und innovativen technologischen Lésungen perfekt fiir den taglichen Gebrauch
ist. Wir sind sicher, dass dank einer sehr sorgfdltigen Ausfiihrung unser Produkt
Ihre Anforderungen erfillt.

Vor dem Gebrauch lesen Sie genau die vorliegende Bedienungsanleitung.

Falls Bemerkungen oder Fragen zum gekauften Produkt, nehmen Sie mit uns
Kontakt auf: pomoctechniczna@overmax.pl

Wichtige Informationen

1. Das Produkt ist fiir Personen ab 14 Jahren und mit einer Erfahrung in Steuerung
mit den Drohnen geeignet. Die Bedienung des Produktes durch die Benutzer unter
18 Jahren ist nur unter Aufsicht von Erwachsenen zuldssig. Diesen Personen,
die erst mit der Steuerung von Drohnen beginnen, raten wir Kontakt mit einer
Person mit groRerer Erfahrung in diesem Bereich aufzunehmen.

2. Dieses Produkt ist sowohl zum externen als auch internen Gebrauch bestimmt.
Vor Inbetriebnahme des Produktes priifen Sie, ob im ausgewdhlten Gebiet
sich keine Hindernisse befinden. Wahrend der Steuerung halten Sie einen
Sicherheitsabstand von Menschen, Tieren und Gegenstanden.

3. Bitte das Produkt nicht in der Nahe von elektrischen Leitungen, in 6ffentlichen
(Uberfuillten) R&umen und in Sperrzonen benutzen.

4. Dieses Produkt darf nicht bei einem ungtiinstigen Wetter: bei hohen Temperaturen,

Regen, Nebel, Schnee, Frost und starkem Wind gebraucht werden.

Bitte das Gerat nicht reparieren oder modifizieren. Diese Tatigkeiten diirfen

nur durch ein autorisiertes Service durchgefiihrt werden.

Betdtigen Sie das Gerat nicht, wenn Sie irgendwelche Defekte bemerken.

Das Gerat soll nicht verwendet werden, wenn es beginnt, mangelhaft zu

funktionieren, wenn es fallen gelassen oder eingeweicht wurde, wenn es sich

UibermdRig erwdrmt, wenn es Verfarbungen, Wolbungen erscheinen, wenn es

die unnatdrlichen Klange gibt, unnatdirliche Geriiche ausstromt oder, wenn

andere ungewohnlichen Erscheinungen vorkommen. Nehmen Sie Kontakt mit
dem autorisierten Service des Herstellers auf.

9. Benutzen Sie das Gerét nicht und fassen Sie es nicht an, wenn Sie nasse oder
feuchte Hande haben.

@ N



10.

1.

12.

13.
14.

15.
16.

17

18.

19.

Das Gerdt soll weit von den Warmequellen, hohen Temperaturen, heilen
Flachen, Funkenquellen, offenem Feuer, Olen und scharfen Kanten aufbewahrt
werden.

Benutzen Sie das Gerat nicht in der Nahe von brennbaren, explosiven oder
toxischen Stoffen.

Benutzen Sie keine Chemikalien und Wasser zur Reinigung des Gerdtes. Bitte
das Produkt mit einem weichen und trockenen Tuch reinigen.

Das Gerat darf nur bestimmungsgemaR verwendet werden.

Um eine mogliche Brandgefahr zu vermeiden, bitte, die Batteriekontakte nicht
kurzschlieRlen, die Batterien im Batteriefach nur gemaR der Polaritat einzulegen
und nicht durchzustechen. Batterieaufladung soll immer unter Aufsicht von
Erwachsenen, auflerhalb der Reichweite von Kindern durchgefiihrt werden.
Bitte das Gerat nicht unbeaufsichtigt wahrend des Ladevorgangs lassen.
Nach dem Laden trennen Sie die Batterie vom Netzteil.

Nach dem Gebrauch entfernen Sie die Batterie aus der Drohne und der
Fernbedienung.

Bei einer tibermaRiger Erwarmung der Batterie oder Akkus bitte sofort aufhdoren,
diese zu benutzen und aufzuladen. Andernfalls kann dies eine Deformation
oder eine Selbstziindung verursachen.

Mischen Sie nicht die neuen und alten (gebrauchten) Batterien und keine
Batterien unterschiedlicher Typen zusammen. Bitte die leeren Batterien aus
dem Gerat entfernen.

20. Die Altbatterien sind gemdaR den lokalen Vorschriften, an einer offiziell

21.

22

23

ausgewiesenen Sammelstelle zu entsorgen.

Bitte die voll aufgeladenen Batterien nicht aufbewahren, weil dies ihre

Lebensdauer verkiirzt und zu einem Defekt fiihren kann.

. Um die Verletzungen zu vermeiden, bitte die rotierende Propellblatter und die
beweglichen Teile des Gerdtes nicht berihren.

. Halten Sie bei Verwendung der Drohne aufgrund von Funkwellen einen Abstand
von mindestens 20 cm zum Gerdt ein.

24, Der Benutzer ist verpflichtet, sicherzustellen, dass ein Produkt sowohl fiir ihn

als auch fiir die Umgebung sicher ist. Der Hersteller, Importeur und Vertreiber
tibernehmen keine Haftung fiir mogliche Schaden und Verletzungen, die infolge
einer unsachgemalRen Nutzung des Produktes entstanden

HINWEISE ZUR VERWENDUNG DER BATTERIE

Die Drohne benutzt eine spezielle, dem Set beigefiigte Batterie und die

Fe

1.
2

rnbedienung benutzt 4 AA-Batterien (dem Set nicht beigefiigt)

Bitte nur die Batterien des gleichen Typus verwenden.
Bitte besonders die Polaritat der Batterien beachten.
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Bitte die normalen Batterien nicht aufladen.

. Bitte die alten mit neuen Batterien nicht zusammen mischen.

Bitte die Alkali-, Zink-Kohle- und Nickel-Cadmium-Batterien nicht zusammen
mischen.

Vor dem Laden der Batterien bitte sie aus dem Gerdt entfernen.

Bitte die Batterie nur unter Aufsicht eines Erwachsenen laden.

Bitte die entladenen Batterien aus dem Gerat entfernen.

Bitte die Batteriekontakte nicht kurzschlieRen.

. Bitte alle Elemente, die zur Batterieaufladung bestimmt sind, regelmaRig

hinsichtlich Defekte der Leitung, des Steckers, des Gehduses und anderer priifen.
Falls Defekten sollen diese Elemente nicht gebraucht werden.

Beschreibung
Drohne (Abb. 1)

1.
2.
3.
4.

Lichter 5. Kamera
biirstenloser Motor 6. Batterie
Fahrwerk 7.  Vorderes Licht
Propeller 8.  Hinteres Licht

Kontroller (Abb. 2 und 3)

PNOMpWNS

Einschalter 9.  Halterung des Kontrollers
Riickkehr-Taste 10. LCD-Bildschirm

Linke Stange 1. Start-Taste / Landung-Taste
Rechte Stange 12. Umschalter der Geschwindigkeit
Foto / Video (hohe/niedrige)

Sperrtaste / Entsperrtaste 13. Einstellung des Kamerawinkels
Halterung fiir Mobilgerat 14. GPS/ATTI

Antenne



Funktionen
Foto / Video

Driicken Sie die Taste (5), um ein Foto aufzunehmen. Halten Sie die gleiche
Taste, um ein Film aufzunehmen.

Schnellstart / Landung

Driicken Sie die Taste (11), um zwischen dem Modus des Schnellstartes und
Landung-Modus umzuschalten.

Riickkehr

Driicken Sie die Riickkehr-Taste (2), um ein Riickkehrverfahren der Drohne zu
einer gespeicherten Stelle (,Haus") zu beginnen. Ein nochmaliges Driicken der
Taste verursacht, dass der Befehl abgebrochen wird.

Blockade

Driicken (6) verursacht Ausschalten der Motoren. Halten der gleichen Taste
verursacht Freigabe der Blockade und Einschalten der Motoren.

Anderung der Geschwindigkeit

Halten Sie die Taste (12), um zwischen einer hohen und niedrigen die
Geschwindigkeit der Drohne umzuschalten.

GPS / ATTI

Andern Sie die Einstellung der Taste (14) auf:
OFF -ATTI-Modus
ON -GPS-Modus.

Winkel der Kamera (Abb. 4)

Benutzen Sie den Regler (13) und den Kamerawinkel zu &ndern.



Ikonen des Bildschirms (Abb. 5)

A - Ikone des Riickkehrs nach ,Hause”
Diese Ikone wird sichtbar so lange sein, bis die Drohne das Riickkehrverfahren
zu einer vorher gespeicherte Stelle beendet.

B - Batterieladezustand der Drohne
Zeigt den Batterieladezustand der Drohne an.

C - Strecke nach ,Hause"
Die Anzeige zeigt die Entfernung der Drohne von der vorher als ein ,Haus"
gespeicherten Stelle an.

D - WH&he vom "Haus”
Die Anzeige zeigt die Hohe der Drohne von der Stelle, die vorher als ,Haus”
gespeichert wurde.

E - GPS
ON - eingeschalteter GPS-Modus
OFF - ausgeschalteter GPS-Modus

F - Anzahl der GPS-Satelliten
Wenn die Drohne sich mit einer ausreichenden Zahl der Satelliten (mindestens:
7) verbindet, wird der Startplatz der Drohne als ,,Haus” gespeichert.

G - Arbeitsmodus der Drohne
Nach dem Start wird das Gerat standardgemaR im Modus ,,mode 2" arbeiten.

H - Geschwindigkeitsmodus
Die Anzeige der ausgewdhlten Geschwindigkeit der Drohne - HIGH (hohe
Geschwindigkeit) oder LOW (niedrige Geschwindigkeit).

| - Foto / Video

Nach der Fotoaufnahme wird die Ikone des Fotoapparates auf dem Bildschirm
kurz leuchten. Wahrend der Videoaufnahme wird diese Ikone so lange leuchten,
bis die Aufnahme beendet wird.

] - Ladezustand des Kontrollers
Zeigt den Ladezustand der Batterien vom Kontroller an.

K - Anzeige der Signalstarke
Die Ikone zeigt eine Signalstarke, die zur Drohne vom Kontroller kommt .

L - Headless-Modus / Kalibrierung
Die Anzeige des Headless-Modus und der Kalibrierung des Drohne-Kompasses.

Der Headless-Modus kann in der mobilen Anwendung aktiviert werden.



Montage und Demontage der Propeller
der Drohne

Die Propellerwerdenals A" und ,,B* markiert - bei der Montage soll man besonders
die Bezeichnung beachten. Die Hinweise zur Montage siehe: Abb. 6.

A - Montage des Propellers, der sich im Uhrzeigersinn bewegt

Montieren Sie den Propeller mit , A“-Bezeichnung an entsprechenden Motor
(siehe: Abb. 6). Ziehen Sie zwei Schrauben mit Hilfe eines Schraubenziehers an,
dann setzen Sie eine Schutzkappe auf und schrauben Sie im Gegenuhrzeigersinn
fest.

B - Montage des Propellers, der sich im Gegenuhrzeigersinn bewegt

Montieren Sie den Propeller mit ,,B“-Bezeichnung an entsprechenden Motor
(siehe: Abb. 6). Ziehen Sie zwei Schrauben mit Hilfe eines Schraubenziehers an,
dann setzen Sie eine Schutzkappe auf und schrauben Sie im Uhrzeigersinn fest.

Bei einer falsch durchgefiihrten Montage des Gerdtes wird das Produkt
nicht richtig fliegen und kann beschddigt werden. Man soll besonders die
Bezeichnungen der Propeller und seine Bestimmungsposition an der Drohne
beachten. Bitte nur die Propeller benutzen, die zum Set gehoren oder die
direkt beim Hersteller gekauften wurden.

Demontage der Propeller
Um die Propeller zu demontieren, machen Sie den Motor mit der Hand aus,

schrauben Sie beide Schrauben mit Hilfe eines Schraubenziehers ab und
entfernen Sie den Propeller vom Gerdt.

Montage der Fahrwerk-FiiRe

Um die FiiRe zu montieren, schrauben Sie diese an unterem Teil des Geh&duses
an (Abb. 7).



Montage der Batterie

Setzen Sie die Batterie in Batteriefach an der hinteren Seite der Drohne ein
und driicken Sie diese zu (Abb. 8). Die Drohne soll sich einschalten (die LED-
Dioden leuchten und Sie héren ein Tonsignal). Drehen Sie den Verschluss
an der Batterie bis zur ,,0”-Position, um sie abzusichern und sich sicher
festzustellen, dass sie richtig montiert ist.

ACHTUNG: Priifen Sie, ob die Batterie in der Drohne richtig montiert ist,
anderenfalls kann dies Einfluss auf die Sicherheit des Flugs haben. Die
Drohne kann auch wegen Stromabschaltens zerschellen.

Demontage der Batteriei

Drehen Sie den Verschluss der Batterie bis zur ,,I”-Position und ziehen Sie
die Batterie, um sie herauszunehmen (Abb. 9). Entfernen Sie die Batterie
nicht mit nassen Handen.

Laden der Batterie

Siehe: Abb. 10.

1.  SchlieRen Sie das USB-Kabel ans USB-Netzgerdt (nicht im Set
beinhaltet) an.

2.  SchlieRen Sie das zweite Ende an Ladegerat fiir Batterie an.

3.  SchlieRen Sie den Akku an das Ladegerat an.

Die beiden griinen Dioden auf beiden Seiten des Gerates blinken wahrend der
Batterieladung und die rote Diode leuchtet standig.

Nachdem die Batterie vollstandig geladen wird, leuchten standig sowohl die
griinen Dioden als auch die rote Diode.

Wenn das Ladegerét selbst (ohne Akku) iiber das USB-Kabel an das Netzteil
angeschlossen ist oder bei einer Fehlfunktion des Gerats: rote Diode leuchtet
standig und die griinen Lichter auf beiden Seiten des Gerdtes sind ausgeschaltet.

Bitte das USB-Netzteil 5 V, 2 A benutzen (nicht dem Set beigefiigt).
Eine andere Art des Netzgerites kann Einfluss auf Laden des Produktes
haben. Zum Laden soll man keine USB-Buchse im Computer benutzen.
Nichtbeachtung der Ladeanleitung der Batterie kann zu den Defekten der
Batterie selbst oder seines Netzgerites fiihren.



Nach dem Flug der Drohne ist zu empfehlen, das Gerit ca. 2 Stunden zu
laden. Wenn die Drohne iiber einen ldngeren Zeitraum nicht benutzt wird,
wird es empfohlen, seine Batterie zu entladen und vollstindig mindestens
einmal im Monat zu laden.

Montage der Kamera

1.  Stecken Sie den weilen Stecker der Kamera in die Buchse der Drohne
(siehe: Abb. 11).

2. Stecken Sie die Ausbauchung der Kamera in eine Offnung der Drohne
in einem Winkel von 90° (senkrecht zur Langsachse des Produktes).

3. Drehen Sie die Kamera nach rechts bis zu einer normalen Position
und stellen Sie sicher fest, ob sie richtig und stabil montiert wurde.

Demontage der Kamera

1. Greifen Sie die Kamera und drehen Sie diese nach links um 90° (Abb. 12).
2. ZiehenSievorsichtigund entfernen Sie die Kamera von der Buchse. Nehmen
Sie den Stecker der Kamera heraus

Einstellung des Kamerawinkels

Der Kamerawinkel kann bis zu 90° mit Hilfe eines Reglers (siehe: Abb. 4)
eingestellt werden. Wenn Sie den Regler ,nach oben” drehen (in die Abb. 4
als A bezeichnet), wird die Kamera nach oben gerichtet. Analog, wenn Sie
den Regler ,nach unten" gedreht wird (in die Abb. 4 als B bezeichnet), wird
die Kamera nach unten gerichtet.

Achtung: Vor dem Landen der Drohne stellen Sie sicher fest, dass die
Kamera ganz nach unten gerichtet wurde (Abb. 13).



Montage der Batterie in der Fernbedienung

Offnen Sie den Batteriedeckel, legen Sie zwei Batterien AA im Batteriefach,
gemdR der Polaritét ein und machen Sie den Deckel zu (Siehe: Abb. 14).

Verbindung der Fernbedienung mit der
Drohne

n
Driicken und halten Sie die Sperraste (6) EB 4ann schalten Sie den Kontroller
durch Verschieben der Einschalten-Taste (siehe: Abb. 15) ein.

Eine Verbindung der Fernbedienung mit der Drohne kann nur dann
durchgefiihrt werden, wenn der Kontroller nicht mit einer anderen Drohne
verbunden wurde. Wenn sich an einem Ort unterschiedliche Exemplare
der Drohne und Kontrollers befinden, soll das Pairing-Verfahren nach
einander auf jeder Etappe durchgefiihrt werden, um eine unkorrekte
Pairing zu vermeiden.

Steuerungsmodus

Die Drohne besitzt zwei Steuerungsmodi, die einen Wechsel von Pldtzen
der linken und rechten Stange verursachen. StandardmaRig wird 2. Modus
eingestellt (siehe: Abb. 16).

A - Flug nach vorne oder nach hinten
B - Drehen nach links oder rechts

C - Drosselklappe

D - Flug nach links oder rechts

Um einen Modus zu dndern: n

1. Driicken und halten Sie die Sperrtaste (6) &8 dann schalten Sie den
Kontroller durch Verschieben der Einschalttaste (siehe: Abb. 17) ein.

2. Driicken und halten Sie die Riickkehr-Taste ca. 3 Sekunden @,
um zwischen dem 1. Und 2. Modus auszuwihlen. Der ausgewshlte
Modus wird auf dem LCD-Bildschirm (G) angezeigt. Jedes
Driicken und Halten der Taste erméglicht, den Modus zu andern.

StandardgemaR arbeitet das Produkt im 2. Modus.



Kalibrierung des Gyroskops

PNach der Verbindung mit einer Fernbedienung stellen Sie die Drohne auf
einer ebenen und vertikalen Flache und richten Sie die beiden Stangen an der
Fernbedienung in untere, linke Ecke (Abb. 18). Wenn die Dioden aufhéren,
schnell griin zu blinken, wird die Kalibrierung beendet.

Achtung: Die Drohen wurde schon frither kalibriert. Es ist nicht notwendig,
die Drohne noch einmal zu kalibrieren, es sei denn, dass die Drohne ein
Problem z.B. mit dem Starten oder Beenden des Detektionsverfahrens hat.

Detektion-Modus

Nach der Verbindung mit der Fernbedienung befindet sich die Drohne
im Detektion-Modus. Vordere und hintere Dioden der Drohne werden
abwechselnd rot, griin und gelb blinken. Stellen Sie sicher fest, dass die
Drohne sich auf einer ebenen, vertikalen Ebene befindet.

Das Verfahren dauert ca. 8 Sek. Wenn es beenden wird, sendet die
Fernbedienung zwei kurze Tonsignale und die Dioden beginnen, abwechselnd
gelb zu blinken (Abb. 19.)

Kompass-Kalibrierung

ACHTUNG: Kalibrierung des Kompasses kann nach dem Detektion-Modus
durchgefiihrt werden. Die Kalibrierung soll vor jedem Flug der Drohne und
nach dem Austausch der Batterie oder Einlegen der Batterie durchgefiihrt
werden.

1. Horizontale Kalibrierung

Vordere und hintere Dioden im Modus der horizontalen Kalibrierung
werden abwechselnd gelb blinken. Halten Sie die Drohne und drehen Sie
sie horizontal um ihre eigene Achse. Machen Sie ca. 3 Drehungen. Nach
einer richtigen Kalibrierung beginnen die Dioden griin zu blinken (Abb. 20).

2. Vertikale Kalibrierung

Vordere und hintere Dioden werden im Modus der vertikalen Kalibrierung
abwechselnd griin blinken. Halten Sie die Drohne horizontal (Vorderteil
nach oben) und drehen Sie diese um ihre eigene Achse. Machen Sie ca. 3
Drehungen. Nach der richtigen Kalibrierung beginnen die Dioden dauernd
leuchten (Abb. 21).



ACHTUNG:

o Kalibrieren Sie den Kompass nicht in einem starken Magnetfeld.

e  Wahrend der Kalibrierung tragen Sie mit sich keine magnetischen
Materialien (z.B. Schliissel, Handys).

e  Wahrend der Kalibrierung halten Sie einen Abstand von grolRen
Metallobjekten.

DE
Sperren und entsperren der Drohne

Sperren und Entsperren der Drohne besteht in Einschalten von Motoren der Drohne.
n

Um die Drohne zu entsperren driicken Sie kurz die Sperrtaste &8 pie

Motoren werden gestartet und die Drohne wird entsperrt.

Sperren (Ausschalten des Motors) kann sie auf zwei Weisen durchgefiihrt
werden:
n

1. Halten Sie ca. 3 Sekunden die Sperrtaste B pie Motoren schalten
sich aus und die Drohne wird gesperrt.

2. NachderLandung der Drohne auf dem Boden richten fiir ca. 3 Sekunden
Sie die Stange der Drosselklappe nach unten. Die Motoren schalten
sich aus und die Drohne wird gesperrt.

n
ACHTUNG: Schalten Sie die Motoren der Drohne nicht mit der Taste
wihrend des Fluges, weil die Drohne beginnt, zu fallen.

Steuerung mit der Drohne

Steuerung mit der Drohne verlduft durch Bewegung der Stangen an der
Fernbedienung laut unten dargestellten Zeichnungen.
Die Zeichnungen zeigen ein Stangensystem im 2. Standard-Steuerungsmodus.



A - Aufstieg

B - Herunterfliegen

Abb. 22
C - Flug nach vorne
D - Flug nach hinten
E - Drehen nach rechts
F - Drehen nach links
Abb. 23

G - Flug nach links
H - Flug nach rechts

Starten / Landun

*

1.  Nachdem die Motoren gestartet werden, driicken Sie die Taste  um
die Drohne automatisch zu starten und eine konstante Hohe von 1,5
Metern liber dem Boden einzuhalten.

T

2.  Wahrend des Fluges driicken Sie die Taste ¥, fiir eine automatische
Landung der Drohne.
Siehe: Abb. 24.

ATTI-Modus

Um die GPS-Funktion auszuschalten, schieben Sie den Schalter an der
Fernbedienung bis zur A-Position, wie in die Abb. 25 dargestellt wurde.
Die Drohne benutzt in diesem Modus das GSP-System, um die Position
einzuhalten. Um die Héhe einzuhalten, wird einen eingebauten Hohenmesser
benutzt. Dieser Modus ist nicht genau und man soll eine Erfahrung und gute
Fahigkeiten im Fliegen mit der Drohne besitzen.

GPS-Modus

Schalten Sie den GPS-Schalter bis zu einer, in die Abb. 26 dargestellten
Position um. Die Drohne wird in diesem Modus die GPS-Funktion benutzen,
um ihre Position einzuhalten.



Riickkehr nach Hause

FDie Riickkehr-Funktion verursacht, dass die Drohne an letzte gespeicherte
Stelle (,Hause”) zuriickkehrt. Es gibt drei Modi dieser Funktion:
intelligenter Riickkehr, Notfall-Riickkehr und Riickkehr bei einem niedrigen
Batterieladezustand.

Die gespeicherte Stelle ist ein Punkt, an dem die Drohne startet. Um diese
Stelle richtig zu speichern, muss das GSP-Signal genug stark sein (mindestens
sieben verbundener Satelliten beim Starten).

1. Intelligenter Riickkehr

Wenn das GPS-Signal verfiigbar ist (iiber 7 Satelliten) und der Start-Punkt
gespeichert wurde, driicken Sie die Riickkehr-Taste. Die Drohne beginnt an
gespeicherte Stelle zuriickzukehren. Bei der Riickkehr kénnen Sie mit der
Drohne steuern, z.B. um die Hindernisse zu vermeiden. Nochmaliges Driicken
der Taste verursacht Verlassen der Riickkehr-Funktion.

2. Notfall-Riickkehr

Wenn das GPS-Signal erhéltlich (iiber 7 Satelliten) ist und den Startpunkt
gespeichert wurde, beginnt sich die Notfall-Rickkehr automatisch, wenn
die Fernbedienung eine Verbindung mit der Drohne von {ber 6 Sekunden
verliert. Sie kdnnen wieder die Kontrolle tiber die Drohne ibernehmen, wenn
die Fernbedienung wieder eine Verbindung herstellt und Sie die Taste fiir
Riickkehr-Funktion driicken.

ACHTUNG:

o Bei einer Notfall-Riickkehr kann man nicht mit der Drohne steuern,
um die Hindernisse zu vermeiden.

o Die Drohne kehrt zum Startpunkt nicht zuriick, wenn ein GPS-Signal
schwach ist (weniger als 7 Satelliten).

e \Wenn bei einerintelligenten Riickkehr der Benutzer die Drohne auf die
Hoéhe von 15 Meter oder héher anheben méchte, hort die Drohne auf,
anzuheben und beginnt sofort einer Notfall-Riickkehr nach Hause.

e \Wenn es beim Starten kein gutes GPS-Signal (weniger als 7 Satelliten)
vorhanden war und die Drohne eine Verbindung mit der Fernbedienung
fiirmehrals 6 Sekunden verliert, beginnt die Drohne langsam zu senken
und nach der Landung wird gesperrt.



3. Riickkehr bei einem niedrigen Batterieladezustand

Dieser Modus wird dann aktiviert, wenn die Batterie der Drohne so entladen
ist, dass diese Tatsache Einfluss auf seine Riickkehr zu einer, als ,Haus"
gespeicherten Stelle haben kann.

Wenn die hinteren Dioden der Drohne langsam blinken, die Anzeige der

Batterie einen niedrigen Ladezustand (&), zeigt und die Fernbedienung
kurze Tonsignale hervorbringt, die Drohne sich in einer Hohe von tber 30
Meter oder in einer Entfernung von tiber 100 Meter von der Fernbedienung
befindet, wird die Drohne automatisch zum Startpunkt zuriickkehren.

Wenn die hinteren LED-Dioden der Drohne langsam blinken, die

Batterieladezustandsanzeige eine Entladung (S), zeigt, die Fernbedienung
kurze Tonsignale hervorbringt und die Drohne sich auf einer Héhe von tber
15 Meter oder in einer Entfernung von tiber 15 Meter von der Fernbedienung
befindet, wird die Drohne automatisch zum Startpunkt zuriickkehren.

Waihrend der Riickkehr aufgrund einer leeren Batterie kann man
keine Kontrolle durch Driicken der Taste einer Riickkehr-Funktion
wiedererlangen.

Wahrend der Riickkehr aufgrund eines niedrigen Batteriezustandes,
wenn die Strecke bis zu 100 Meter betrdgt, kann man die Riickkehr durch
driicken der Riickkehr-Taste wiedererlangen.

Foto / wideo

Driicken Sie kurz die Taste der Kamera, um ein Foto aufzunehmen. Die Ikone
des Fotoapparates B3 wird kurz auf dem Bildschirm leuchten.

Halten Sie die Taste des Fotoapparates mindestens 2 Sek. Und die Kamera
der Drohne beginnt, ein Video aufzunehmen. Auf dem Bildschirm zeigt
sich eine blinkende Ikone GM. Halten Sie die Taste der Kamera ldnger, um
die Aufnahme zu beenden (Siehe Abb. 27).

ACHTUNG: Wenn in der Kamer keine Speicherkarte installiert wurde oder die
Speicherkarte beschadigt ist, ist die Aufnahme von Fotos und Video mithilfe
einer Taste an der Fernbedienung unmdglich. In einer solchen Situation
steht uns diese Option zur Verfiigung nur tiber eine App im Smartphone.
Der Speicherkartensteckplatz befindet sich auf der Riickseite der Kamera.
Maximale Kapazitat der MicroSD-Karte: 32 GB.



Vor dem ersten Gebrauch

Stellen Sie sicher fest, dass die Batterien der Drohne und der Fernbedingung
voll aufgeladen sind.

Stellen Sie sicher fest, dass die Propeller richtig montiert werden.

Stellen Sie sicher fest, dass nach dem Entsperren der Drohne die Motoren
richtig ar.

Anleitung zur schnellen Inbetriebnahme

1

L4

Pairen Sie die Fernbedienung mit der Drohne. Fiihren Sie ein Detektion-
Verfahren durch.

Kalibrieren Sie den Kompass der Drohne.

Entsperren Sie die Drohne.

Schieben Sie die Stange, um die Drohne anzuheben (A in die Abb. 22).
Jetzt kénnen Sie ihre Flugstrecke kontrollieren.

Landen Sie mit der Drohne. Sperren Sie die Drohne.

Entfernen Sie die Batterie von der Drohne und schalten Sie den Kontroller
aus.

Verbinden der Drohne mit einer App

Schalten Sie die Drohne ein. Auf lhrem Smartphone gehen Sie die Wi-Fi-
Einstellungen. Finden und wahlen Sie ein Netz mit der Name ,, drone4******”,
Gehen Sie in die M RC PRO und driicken Sie ,Start”, um eine optische Ubertragung
von der Drohne in Echtzeit anzuschauen.

Die Drohen benutzt Wi-Fi im Standard 5GHz. Stellen Sie sicher fest, dass Ihr
Gerat mit App diesen Standard bedient, andernfalls gibt es keine Méglichkeit,
sich mit der Drohne zu verbinden.



Anzeige des Kontroller-Status

Status des Kontrollers

Beschreibung

Die Anzeige der Signalstarke wechselt
sich zwischen einem starken und
schwachen Signal.

Kontroller verliert das Signal.

Die Lichtanzeigen des Kontrollers
blinken langsam, die Fernbedienung
gibt ein Tonsignal und die Anzeige des
Batteriezustands &, blinkt auf dem
LCD-Bildschirm.

Die Batterie des Kontrollers ist
entladen, man soll ihn laden.

Die Anzeige des Batterieladezustands
sind folgend aus: & , zusatzlich gibt ein
Tonsignal.

Die Batterie der Drohne wird
langsam entladen. Wenn die
Héhe des Fluges hoher als 30
Meter ist und die Entfernung
zwischen ihm und dem
Kontroller mehr als 100 Meter
betrdgt - beginnt die Drohne
zu der, als ,,Haus" gespeicherte
Stelle zuriickzukehren.

Die Anzeige des Batterieladezustands
sind folgend aus: 75 und das Cerat gibt
einen standiges, langen Ton.

Die Batterie der Drohne ist leer.
Die Drohne beginnt, automatisch
zuriickzukehren, wenn er sich
auf die Hohe von tiber 15 Meter
oder in einer Entfernung von
tiber 15 Meter befindet. Wenn
der Abstand kleiner ist, beginnt
die Drohne sofort zu landen.

Die Signalstarke an dem Bildschirm zeigt
weniger als zwei Striche oder keinen
Strich an und das Gerdt gibt ein langes
Dauersignal.

1. Die Entfernung zwischen
der Drohne und der
Fernbedienung ist zu groR,
was Einfluss auf schwache
Signalqualitat hat.

2. Die Batterie der Drohne
wurde nach dem Pairen
der Drohne mit der
Fernbedienung entfernt.




Statusanzeige der Drohne

blinken viermalig, je ca. 1,5
Sekunden.

Nr | Status der Drohne Beschreibung

1 Vordere und hintere Dioden blinken | Die Drohne hat keine Verbindung mit der
schnell gelb. Fernbedienung.

2 Vordere und hintere Dioden blinken | Die Drohne versucht, sich mit der
abwechselnd rot, griin und gelb. Fernbedienung zu verbinden.

3 Vordere Dioden leuchten rot, Die Drohne hat keine Verbindung mit
hintere Dioden gelb.

4 Vordere Dioden leuchten rot, Die Drohne hat eine Verbindung mit GPS.
hintere Dioden griin.

5 Vordere und hintere Dioden blinken | Die Drohne kalibriert den
schnell griin. Gyroskop.

6 Vordere und hintere Dioden blinken | Die Drohne arbeitet in einem Modus der
abwechselnd gelb. horizontalen Kompasskalibrierung.

7 Vordere und hintere Dioden blinken | Die Drohne arbeitet in einem Modus der
abwechselnd griin. vertikalen Kompasskalibrierung.

8 Vordere Dioden leuchten rot, BDie Batterie der Drohne wird langsam
hintere Dioden blinken langsam entladen, es bleibt noch ca. 1/6 Kapazitat
rot. der Batterie. Auf dem Kontroller

erscheint sich eine lkone 5.

9 Vordere Dioden leuchten rot, Die Batterie der Drohne ist entladen, es

hintere Dioden blinken schnell rot. bleibt noch ca. 1/9 Kapazitdt der Batterie.
Auf dem Kontroller erscheint sich eine
Ikone 7.

10 | Vordere und hintere Dioden blinken | Problem mit einem Gyroskop.
einmalig, je ca. 1,5 Sekunden.

1 Vordere und hintere Dioden blinken | Problem mit einem Hohenmesser.
zweimalig je ca. 1,5
Sekunden.

12 Vordere und hintere Dioden blinken | Problem mit einem Kompass.
dreimalig, jeca. 1,5
Sekunden.

13 | Vordere und hintere Dioden Problem mit GPS.




Problemlosung

1 Nachdem Flug kann sich
die Drohne nicht in der Luft
horizontal halten, sie neigt sich
zu einer Seite.

2 Die Drohne vibriert auf eine
seltsame Weise.

3 Mankann die Drohne nicht
entsperren, das Licht an der
hinteren Diode blinkt schnell.

Legen Sie die Drohne auf einer
ebenen, horizontalen Flache.
Kalibrieren Sie den Gyroskop.

Der Propeller konnte deformiert
werden. Er soll ausgetauscht
werden.

Die Batterie ist fast leer, laden Sie
die Batterie.

Reinigung und Wartung

1. Benutzen Sie keine Chemikalien zur Reinigung der Drohne.
Benutzen Sie kein Wasser zur Reinigung der Drohne.

3. Um die Drohne und Accessoires zu reinigen, schalten Sie das Gerdt
aus, nehmen Sie die Batterien heraus und wischen mit einem

trockenen Tuch.

4. Die Drohne und Zubehor soll in einem trockenen Raum, auRerhalb
der Reichweite von Kindern aufbewahrt werden.

Hinweis: Temperatursct

Windwiderstandsklasse 4 (max. 7,9 m/s).

dazu fiihren, dass Wasser im Geriit kondensiert.
Betriebstemperatur des Gerits: von 5°C bis 40°C.

Die Fotos sind anschaulich, das tatsichliche Aussehen der Produkte kann von der gezeigten

Abbildung abweichen.
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Introduzione

Gentile Cliente!

Ringraziamo per aver riposto in noi la Vostra fiducia e aver scelto prodotto
di un marchio Overmax. Grazie all’'uso di materiali di alta qualita e soluzioni
tecnologiche moderne, vi diamo un prodotto ideale per I'uso quotidiano. Siamo
sicuri che, grazie alla grande cura posta nella sua fabbricazione, soddisfera le
vostre esigenze. Prima di utilizzare il prodotto, leggere attentamente le seguenti
istruzioni.

Se avete commenti o domande sul prodotto che avete acquistato, contattateci:
pomoctechniczna@overmax.pl

INFORMAZIONI IMPORTANTI

1. Il prodotto é destinato ad essere utilizzato da parte di utenti di eta inferiore
ai 18 anni deve avvenire solo sotto la supervisione di un adulto. Per coloro che
stanno appenainiziando la loro avventura conil pilotaggio di droni, suggeriamo
di contattare una persona con pill esperienza in questo campo.

2. Questo prodotto e destinato all'uso esterno. Prima di usare il prodotto,
assicurarsi che I'area selezionata sia libera da ostruzioni, e mantenere una
distanza di sicurezza da persone, animali e proprieta mentre si guida.

3.  Non usare il prodotto vicino a linee elettriche, in aree pubbliche (affollate)
oin aree confinate.

4. Nonusareil prodotto in condizioni atmosferiche avverse: temperatura elevata,
pioggia, nebbia, neve, pioggia gelata o vento forte.

5.  Non tentare di riparare o modificare il dispositivo. Queste azioni possono
essere eseguite solo da personale di servizio autorizzato.

6.  Non mettere in funzione il dispositivo se hai notato danni.

7. Nonutilizzare il dispositivo se comincia a funzionare male, se € caduto o si e
bagnato, se si riscalda eccessivamente, se si scolorisce o si gonfia, se emette
suoni innaturali, odori o altri fenomeni anomali. In questi casi, contattare
immediatamente il servizio di assistenza autorizzato dal produttore.

8.  Non utilizzare il dispositivo con le mani bagnate o umide.

9.  Usareildispositivo lontano dalle fonti di calore, temperature elevate, superfici
calde, fonti di scintille, fuoco aperto, oli e spigoli vivi.
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10.

M

12.

13.

15.
16.

17

18.

19.

20.

21.
22,

23.

Non utilizzare il dispositivo nell'ambiente contenente le sostanze inflammabili,
esplosive o tossiche.

Non usare prodotti chimici o acqua per pulire il dispositivo.

Il prodotto va pulito con lo straccio morbido e asciutto. Non utilizzare il
dispositivo per scopi diversi da quelli per cui e stato progettato.

Per evitare un eventuale rischio di incendio, non cortocircuitare i terminali,
mettere le batterie nel vano, metterli contrariarmente con le indicazioni di
polarita e forare. La ricarica dell’'accumulatore deve essere effettuata sotto
la sorveglianza di un adulto, nel luogo inaccessibile ai bambini.

Non lasciare incustodito il dispositivo collegato alla ricarica.

Dopo la ricarica completata, scollegare le batterie dall’alimentatore.

Dopo I'utilizzo rimuovere la batteria dal drone e dal telecomando.

Se |e batterie 0 accumulatori diventano surriscaldati, smettere di utilizzarlie
ricaricarli. Altrimenti pud causare deformazioni o accensione.

Non mischiare diversi tipi di batterie o batterie vecchie (scariche) con quelle
nuove.Le batterie scariche rimuovere dal dispositivo.

Le batterie scariche smaltire nelle aree appropriate secondo le disposizioni
locali.

Non conservare le batterie completamente cariche, questo potrebbe ridurre
la loro autonomia e danneggiarle.

Per evitare lesioni, non toccare le eliche rotanti o altre parti mobili.

Quando si utilizza il drone, mantenere una distanza di almeno 20 cm dal
dispositivo a causa delle onde radio.

E responsabilita degli utenti verificare che il prodotto sia sicuro per loro e
per'ambiente. Il produttore, I'importatore e il distributore non si assumono
alcuna responsabilita per eventuali danni o lesioni causati da un uso improprio
del prodotto.

COMMENTIRELATIVIALLUSODELLABATTERIA

Ildrone utilizza una batteria speciale inclusa nel kit, mentre il telecomando utilizza
2 batterie AA (non incluse)

ampwN S

Si dovrebbe usare lo stesso tipo di batterie.

Prestare particolare attenzione alla polarita della batteria.

Le batterie ordinarie non devono essere caricate.

Non mischiare le batterie vecchie con quelle nuove.

Non mischiare insieme batterie alcaline, zinco-carbone, nichel-cadmio.
Prima di caricare |a batteria, rimuovetela dal dispositivo.



Caricare la batteria solo sotto la supervisione di un adulto.

Le batterie scariche devono essere rimosse dal dispositivo.

Non cortocircuitare i terminali della batteria.

10. | componenti destinati alla ricarica della batteria devono essere controllati
regolarmente per verificare la presenza di danni al cavo, alle spine, all'involucro
e ad altri. Se danneggiati, i componenti non devono essere utilizzati.

v o N

Descrizione

Drone (fig. 1)

1. Lud 5. Videocamera
2.  Motore brushless 6. Batteria
3. Telaio 7. Luce anteriore
4. Elica 8.  Luce posteriore
Controller (fig. 2 e 3)
1. Interruttore ON 9.  Impugnatura del controller
2. Tastodiritorno del drone 10. Display LCD
3.  Astasinistra 1. Tasto di avvio/atterraggio
4, Astadestra 12. Commutatore di velocita (alta/
5.  Fotografia/video bassa)
6. Tastodiblocco/sblocco 13. Regolazione dell’angolo della
7. Impugnatura per dispositivo videocamera

mobile 14. CGPS/ATTI

8. Antenna

Funzioni

Foto/video

Il pulsante (5) per scattare la foto. Tenere premuto lo stesso pulsante per registrate
il film.



IT

Avvio veloce/atterraggio

Il pulsante (11) per commutare tra la modalita di awvio veloce e atterraggio.

Ritorno

I pulsante diritorno (2) per avviare la procedura di ritorno del drone alla posizione
salvata (,home"). Premendo di nuovo il pulsante si annulla il comando.

Blocco

La pressione del pulsante (6) disabilitera i motori. Tenendo premuto lo stesso
pulsante, il blocco viene rilasciato e i motori si accendono.

Cambio di velocita

Premere e tenere premuto il pulsante (12) per cambiare la velocita del drone tra
la velocita alta e quella bassa.

GPS / ATTI

Cambia impostazione del tasto (14) in:
OFF - modalita ATTI
ON - modalita GPS.

Angolo della videocamera (fig. 4)

Utilizzare la manopola (13) per cambiare I'angolo della videocamera.

Icone del display (fig. 5)

A - Icona diritorno a ,,home”
Questa icona sara visibile fino a quando il drone non completera la procedura
di ritorno alla posizione precedentemente specificata.

B - Livello di carica della batteria del drone
Indica lo stato di carica della batteria del drone.



C - Distanza da ,home”
L'indicatore mostra la distanza del drone dal punto precedentemente segnato
come ,,home”.

D - Altezza da ,home”
L'indicatore mostra I'altitudine che separa il drone dal punto precedentemente
segnato come ,,home”.

E - GPS
ON - modalita GPS attivata
OFF - modalita GPS disattivata

F - Numero di saelliti GPS
Non appena il drone si connette con un numero sufficiente di satelliti (minimo:
7), il luogo di partenza del drone viene memorizzato come ,,home”,

G - Modalita di lavoro del drone
Dopo I'awvio del dispositivo, il prodotto entra in modalita di funzionamento
per default ,mode 2".

H - Modalita di velocita
Indicatore della modalita scelta di velocita di volo del drone - HIGH (alta velocita)
oppure LOW (bassa velocita).

| - Foto/video

Dopo aver scattato una foto, I'icona della fotocamera si accende brevemente sul
display. Durante la registrazione di un filmato, I'icona lampeggia fino a quando
la registrazione si ferma.

] - Livello di ricarica del controller
Indica lo stato di ricarica della batteria del controller.

K - Indicatore della forza del segnale
L'icona indica |a forza del segnale che riceve il controller dal drone.

L - Modalita Headless/calibrazione
Indicatore della modalita headless e della calibrazione della bussola del
dispositivo. La modalita headless pud essere accesa nell’app mobile.
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Montaggio e smontaggio delle eliche del
drone
Le eliche sono contrassegnate come A" e ,B” - prestare particolare attenzione

a questa marcatura durante il montaggio. Per le istruzioni di montaggio, vedere
laFig. 6.

A - Montaggio dell’elica rotante in senso orario

Montare I'elica marcata A sul motore corrispondente (vedere la figura 6).
Stringete le due viti con un cacciavite, poi mettete un cappuccio di protezione
e stringete in senso antiorario.

B - Montaggio dell’elica rotante in senso antiorario

Montare I'elica marcata B sul motore corrispondente (vedi Figura 6). Stringete
le due viti con un cacciavite, poi mettete un cappuccio di protezione e stringete
in senso orario.

Se non & montato correttamente, il prodotto non volera correttamente e
potrebbe essere danneggiato. Prestare particolare attenzione alle marcature

dell’elica e alla loro posizione finale sul drone. Utilizzare solo le eliche del kit
o acquistate direttamente dal produttore.

Smontaggio delle eliche

Immobilizzare il motore con la mano, svitare e rimuovere il cappuccio di
protezione, poi svitare entrambe le viti con un cacciavite e infine rimuovere
I'elica dal dispositivo

Montaggio dei piedini al telaio

Per montare i piedini, fissarle con le viti all’alloggiamento inferiore (fig. 7).



Montaggio della batteria

Inserire la batteria nel vano sul retro del drone e premere verso il basso (fig.
8). Il drone dovrebbe accendersi (i LED si illumineranno e ci sara un bip).
Girare la chiusura della batteria nella posizione ,,0” per fissare la batteria e
assicurarsi che sia installata correttamente.

NOTA: Assicuratevi che la batteria sia attaccata correttamente al drone,

altrimenti potrebbe compromettere la sicurezza del volo. Il drone pué
anche schiantarsi a causa di un’interruzione di corrente.

Smontaggio della batteria

Girare il blocco della batteria in posizione 1" e tirare |la batteria per estrarla
(Fig. 9). Non estrarre la batteria con le mani bagnate.

Ricarica della batteria

Vedi: fig. 10.
1.  Collegare il cavo USB all’adattatore di rete USB (I'adattatore non &
incluso).

2.  Collegare un’altra estremita al caricabatterie.
3.  Collegare la batteria al caricabatteria.

Mentre la batteria & in carica, i LED verdi su entrambii lati dell’'unita lampeggiano
e il LED rosso e acceso continuamente.

Quando la batteria & carica, entrambi i LED verde e rosso sono continuamente
accesi. Se il caricabatteria stesso (senza batteria) & collegato all'adattatore AC
tramite il cavo USB, o in caso di malfunzionamento del dispositivo: il LED rosso si
accende continuamente e le luci verdi su entrambi i lati del dispositivo sono spente.

Utilizzare I'addattatore USB 5V, 2 A (non & incluso).
Un altro tipo di alimentatore e puo influenzare il tempo di ricarica del prodotto.
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Non utilizzare porta USB del computer per la ricarica. Il mancato rispetto delle
istruzioni per la ricarica della batteria puo causare danni alla batteria o al
caricabatterie.

Dopo aver fatto volare il drone, si raccomanda di caricarlo per circa due ore.
Se il drone non viene utilizzato per un lungo periodo di tempo, si raccomanda
di scaricare la batteria e caricarla completamente almeno una volta al mese.

Installazione della vidoeocamera

1. Inserire la spina bianca della videocamera nella presa del drone (vedi:
fig. 11).

2. Inserire il rigonfiamento della telecamera nell'apertura del drone con
un angolo di 90° (perpendicolare all’asse longitudinale del prodotto).

3. Girala videocamera in senso orario nella sua posizione normale e
assicurati che sia montata correttamente e saldamente.

Disinstallazione della videocamera

1. Afferrare la videocamera e girarla in senso antiorario di 90° (fig. 12).
2. Tiraredelicatamente e rimuovere |la videocamera dalla presa. Rimuovere
la spina della videocamera.

Regolazione dell’angolo della videocamera

L'angolo della telecamera pud essere regolato entro i 90° usando la manopola
(vedi Figura 4). Girando la manopola ,su” (segnato come A nella fig. 4) la
telecamera si alza. Allo stesso modo, girando ,in basso” (contrassegnato
come B nella fig. 4) la telecamera scendera

Nota: Prima di atterarre il drone assicurarsi che la videocamera sia rivolta
totalmente verso il basso (fig. 13).



Montaggio della batteria nel telecomando

Aprire il coperchio della batteria, installare due batterie AA nel vano secondo
la polarita indicata e poi chiudere il coperchio (vedi. Fig. 14).

Collegamento del telecomando coniil drone
/a)

Premere e tenere premuto il pulsante di blocco (6) | poi accendere il

controller spostando il pulsante ON/OFF (vedi: fig. 15).

L'accoppiamento del telecomando e del drone pud avvenire solo se il
controller non é collegato a nessun altro drone. Se ci sono diversi droni
e controller in un posto, il processo di accoppiamento dovrebbe essere
eseguito su ogni set a turno per evitare un accoppiamento errato.

Modalita di controllo

Il drone ha due modalita di controllo che si scambiano il posto tra lo stick
sinistro e quello destro. Il modo 2 & impostato di default (vedi Figura 16).

A - Volo in avanti o indietro
B - Giro a sinistra o a destra
C - Accelleratore

D - Volo a sinistra o a destra

Per cambiare la modalita: e

1. Il pulsante di blocco (6) @ poi accendere il controller tramite klo
spostamento del pulsante di accensione (vedi: fig. 17).

2. Premere e tenere premuto il pulsante di ritorno per circa 3 secondi @
per selezionare tra le modalita 1 e 2. La modalita selezionata viene
visualizzato sullo schermo LCD (G). Ogni pressione e tenere premuto
permette di cambiare la modalita.

Di default il prodotto lavora in modalita 2.
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Calibrazione del giroscopio

Dopo la connessione al telecomando, posizionare il drone su una superficie
piatta e orizzontale e puntare entrambe le aste del telecomando verso
I'angolo inferiore sinistro (Fig. 18). Quando i LED smettono di lampeggiare
rapidamente in verde, cio indica che la calibrazione & completa.

Nota: il drone é gia stato calibrato. Non c'é bisogno di ricalibrare a meno che
il drone non abbia un problema, ad esempio con il decollo o il completamento
della procedura di rilevamento.

Modalita di rilevamento

Unavolta collegato al telecomando, il drone entrera in modalita di rilevamento.
I LED anteriore e posteriore del drone lampeggiano alternativamente in rosso,
verde e giallo. Assicurati che il drone si trovi su una superficie piana e livellata
durante questo periodo.

Il processo dura circa 8 secondi. Quando e completo, il telecomando inviera
due brevi segnali acustici e i LED sul drone inizieranno a lampeggiare
alternativamente in giallo (Fig. 19).

Calibrazione della bussola

NOTA: La calibrazione della bussola dovrebbe essere fatta dopo la modalita
di rilevamento. La calibrazione deve essere fatta prima di ogni volo e anche
dopo aver cambiato la batteria con una nuova o averla inserita nel prodotto.

1. Calibrazione orizzontale

| LED anteriore e posteriore in modalita di calibrazione orizzontale
lampeggiano alternativamente in giallo. Tenete il drone e ruotatelo
orizzontalmente intorno al suo asse. Fare circa tre rotazioni. Quando la
calibrazione & corretta, i LED inizieranno a lampeggiare in verde (fig. 20).



2, Calibrazione verticale

| LED anteriore e posteriore in modalita di calibrazione verticale
lampeggeranno alternativamente in verde. Tenere il drone verticalmente
(con la videocamera rivolta verso I'alto) e girarlo attorno al proprio asse.
Eseguire crica tre giri. Dopo una calibrazione corretta i diodi cominceranno
ad illuminare in modo costante (fig. 21).

NOTA:

e Non calibrare Ia bussola nel campo magnetico forte.

° Durante la calibrazione non portare con sé nessun materiale magnetico
(ad es.chiavi, telefonini).

e  Durante la calibrazione mantenere la distanza da grandi oggetti
metallici.

Blocco e sblocco del drone

Il bloccaggio e sbloccaggio del drone consiste nel spegnimento dei suoi motori.

n
Per sbloccare il drone premere brevemente il pulsante di bloccaggio a;
| motori si accenderanano e il drone é shloccato.

Bloccare (spegnere i motori) & possibile in due modi:
n

1.  Tenere premuto il pulsante di blocco @ per ca. 3 secondi. | motori si
spegneranno e il drone sara bloccato.

2. Dopo I'atterraggio del drone sulla terra, dirigi I'asta dell’acceleratore
verso il basso per ca. 3 secondi. | motori si spegneranno e il drone
viene bloccato.

n

NOTA: Non spegnere motori del drone con il pulsante &R duranteil volo,

perché il drone iniziera a cadere.
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Controllo del drone

Il drone & controllato muovendo gli stick del telecomando secondo la
seguente grafica.

| grafici mostrano la disposizione delle aste nella modalita di controllo
predefinita 2.

A - alzamento
B - discesa
Fig. 22
C - voloin avanti
D - volo indietro
E - giro a destra
F - giro a sinistra
Fig. 23
G - volo a sinistra

H - volo a destra

Avvio / atterraggio

T
1. Dopo aver accesso i motori il pulsante * perché il drone
automaticamente parti e mantenga una velocita costante 1,5 metri
sopra la terra.

T
2. Duranteilvoloil pulsante ¥, perché il drone automaticamente atterri.

Vedi: fig. 24.

Modalita ATTI

Per spegnere GPS, girare l'interruttore sul telecomando come mostrato
in Fig. 25.11 drone in questa modalita non utilizza il GPS per mantenere la
posizione. Utilizza I'altimetro incorporato per mantenere 'altitudine. Questa
modalita non & accurata e si dovrebbe avere I'esperienza e buone abilita di
volo del drone per usarlo.



Modalita GPS

Portare Il'interruttore GPS nella posizione indicata in fig. Il drone in questa
modalita utilizzera il GPS per mantenere la sua posizione.

Ritorno a “home”

La funzione diritorno fa si che il drone ritorni alla sua ultima posizione salvata
("home"). Ci sono tre modalita di questa funzione: ritorno intelligente, ritorno
di emergenza e ritorno a batteria scarica.

Il punto memorizzato é il luogo in cui il drone decolla. Affinché questa
posizione sia memorizzata correttamente, il segnale GPS deve essere
abbastanza forte (minimo 7 satelliti combinati al decollo).

1. Ritorno intelligente

Se e disponibile un segnale GPS (oltre 7 satelliti) e il punto di partenza é stato
salvato, il pulsante ritorna. Il drone iniziera a tornare alla posizione salvata.
Durante il ritorno, & possibile sterzare il drone per evitare gli ostacoli, per
esempio. Premendo nuovamente il pulsante si esce dalla funzione di ritorno.

2, Ritorno di emergenza

Seil segnale GPS era buono (sopra i 7 satelliti) e il punto di partenza é stato
salvato, il ritorno di emergenza verra avviato automaticamente quando il
pilota perde la connessione con il drone per piul di 6 secondi. E possibile
riprendere il controllo del drone se il pilota ha di nuovo una connessione e
si preme il tasto di ritorno.

NOTA:

o Durante unritorno di emergenza, non puoi guidare il drone per evitare
gli ostacoli.

e |l drone non tornera al sito di avvio se il segnale GPS & debole (meno
di 7 satelliti).
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e  Sedurante la proceduradiritorno intelligente I'utente vuole sollevare
il drone ad un'altitudine di 15 m o superiore, il drone smettera di
alzarsi e immediatamente iniziera la procedura di ritorno a “home”
di emergenza.

. Se non c'era un buon segnale GPS (meno di 7 satelliti) durante il decollo,
e il drone ha perso la connessione con il pilota per pit di 6 secondi, il
drone iniziera una lenta discesa e si blocchera all'atterraggio.

3. Ritorno al livello basso della batteria

Questa modalita si attiva quando la batteria del drone & abbastanza scarica
da compromettere la sua capacita di tornare al punto segnato come "home".

Quando i diodi posteriori del drone pulsano lentamente, I'indicatore do carica
batteria mostra un livello basso (ﬁ), il telecomando emette segnali acustici
brevi e il drone si trova all'altezza superiore a 30 metri o a distanza superiore
2100 metri dal telecomando, il drone comincera automaticamente ritornare
al punti di lancio.

Quando i diodi posteriori del drone pulsano lentamente, I'indicatore di carica
della batteria mostra il suo scaricamento (ET), il telecomando emette i segnali
acustici brevi e il drone si trova all'altezza superiore a 15 metri oppure a distanza
superiore a15 metri dal telecomando, il drone comincera automaticamente
ritornare al punto di lancio.

Durante il ritorno a causa di una batteria scarica, il controllo non puo essere
ripreso premendo il pulsante della funzione di ritorno.

Durante il ritorno a causa della batteria scarica, se la distanza é fino a 100
metri & possibile annullare il ritorno premendo il pulsante di ritorno.

Foto/video

Premere brevemente il pulsante per scattare la foto per scattare la foto.
Licona della fotocamera B3 per un attimo si illuminera sul display.



Tenere premuto il pulsante della fotocamera per almeno per 2 secondi, e la
videocamera del drone comincera a registrare il film. Sul display apparira
Iicona pulsante C¥ Tenere premuto il pulsante della fotocamera piti a lungo
per terminare |a registrazione (vedi. Fig. 27).

NOTA: quando nella videocamera non é installata alcuna scheda di memoria
o la scheda di memoria & danneggiata, non é possibile scattare foto
oregistrare video tramite il pulsante sul telecomando. In questa situazione,
questa capacita e disponibile solo attraverso I'app sul tuo smartphone.

Lo slot per scheda di memoria si trova sul retro della fotocamera. Capacita
massima della scheda MicroSD: 32 GB.

Prima del primo uso

1. Controlla se il telecomando e il drone sono completamente carichi.
Controlla se le eliche sono installate correttamente.

3.  Controlla se dopo lo sbloccaggio del drone i suoi motori funzionano
correttamente.

Istruzione di avvio veloce

1. Accoppiareil telecomando el drone. Esegui il processo di rilevamento.

2. Calibrala bussola del drone.

3.  Sblocca il drone.

4. Spingere |'asta per sollevare il drone (A in fig.22). Ora puoi controllare
il percorso del suo volo.

5. Atterraconil drone. Blocca il drone.

6. Toglila batteria dal drone e spegni il controller.

Connessione del drone con I'app

Accendi il drone. Sul proprio telefonino entra nelle impostazioni WiFi. Trova e
selezionala rete dal nome ,,drone4******” Accedi all’applicazione M RC PRO,
e poi premi ,Start” per guardare la trasmissiomne del drone in tempo reale.
Il drone sfrutta WiFi nello standard 5GHz. Assicurati che il tuo dispositivo
Con I'app supporta qwuesto standard, in caso contrario non potrai collegarti
con il drone.

IT



IT

Indici di stato dello controller

Nr | Stato del controller Descrizione

1 L'indicatore dell'intensita del Il controller perde il segnale.
segnale salta tra forte a debole.

2 Gli indicatori luminosi del Il controllore ha una batteria
controller lampeggia lentamente, scarica, collegarla a per
il telecomando emette un bip caricarlo.

e l'indicatore della batteria &
lampeggia sullo schermo LCD.

3 Indicatore del livello di carica della La batteria del drone si sta
batteria visualizza: 7% inoltre esaurendo. Se I'altezza del
emette il segnale acustico. volo del drone é superiore

a 30 metri e la distanza tra
esso e controller @ maggiore
di 100 metri- il drone
comincera a ritornare al
punto contrassegnato come
“home”.

4 Indicatore di carica della batteria La batteria del drone &
visualizza: 7% il dispositivo emette | scarica. Il drone comincera
un suono acustico costante e lungo. | aritornare automaticamente

se si trova all'altezza
maggioredi15moe
allontanato di oltre 15 m.
Se la distanza e minore il
drone comincera da subito
atterrare.

5 L'intensita del segnale sul display 1. Ladistanza traundrone

indica meno di due barre o nessuno,
il dispositivo emette un segnale
acustico lungo e costante.

eil telecomando &
troppo grande influendo
sulla qualita scarsa del
segnale.

2. Labatteriadel drone e
stata rimossa dopo aver
accoppiato il drone con il
telecomando.




Indicatori di stato del drone

pulsano guattro volte ogni
1,5 sec.

Nr | Stato del drone Descrizione

1 Le luci anteriori e posteriori Il drone non & collegato al
lampeggiano rapidamente in | telecomando.
giallo.

2 Le luci anteriori e posteriori Il drone non & collegato al
pulsano in modo alternato: in | telecomando.
rosso, in verde e in giallo.

3 Le luci anteriori siilluminanoin | Il drone non é collegato al GPS,
rosso e quelle posteriori in giallo.

4 Le luci anteriori siilluminano in Il drone non si collega con il GPS.
rosso e quelle posteriori in verde.

5 Le luci anteriori e posteriori Dron sta calibrando il giroscopio.
pulsano in verde.

6 Le luci anteriori e posteriori Il drone & in modalita di calibrazione
pulsano in modo alternato orizzontale della bussola.
in giallo.

7 Le luci anteriori e posteriori Il drone & in modalita di calibrazione
pulsano in modo alternativo verticale della bussola.

In verde.

8 Le luci anteriori si illuminano La batteria del drone si sta
in rosso, le luci posteriori, esaurendo, e rimasto soloun1/6
pulsano lentamente in rosso. della capacita della batteria. Sul

controller appprira I'icona .

9 Le luci anteriori siilluminano in | La batteria del drone é esaurita, &
rosso, le luci posteriori pulsano | rimasto ca. 1/9 della capacita della
in rosso. batteria.Sul controller apparira

I'icona (5.

10 | Le luci anteriori e posteriori Problema con il giroscopio.
pulsano una volta ogni 1,5 sec.

1" Le luci anteriori e posteriori Problema con il barometro.
pulsano due volte ogni 1,5 sec.

12 | Le luci anteriori e posteriori Problema con la bussola.
pulsano tre volte ogni 1,5 sec.

13 | Le luci anteriori e posteriori Problema con GPS.
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Risoluzione dei problemi

1  Dopoaverfattoil voloildrone non = Posizionare il drone sul supporto
riesce a tenersi orizzontalmente  piano e orizzontale. Eseguire la
nell'aria, si inclina su un lato calibrazione del giroscopio.

2 lldronevibrain modo strano. L'elica pud essersi deformata.
Occorre sostituirla.

3 Non si riesce a sbloccare il La batteria si sta esaurendo,
drone,la luce sul diodo posteriore  ricaricare la batteria.
pulsa velocemente

Pulizia e conservazione

1. Non utilizzare sostanze chimiche per pulire il dron.

2.  Non utilizzare acqua per pulire il dron.

3.  Perpulire il drone e i suoi accessori, spegnere I'unita, rimuovere le
batterie e pulire con un panno asciutto.

4. |l drone e i suoi componenti devono essere conservati in un luogo
asciutto e fuori dalla portata dei bambini.

Nota: le flut ioni di p p causare lac

p di funzi del dispositivo: da 5°C a 40°C.
Resistenza al vento di classe 4 (max. 7,9 m/s).

dell'acqua nel dispositivo.

Le foto sono solo a scopo illustrativo, I'aspetto reale dei prodotti puo differire da quelli presentati
nelle immagini.
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Introduction

Cher client !

Merci de nous avoir fait confiance et d’avoir choisi la marque Overmax. Nous
vous donnons un produit parfait a I'usage quotidien grace a I'application de
matiéres primaires de haute qualité et des solutions technologiques modernes.
Nous sommes siirs que grace a un grand soin que nous avons pris pour fabriquer
ce produit, il répondra a toutes vos exigences. Avant d'utiliser le produit pour la
premiére fois, lisez attentivement ce mode d’emploi.

Sivous avez des questions ou remarques relatives au produit acheté, n'hésitez
pas a nous contacter a I'adresse :
pomoctechniczna@overmax.pl

RENSEIGNEMENTS IMPORTANTS

1. Le produit est destiné aux personnes de plus de 14 ans et expérimentées en
pilotage de drones. La manipulation du produit par des utilisateurs de moins
de 18 ans devrait étre réalisée sous surveillance d’adultes. Nous suggérons a
ceux qui souhaitent commencer leur aventure avec le pilotage de drones de
contacter une personne plus expérimentée dans cette matiere.

2. Le présent produit est destiné a I'usage extérieur. Avant de commencer a
utiliser le produit, assurez-vous que I'espace choisi est dépourvu d’obstacles,
et pendant le pilotage, gardez une distance de sécurité de chaque personne,
animal ou bien.

3.  llconvient de ne pas utiliser le produit a proximité des lignes électriques, dans
les espaces publics (bondés) et dans les espaces fermés.
4. |l convient de ne pas utiliser le produit pendant les intempéries : a des

températures élevées, pendant la pluie, le brouillard, la neige, le gel et le vent fort.

5.  Neréalisez pas de dépannages du dispositif et ne le modifiez pas. Seulement
un service agréé peut procéder au dépannage du produit.

6. Ne mettez pas le dispositif en marche si vous avez remarqué des dégats de
quelgue nature gue ce soit.

7. Nutilisez pas le dispositif quand il commence a fonctionner mal, il a été tombé
au sol ou mouillé, il se chauffe de facon excessive, il y a des décolorations,
renflements, quand il produit des sons ou des odeurs anormales ou d'autres
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10.

M

12.

14.
15.
16.

17.

18.

19.

20.

21.

22,

23,

phénomeénes atypiques. Dans ce cas-13, contactezimmédiatement le service
agréé du fabricant.

N'utilisez pas le dispositif quand vos mains sont mouillées ou humides.
Utilisez le produit a I'écart des sources de chaleur, des hautes températures,
des surfaces chaudes, des sources d’étincelage, du feu ouvert, des huiles et
des arétes vives.

N’utilisez pas le dispositif dans un environnement contenant des substances
inflammables, explosives ou toxiques.

N’utilisez pas de substances chimiques ou d’eau pour nettoyer le dispositif.
Le produit devrait étre lavé a I'aide d’un chiffon doux et sec.

N'utilisez pas le produit a d’autres fins que celles auxquelles il a été congu.
Pour éviter le danger potentiel d'incendie, il convient de ne pas mettre en
contact les bornes de la pile, les placer dans le compartiment a plies sans
respecter les repéres de polarité, ni les percer. La recharge de la batterie
devrait toujours étre réalisée sous surveillance d’'un adulte, dans un endroit
inaccessible aux enfants.

Ne laissez jamais le dispositif branché a un chargeur sans surveillance.
Aprés avoir rechargé, débranchez les piles de I'adaptateur secteur.

Aprés |'utilisation, il convient de retirer |a pile du drone et de la manette de
contrdle.

En cas de chauffage excessif de |a pile ou des accumulateurs, il est nécessaire
d'arréter de les utiliser et de les recharger immeédiatement. Sinon, cela peut
entrainer leur déformation ou inflammation.

Il convient de ne pas mélanger de différents types de piles ni de vieilles
piles (usagées) avec des neuves. Il est nécessaire de retirer les piles usées
du dispositif.

Il est nécessaire d'éliminer les piles usées conformément aux réglementations
locales dans les endroits destinés a cette fin.

Ne stockez pas les piles entierement chargées parce que ceci raccourcit leur
durée de vie et elles peuvent &tre endommagées.

Pour éviter les blessures, il convient de ne pas toucher les hélices qui tournent,
ni les piéces mobiles du dispositif.

Lors de l'utilisation du drone, gardez une distance d'au moins 20 cm de
I'appareil en raison des ondes radio.

L'obligation des utilisateurs est de s’assurer que le produit est utilisé en toute
sécurité tant pour eux-mémes, que pour leur environnement. Le fabricant,
I'importateur et le distributeur ne seront pas tenus pour responsables des
dégats et dommages éventuels causés par I'usage incorrect du produit.



REMARQUES RELATIVES A LUTILISATION
DE LA PILE

Dans le drone, on utilise une batterie spéciale incluse, tandis que dans la manette
de contrdle, on utilise 2 piles AA (non incluses).

npwN S

10.

Les piles du méme type devraient étre utilisées.

Prétez une attention particuliére a la polarité des piles.

Les piles ordinaires ne devraient pas étre rechargées.

Ne mélangez pas de piles usées avec des piles neuves.

Ne mélangez pas de piles alcalines, de piles au carbone-zinc et de piles nickel-
cadmium.

Avant de recharger |a pile, il est nécessaire de |a retirer du dispositif.

Il convient de recharger la pile uniqguement sous surveillance de personnes
adultes.

Les piles déchargées devraient étre retirées du dispositif.

Il convient de ne pas mettre en contact les contacteurs de pile.

Les éléments destinés a la recharge de la pile devraient étre vérifiés
régulierement pour détecter les dégats du cable, des fiches, du boitier et
d’autres. En cas de dégats, les éléments ne devraient pas étre utilisés.

Description
Drone (fig. 1)

1.
2,
3.
4,

Phares 5. Caméra
Moteur sans balais 6. Batterie
Chassis 7 Phare avant
Hélice 8.  Pharearriére
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Manette de contrdle (fig. 2 et 3)

1. Interrupteur marche/arrét contrdle

2. Bouton de retour du drone 10. EcranLCD

3.  Leviergauche 11.  Bouton de décollage/

4. Levierdroit atterrissage

5. Photo/vidéo 12. Interrupteur de vitesse

6. Bouton de verrouillage/ (grande/petite)
déverrouillage 13. Réglage del'angle de la

7.  Support d’appareil mobile caméra

8. Antenne 14. GPS/ATTI

9.  Support de manette de

Fonctions
Photo/vidéo

Appuyez sur le bouton (5) pour prendre une photo. Tenez le méme bouton
enfoncé pour enregistrer une vidéo.

Décollage/atterrissage rapide

Appuyez sur le bouton (11) pour commuter entre le mode de décollage rapide et
d'atterrissage.

Retour

Appuyez sur le bouton de retour (2) pour initier la procédure de retour du drone
al'endroit enregistré (« maison »). Appuyez le bouton de nouveau pour annuler
la commande.

Verrouillage

Appuyez sur ce bouton (6) pour éteindre les moteurs. Tenez le méme bouton
enfoncé pour déverrouiller et allumer les moteurs.

Changement de la vitesse

Tenez le bouton (12) enfoncé pour changer la vitesse du drone entre la grande
vitesse et la petite vitesse.



GPS / ATTI

Changez les paramétres du bouton (14) a:
OFF - mode ATTI
ON - mode GPS.

Angle de la caméra (fig. 4)

Utilisez le sélecteur (13) pour changer I'angle de la caméra.

Icones de I'écran (fig. 5)

A - Icdne de retour a la « maison »
Cette icdne sera visible jusqu'a ce que le drone ne finisse la procédure de retour
a I'endroit prédéfini.

B - Niveau de charge de |a batterie du drone
Indique le niveau de charge de |a batterie du drone.

C - Distance a partir de la « maison »
L'indicateur indique la distance qui sépare le drone du point indiqué comme
«lamaison ».

D - Hauteur a partir de la « maison »
L'indicateur indique la hauteur qui sépare le drone du point indiqué comme «
la maison ».

E - GPS
ON - le mode GPS activé
OFF - le mode GPS désactivé

F - Nombre de satellites GPS

Deés que le drone se connecte a un nombre suffisant de satellites (7 au minimum),
I'endroit de décollage du drone sera enregistré dans la mémoire comme « la
maison ».

G - Mode de fonctionnement du drone
Apreés le décollage du dispositif, le produit entre par défaut en « mode 2 » de
fonctionnement
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H - Mode de vitesse
Indicateur du mode de vitesse sélectionné du vol du drone - HIGH (grande
vitesse) ou LOW (petite vitesse).

| - Photo/vidéo

Aprés avoir pris une photo, I'icéne de I'appareil photo s'allumera pourun moment
surl'écran. Pendant I'enregistrement de la vidéo, cette icone clignotera jusqu'a
la fin de I'enregistrement.

) - Niveau de charge de la manette de contréle Indique I'état de charge de la
pile de la manette de contrdle.

K - Indicateur de puissance du signal
L'icone indique la puissance du signal recu du drone par la manette de contrdle.

L - Mode Headless / calibration
L'indicateur du mode headless et la calibration de la boussole du dispositif.
Le mode headless peut étre désactivé en application mobile.

Montage et démontage des hélices du
drone
Les hélices sont indiquées comme « A » et « B » - pendant le montage, il convient

de préter une attention particuliére a ces repéres. Les instructions relatives au
montage, voir : fig. 6.

A - Montage de I'hélice tournant dans le sens des aiguilles d’une montre
Installez I'hélice avec le repére A sur le moteur lui correspondant (voir : fig. 6).
Vissez deux vis avec un tournevis, puis mettez un capuchon de protection sur
elles et vissez-le dans le sens inverse des aiguilles d'une montre.

B - Montage de I'hélice tournant dans le sens inverse des aiguilles d’'une montre
Installez I'hélice avec le repére B sur le moteur lui correspondant (voir : fig. 6).

Vissez deux vis avec un tournevis, puis mettez un capuchon de protection sur
elles et vissez-le dans le sens des aiguilles d’'une montre.



En cas d’installation incorrecte, le fonctionnement du produit ne sera pas
correct et le produit peut étre endommageé. Il convient de préter une attention
particuliére aux repéres sur les hélices et a leur emplacement ciblé sur le drone.
Il est nécessaire de n'utiliser que les hélices provenant du kit ou achetées
directement auprés du fabricant.

’» o gn
Démontage des hélices
Il est nécessaire d'immobiliser le moteur avec la main, de dévisser et d’enlever

le capuchon de protection, puis dévisser les deux vis avec un tournevis et enfin
enlever I'hélice du dispositif.

Installation des pieds au chassis

Pour installer les pieds, vissez-les avec des vis au boitier inférieur (fig. 7).

Installation des batteries

Insérez |a batterie dans son compartiment a I'arriére du drone et appuyez-la
(fig. 8). Le drone devrait s'allumer (les diodes LED s’allumeront et un signal
sonore apparaitra). Tournez la fermeture sur la batterie jusqu’a la position
« 0 » pour la sécuriser et pour vous assurer qu’elle est fixée correctement.

ATTENTION : Assurez-vous que la batterie est fixée correctement dans le

drone, sinon ceci peut affecter la sécurité du vol. Le drone peut aussi se
crasher en raison de coupure de I'alimentation électrique.

Démontage de la batterie

Tournez la fermeture de |a batterie jusqu’a la position « | » et tirez la batterie
pour la retirer (fig. 9). Ne retirez pas la batterie avec les mains humides.
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Recharge de la batterie

Voir : Fig. 10

1. Branchez le cable USB a I'alimentation secteur USB (I'adaptateur secteur
n'est pas inclus).

2.  Branchez I'autre bout au chargeur de |a batterie.

3.  Connectez |a batterie au chargeur de batterie.

Pendant larecharge de la batterie, les diodes vertes sur les deux ctés du dispositif
clignotent et la diode rouge est allumée en continu.

Aprés avoir rechargé les batteries, tant les diodes vertes que la diode rouge sont
allumées en continu.Si le chargeur de batterie lui-méme (sans la batterie) est
connecté al'adaptateur secteurvia le cable USB, ou en cas de dysfonctionnement
de I'appareil: la diode rouge est allumée en continu, et les lumiéres vertes sur les
deux cotés du dispositif sont éteintes.

Il convient d’utiliser un adaptateur secteur USB 5V, 2 A (non inclus).

Un autre type d’adaptateur secteur peut affecter le temps de charge du produit.
Il convient de ne pas utiliser de prises USB de I'ordinateur pour la recharge. Le
non-respect de I'instruction de la recharge des batterie peut endommager la
batterie ou le chargeur.

Aprés avoir réalisé un vol avec le drone, il est recommandé de le recharger
pendant environ deux heures. Si le drone n’est pas utilisé pendant longtemps,
il est recommandé d'épuiser ses batteries et de les recharger entiérement au
moins une fois par mois.

Installation de la caméra

1. Mettezlafiche blanche de la caméra dans la prise dans le drone (voir:
fig. 11).

2. Mettezlerenflement de lacaméra dans I'ouverture dans le drone sous
I'angle de 90° (perpendiculairement a I'axe longitudinal du produit).

3.  Tournezlacaméravers la droite jusqu'a la position normale et assurez-
vous qu’elle est fixée correctement et stablement.



Démontage de la caméra

1. Saisissez la caméra et tournez-la vers la gauche de 90° (fig. 12).
2. Tirez-ladoucement et retirez-la de la prise. Retirez |a fiche de la caméra.

Réglage de I'angle de la caméra

L'angle de la caméra peut étre réglée dans la plage de 90° a I'aide du sélecteur
(voir: fig. 4). Lorsque vous tournez le sélecteur « vers le haut » (indiqué comme
Asurlafig. 4), lacaméra s'élévera. De méme, lorsque vous tournez « vers le
bas » (indiqué comme B sur |a fig. 4), la caméra s'abaissera.

Attention : Avant I'atterrissage du drone, assurez-vous que la caméra n’est
pas dirigée entiérement vers le bas (fig. 13).

Installation de la pile dans la manette de
controle

Ouvrez le couvercle du compartiment a piles, installez deux piles AA dans le
compartiment conformément a la polarité indiquée et fermez le couvercle
(voir fig. 14).

Connexion de la manette au drone

Appuyez sur le bouton de verrouillage (6) a et tenez-le enfoncé, puis
allumez la manette de contréle, en bougeant le bouton d'allumage (voir :
fig. 15).

La connexion de la manette de contrdle au drone ne peut étre effectuée
que si la manette de contrdle n’est connectée avec aucun autre drone. S'il
y a quelques exemplaires différents du drone et des manettes de contrdle
dans le méme lieu, le processus de couplage devrait étre réalisé en séquence
sur chaque kit pour éviter le couplage erroné.
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Mode de pilotage

Le drone posséde deux modes de pilotage qui échangent I'affectation des
leviers droit et gauche. Le mode 2 est réglé par défaut (voir : fig. 16).

A - Vol vers l'avant ou vers I'arriére

B - Pivotement vers la gauche ou vers la droite
C - Papillon des gaz

D - Vol vers la gauche ou vers la droite

Pour changer le mode : A

1. Appuyez surle bouton de verrouillage (6) M, puis allumez la manette
de contrdle, en bougeant le bouton d'allumage (voir : fig. 17).

2. Appuyez surle bouton de retour et tenez-le enfoncé pendant environ
3 secondes 9 pour choisir entre le mode 1 et 2. Le mode sélectionné
est affiché sur I'écran LCD (G). Chaque pression et maintien permet
de changer le mode.

Par défaut, le produit fonctionne en mode 2.

Calibration du gyroscope

Apres que la manette de contrdle se connecte au drone, laissez le drone sur
une surface plane et horizontale, puis dirigez les deux leviers sur la manette
de contréle vers le coin gauche bas (fig. 18). Quand les diodes arréteront de
clignoter rapidement en vert, cela veut dire que la calibration a été finie.

Attention : Le drone a été déja calibré auparavant. Il n’est pas nécessaire

de le calibrer a nouveau, a moins que le drone ait un probléeme par exemple
avec le décollage ou la finition de la procédure de détection.

Mode de détection

Apres que la manette de contréle se connecte au drone, le drone entre dans
le mode de détection. Les diodes avant et arriere du drone clignoteront en



alternance en rouge, vert et jaune. Assurez-vous qu’a ce moment-Ia le drone
se trouve sur une surface plane et horizontale.

Le processus prend environ 8 secondes. Quand il sera terming, la manette
de contrdle enverra deux signaux sonores courts et les diodes sur le drone
commenceront a clignoter en alternance en jaune (fig. 19).

Calibration de la boussole

ATTENTION : La calibration de la boussole devrait étre réalisée aprés
le mode de détection. La calibration devrait étre réalisée avant chaque
vol et aprés le remplacement des piles par de neuves ou aprés les avoir
installées dans le produit.

1.  Calibration horizontale

Les diodes avant et arriere en mode de calibration horizontale clignoteront
en alternance en jaune. Tenez le drone et tournez-le horizontalement autour
de son propre axe. Effectuez environ trois rotations. Aprés une calibration
correcte, les diodes commenceront a clignoter en vert (fig. 20).

2. Calibration verticale

Les diodes avant et arriere en mode de calibration verticale clignoteront
en alternance en vert. Tenez le drone verticalement (la caméra dirigée vers
le haut) et tournez-le autour de son propre axe. Effectuez environ trois
rotations. Aprés une calibration correcte, les diodes seront allumées en
continu (fig. 21).

ATTENTION :

o Ne calibrez pas la boussole dans un champ magnétique fort.

e Pendant la calibration, ne portez aucun matériau magnétique (par
exemple des clés, des téléphones).

o Pendant |a calibration, tenez la distance par rapport aux grands objets.

Verrouillage et déverrouillage du drone

Le verrouillage et déverrouillage du drone consiste a la désactivation des
moteurs du drone.

Pour déverrouiller le drone, appuyez brievement sur le bouton de verrouillage
a. Les moteurs s’allument et le drone est déverrouillé.
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Il est possible de verrouiller (éteindre les moteurs) a deux facons :

1.  Tenez le bouton de verrouillage a enfoncé pendant environ 3
secondes. Les moteurs s'éteindront et le drone sera verrouillé.

2. Aprésqueledrone atterrit sur la terre, dirigez le levier du papillon des
gaz vers le bas pendant environ 3 secondes. Les moteurs s'éteindront
et le drone sera verrouillé.

n
ATTENTION : N’éteignez pas les moteurs du drone avec le bouton KN
pendant le vol, parce que le drone commencera a tomber.

Pilotage du drone

Le pilotage du drone est effectué par la manipulation des leviers sur la
manette de contrdle selon les illustrations ci-dessous.

Les illustrations montrent la configuration des leviers en mode de pilotage
par défaut 2.

A - monter

B - retomber
Fig. 22

C - voler vers |'avant

D - voler vers l'arriere

E - pivoter vers la droite

. F - pivoter vers la gauche

Fig. 23

G - voler vers la gauche

H - voler vers la droite

’» L]
Décollage / atterrissage
T
1. Apres I'extinction des moteurs, appuyez sur le bouton & pour que le
drone décolle automatiquement et pour qu’il maintienne la hauteur
permanente de 1,5 métres au-dessus du sol.



T
2. Pendant le vol, appuyez sur le bouton X pour que le drone atterrisse
automatiquement.

Voir : Fig. 24

Mode ATTI

Pourdésactiver le mode GPS, bougez I'interrupteur sur la manette de contréle
comme indiqué sur |a fig. 25. Le drone dans ce mode n'utilise pas le GPS
pour maintenir [a position. Pour maintenir la hauteur, on utilise un altimetre
intégré. Ce mode n'est pas précis et il est nécessaire d’avoir de I'expérience
et de bonnes capacités en matiére de pilotage de drone pour I'utiliser.

Mode GPS

Commutez l'interrupteur GPS jusqu'a la position indiquée sur la fig. 26. Le
drone dans ce mode utilise le GPS pour maintenir sa position.

Retour a la maison

La fonction de retour fait que le drone retourne au dernier endroit enregistré
(« ala maison »). Il'y a trois modes de cette fonction : le retour intelligent,
le retour d'urgence et le retour a niveau bas de pile.

Le point enregistré est un endroit dans lequel le drone décolle. Pour que cet
endroit soit enregistré correctement, le signal GPS doit étre suffisamment
fort (7 satellites connectés au minimum pendant le décollage).

1.  Retour intelligent

Si le signal GPS est disponible (plus de 7 satellites) et le point de décollage
a été enregistré, appuyez sur le bouton de retour. Le drone commencera
a retourner a I'endroit enregistré. Pendant le retour, vous pouvez piloter
le drone par exemple en vue d'éviter les obstacles. Appuyez le bouton de
nouveau pour quitter la fonction de retour.
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2. Retourd’urgence

Si le signal GPS était bon (plus de 7 satellites) et le point de décollage
a été enregistré, le retour d’urgence sera initié automatiquement quand
la manette de contrdle perdra la connexion au drone pendant plus de 6
secondes. Vous pouvez récupérer le contréle sur le drone si la manette de
contréle se connecte de nouveau et si vous appuyez sur le bouton de retour.

ATTENTION :

o Pendant le retour d'urgence, il est impossible de piloter le drone pour
éviter les obstacles.

o Le drone ne retourna pas a I'endroit de décollage si le signal GPS est
faible (moins de 7 satellites).

o Si pendant |a procédure de retour intelligent, 'utilisateur souhaite
faire monter le drone a la hauteur égale ou supérieure 315 m, le drone
arrétera de monter et initiera immédiatement la procédure de retour
d’urgence a la maison.

o Si pendant le décollage, le signal GPS n'était pas bon (moins de 7
satellites) et le drone a perdu la connexion a la manette de contrdle
pendant plus de 6 secondes, le drone commencera a descendre
lentement et il se verrouilla aprés avoir atterri.

3.  Retour a niveau bas de batterie

Ce mode s'active quand la batterie du drone est si épuisée que ceci peut affecter
sa capacité de retour au point indiqué comme « la maison ».

Quand les diodes du drone clignotent lentement, I'indicateur de charge de la
batterie indique le niveau bas %, la manette de controle émet des signaux
sonores courts et le drone se trouve a la hauteur de plus de 30 métres ou
a une distance de plus de 100 métres de la manette de contrédle, le drone
commencera a retourner automatiquement au point de décollage.

Quand les diodes du drone clignotent lentement, I'indicateur de charge de
la batterie indique que |a batterie est déchargée %' la manette de contréle
émet des signaux sonores courts et le drone se trouve a la hauteur de plus de
15 métres ou a une distance de plus de 15 métres de la manette de contréle,
le drone commencera a retourner automatiquement au point de décollage.



Pendant le retour en raison de la décharge de la batterie, il est impossible
de récupérer le contrdle en appuyant sur le bouton de retour.

Pendant le retour en raison du niveau bas de la batterie, si la distance s'éléve
jusqu’a 100 métres, il est possible d’annuler le retour, en appuyant sur le
bouton de retour.

Photo / vidéo

Appuyez brievement sur la touche (5) pour prendre une photo. L'icéne de
I'appareil photo B3 s’allumera brievement sur I'écran.

Tenez le bouton de I'appareil photo enfoncé pendant 2 secondes et la
caméra du drone commencera a enregistrer la vidéo. L'icone G¥ clignotante
apparaitra sur I'écran. Tenez le bouton de I'appareil photo enfoncé plus
longtemps pour terminer I'enregistrement (voir fig. 27).

ATTENTION : Quand la carte mémoire n'est pas installée dans la caméra ou
la carte mémoire est endommagée, il est impossible de prendre des photos
ou de faire des vidéos en appuyant sur le bouton sur la manette de contréle.
Dans ce cas-la, cette possibilité n’est disponible que par I'application sur
le smartphone.

La fente pour carte mémoire se trouve a |'arriere de I'appareil photo. Capacité
maximale de la carte MicroSD: 32 GB.

Avant la premiére utilisation

1.  Vérifiez que la manette de contréle et le drone sont complétement
rechargés.

2. Vérifiez que les hélices sont installées correctement.

3.  Vérifiez qu'apreés le déverrouillage du drone ses moteurs fonctionnent
correctement.

Instruction du démarrage rapide

1. Couplez la manette de contréle avec le drone. Effectuez le processus
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de détection.

2. Calibrez la boussole du drone.

3. Déverrouillez le drone.

4. Poussez le levier pour faire monter le drone (A sur la fig. 22). Vous
pouvez maintenant contréler le trajet de son vol.

5. Atterrissez avec le drone. Verrouillez le drone.

6. Retirez les batteries du drone et éteignez la manette de contrdle.

Connexion du drone a I'application

Allumez le drone. Accédez les parameétres Wifi dans votre téléphonie. Trouvez
et sélectionnez le réseau appelé « drone4****** »_ Accédez a I'application M
RCPRO, puis appuyez sur « Start » pour regarder la transmission du drone en
temps réel. Le drone utilise Wifi en standard 5GHz. Assurez-vous que votre
appareil avec I'application supporte ce standard, sinon il sera impossible
pour vous de vous connecter au drone.

Indicateurs du statuts de la manette
de controdle

Nr | Statuts de la manette de contrdle | Description

1 Lindicateur de puissance du signal | La manette de contrdle perd

saute entre signal fort et signal le signal.
faible.

2 Les indicateurs lumineux de la La pile de la manette de
manette de contrdle clignotent contrdle est déchargée, il
lentement, la manette de convient de la brancher pour
contrdle émet un signal sonore et la recharger

I'indicateur de pile &, clignote sur
I'écran LCD.




3 Lindicateur de charge batterie se La batterie du drone est
présente comme suit : &%, de plus, | en train de s'épuiser. Si la

il émet un signal sonore. hauteur du vol du drone

est supérieure a 30 metres
et la distance entre lui et

la manette de controle
s'éleve a plus de 100 metres
- le drone commencera a
retourner au point indiqué
comme « la maison ».

4 Lindicateur de charge batterie se La batterie du drone
présente comme suit : Ty et le est épuisée. Le drone
dispositif émet un signal sonore commencera a retourner
long en continu. automatiquement s'il

se trouve a la hauteur
supérieure a 15m ou s'il est
éloigné de plus de 15m. Si la
distance est plus courte, le
drone commencera a atterrir
immédiatement.

5 La puissance du signal indique 1. Ladistance entrele
moins de deux barres ou n'indique drone et la manette de
aucune, le dispositif émet un signal contrdle est trop longue
sonore long et continu. ce qui affecte la qualité

faible du signal.

2. Labatterie du drone
a été retirée apres le
couplage du drone avec
la manette de contrdle.

Indicateurs du statuts du drone

Nr | Statuts du drone Description

1 Les phares avant et arriére Le drone n'est pas connecté a la
clignotent rapidement en manette de controle.
jaune.

2 Les phares avant et arriére Le drone essaye de se connecterala
clignotent en alternance : en manette de controle.

rouge, en vert et en jaune.

3 Les phares avant sont allumées | Le drone n'est pas connecté au
en rouge et les phares arriére GPS.
enjaune.
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4 Les phares avant sont allumées | Le drone est connecté au GPS.
en rouge et les phares arriére
envert.

5 Les phares avant et arriére Le drone est en train de calibrer le
clignotent en vert. gyroscope.

6 Les phares avant et arriére Le drone est en mode de calibration
clignotent en alternance en horizontale de |a boussole.
jaune.

7 Les phares avant et arriére Le drone est en mode de calibration
clignotent en alternance en verticale de la boussole.
vert.

8 Les phares avant sont La batterie du drone est en train de
allumées en rouge, les phares | s'épuiser, il a resté environ 1/6 de
arriére clignotent lentement capacité de la batterie . L'icone &5
en rouge. apparaitra sur I'écran.

9 Les phares avant sont La batterie du drone est épuisée, il
allumées en rouge, les phares | aresté environ 1/9 de capacité de
arriere clignotent rapidement la batterie. L'icone % apparaitra
en rouge. surI'écran.

10 | Les phares avant et arriére Un probléme avec le gyroscope.
clignotent une fois tous les
1,5 sec.

11 | Les phares avant et arriére Un probléme avec le barométre.
clignotent deux fois tous les
1,5 sec.

12 | Les phares avant et arriére Un probléme avec la boussole.
clignotent trois fois tous les
1,5 sec.

13 | Les phares avant et arriére Un probléme avec le GPS.

clignotent quatre fois tous les
1,5 sec.




Résolution des problemes

1 Apréslevol, le drone ne peut pas
se tenir en position horizontale
dans I'air, il s’incline vers un coté

2 Ledrone vibre de fagon étrange.

Posez le drone sur une surface
plane, horizontale. Réalisez la
calibration du gyroscope.

L'hélice pourrait se déformer. Il
convient de la remplacer.

3 llestimpossible de déverrouiller  La batterie est presque épuisée,
le drone, la diode arriére clignote  rechargez la batterie.
rapidement.

Lavage et entretien

1. N'utilisez pas de substances chimiques pour nettoyer le drone.

2. N'utilisez pas d’eau pour nettoyer le drone.

3.  Pournettoyer le drone et ses accessoires, éteignez le dispositif, retirez
les piles et essuyez-le avec un chiffon humide.

4. |l convient de tenir le drone et ses éléments dans un endroit sec et
hors de |a porte des enfants.

ion de I'eau dans

Remarque : les fluctuations de température p: 1] quer lac
I'appareil.
Température de foncti de I'appareil : de 5°C a 40°C.
Résistance au vent de classe 4 (max. 7,9 m/s).

Les photos sont a caractére informatif, I'apparence réelle des produits
peut varier de celle présentée sur les photos.
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Introduccion

iEstimado Cliente!

Gracias por confiar en nosotros y elegir la marca Overmax. Te ofrecemos un
producto ideal para el uso diario gracias al uso de materiales de alta calidad
y soluciones tecnolégicas modernas. Estamos seguros de que cumplird tus
expectativas gracias al gran cuidado puesto en su fabricacién. Antes de utilizar
el producto, lee atentamente Ias siguientes instrucciones de uso.

Si tienes alglin comentario o pregunta sobre alglin producto que hayas comprado,
por favor contacta con nosotros:
pomoctechniczna@overmax.pl

INFORMACION IMPORTANTE

1

El producto esta disefiado para personas mayores de 14 afios y con experiencia
en el vuelo de drones. El producto solo puede ser utilizado por usuarios menores
de 18 afios bajo la supervision de un adulto. Para aquellos que son nuevos en
el pilotaje de drones, sugerimos que se pongan en contacto con alguien que
posea mas experiencia en este campo.

Este producto esta destinado para ser usado en exteriores. Antes de utilizar
el producto, aseglrate de que el area seleccionada esté libre de obstaculos,
y mientras pilotes el dron mantén una distancia segura con las personas, los
animales y las propiedades.

No utilices el producto cerca de lineas eléctricas, en areas publicas (concurridas)
0 en espacios cerrados.

No utilices el producto en condiciones meteorolégicas adversas: altas
temperaturas, lluvia, niebla, nieve y temperaturas de congelacion, y fuertes
vientos.

No se debe reparar ni realizar ninguna modificacion en el dispositivo. Esta
actividad puede ser realizada exclusivamente por un proveedor de servicios
autorizado.

No conectes el dispositivo si has percibido algtin defecto.

No utilices el dispositivo si comienza a funcionar de manera inapropiada, si
se ha caido o se ha mojado, si se calienta excesivamente, esta descolorido
o deformado, emite sonidos extrafios, o se producen otros fenémenos
inusuales. En tal caso, ponte en contacto inmediatamente con el servicio
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10.

1

12.

13.

15.
16.

17.

18.

19.
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autorizado del fabricante.

No utilices el dispositivo con las manos himedas o mojadas.

Utiliza el dispositivo lejos de fuentes de calor, altas temperaturas, superficies
calientes, fuentes de chispas, llamas abiertas, aceites y bordes afilados.
No utilices el dispositivo en un entorno que presente sustancias inflamables,
explosivas o toxicas.

No utilices productos quimicos ni agua para limpiar el dispositivo.

Limpia el producto con un pafio suave y seco. No utilices el dispositivo para
fines distintos de aquellos para los que ha sido disefiado.

Para evitar un posible riesgo de incendio, no cortocircuites los contactos de
las pilas, no coloques las pilas en su compartimento sin seguir las marcas
de polaridad, ni tampoco las perfores. La carga de |a bateria debe realizarse
siempre bajo |a supervisién de un adulto, y en un lugar fuera del alcance de
los nifios.

No dejes el disositivo conectado al cargador sin supervision.

Después de la carga desconecta las pilas de |a fuente de alimentacion.
Retira las pilas del dron y del mando a distancia después de su uso.

Si las pilas o la bateria se calientan demasiado, es necesario abandonar
inmediatamente su uso o carga. De lo contrario, esto puede hacer que se
deformen o su ignicion.

No mezcles diferentes tipos de pilas, o pilas viejas (usadas) con nuevas. Las
pilas agotadas deber ser retiradas del dispositivo.

Las pilas agotadas deben ser eliminadas de acuerdo con las normativas
locales en las zonas designadas para ello.

No almacenes las baterias totalmente cargadas, porque esto acorta su vida
atil y puede dafiarlas.

Para evitar lesiones, no se deben tocar las hélices mientras giran u otras
partes en movimiento del dispositivo.

Cuando utilice el dron, mantenga una distancia de al menos 20 cm del
dispositivo debido a las ondas de radio.

Es responsabilidad de los usuarios asegurarse de que el producto es seguro
tanto para ellos como para los que les rodean. Fabricante, importador y
distribuidor no asumen ninguna responsabilidad por posibles dafios y
perjuicios causados por un uso inadecuado del producto.

NOTAS SOBRE EL USO DE LA BATERIA

DEI dron utiliza una bateria especial incluida en el kit, mientras que el mando
a distancia utiliza 2 pilas AA (no incluidas en el kit)



1. Deben utilizarse pilas del mismo tipo.

2.  Prestaespecial atencion a la polaridad de las pilas.

3.  Las pilas normales no deben ser recargadas.

4, No mezcles pilas usadas con nuevas.

5.  Nomezcles pilas alcalinas, de carbono-zinc y de niquel-cadmio entre si.

6.  Antes de cargar la bateria, es necesario retirarla del dispositivo.

7. Labateria debe cargarse solo bajo la supervisién de un adulto.

8.  Las baterias descargadas deben ser retiradas del dispositivo.

9.  No cortocircuite los terminales de la bateria.

10. Los elementos destinados a la carga de la bateria deben inspeccionarse

periédicamente para detectar dafios en el cable, los enchufes y la carcasa,
entre otros. Si estan dafados, los elementos no deben utilizarse.

Descripcion
Dron (fig. 1)

1. Luces 5. Camara
2.  Motor de imanes permanentes 6. Pilas
3.  Trende aterrizaje 7. Luzfrontal
4, Hélice 8. Luztrasera
Regelaar (afb 2 en 3)
1 Aan/uit schakelaar 8. Antenne
2.  Drone retoursleutel 9.  Bedieningshendel
3.  Linkerjoystick 10. LCD-display
4. Rechterjoystick 11.  Start/landingssleutel
5. Foto/video 12. Snelheidsschakelaar (hoog/
6. Vergrendel / ontgrendel de laag)

sleutel 13. Camerahoekinstelling
7. Houder voor mobiele 14. GPS/ATTI

apparaten



ES

Funciones

Foto / video

Pulsa el botén (5) para hacer una foto. Mantén pulsado el mismo botdn para
grabar un video.

Despegue / aterrizaje rapidos

Pulsa el botén (11) para cambiar entre los modos de despegue rapido y aterrizaje.
Regreso

Pulsa el botdn de retorno (2) para iniciar el procedimiento de retorno del dron

ala ubicacion guardada ("base"). Si se vuelve a pulsar el botdn, se producira la
anulacién de la orden.

Bloqueo

Al pulsar (6) se apagan los motores. Si se mantiene pulsado el mismo botén,
se liberara el bloqueo y se activaran los motores.

Cambio de velocidad

Mantén pulsado el boton (12) para cambiar la velocidad del dron entre altay
baja velocidad.

GPS / ATTI

Cambia el ajuste de la tecla (14) a:
OFF - modo ATTI
ON - modo GPS.

Angulo camara (fig. 4)

Utiliza el dial (13) para cambiar el angulo de la camara.



Iconos de la pantalla (fig. 5)

A - Icono de retorno a la "base"
Este icono sera visible hasta que el dron complete el procedimiento de retorno
a la ubicacion previamente especificada.

B - Nivel de bateria del dron
Indica el estado de carga de |a bateria del dron.

C - Distancia a la "base"
El indicador muestra la distancia a la que se encuentra el dron del punto
previamente marcado como "base".

D - Altura desde la "base"
Elindicador muestra la altitud que separa al dron del punto previamente marcado
como "base”.

E - GPS
ON - modo GPS activado
OFF - modo GPS desactivado

F - Nimero de satélites GPS
En cuanto el dron se conecta con un nimero suficiente de satélites (minimo: 7)
Ia ubicacion de despegue del dron se almacenara como "base".

G - Modo de funcionamiento del dron
Tras despegar el dispositivo entra en el "modo 2" por defecto.

H - Modo de velocidad
Indicador del modo seleccionado de velocidad de vuelo del dron - HIGH (alta
velocidad) o LOW (baja velocidad).

I - Foto / video

Cuando se hace una foto, el icono de camara se ilumina brevemente en la
pantalla. Mientras se esté grabando un video, este icono parpadeara hasta
que se detenga la grabacion.

] - Nivel de carga del controlador
Indica el estado de carga de las pilas del controlador.
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K - Indicador de |a intensidad de la sefial
Elicono indica la intensidad de la sefial que el controlador recibe del dron.

L - Modo Headless / calibracion
Indicador de modo headless y calibracién de la brijula del dispositivo.
El modo headless se puede activar en la aplicacién mévil.

Montaje y desmontaje de las hélices del
dron

Las hélices estan indicadas como "A"y "B" - presta especial atencién a estas
marcas durante el montaje. Para ver Ias indicaciones relacionadas con el montaje,
observar la fig. 6.

A - Instalacion de la hélice de giro en el sentido de las agujas del reloj

Monta la hélice marcada como A en el motor correspondiente (ver fig. 6). Aprieta
los dos tornillos con un destornillador, a continuacion coloca la tapa protectora
y apriétala en sentido contrario a las agujas del reloj.

B - Instalacion de la hélice de giro en sentido contrario a las agujas del reloj

Monta la hélice marcada como B en el motor correspondiente (ver fig. 6). Aprieta
los dos tornillos con un destornillador, a continuacion coloca la tapa protectora
y apriétala en el sentido de las agujas del reloj.

Si el dispositivo no se monta correctamente, el producto no volara
adecuadamentey puede resultar dafiado. Presta mucha atencion a las marcas
de las hélices y a su ubicacion final en el dron. Utiliza inicamente las hélices
incluidas en el kit o compradas directamente al fabricante.

Desmontaje de las hélices

Inmoviliza el motor con la mano, desenrosca y retira la tapa protectora,
a continuacién desenrosca los dos tornillos con un destornillador y finalmente
retira la hélice del dispositivo.



Montaje de las patas del tren de aterrizaje

Para montar las patas, atornillalas a la carcasa inferior (fig. 7).

Instalacion de la bateria

Introduce la bateria en el compartimento de la parte trasera del dron y
presionala hacia abajo (fig. 8). El dron deberia conectarse (los diodos LED se
iluminarany se escuchara una sefial sonora). Gira el cierre de la bateria ala
posicion "0" para asegurarla y garantizar su correcta instalacion.

ATENCION: Asegiirate de que la bateria esté correctamente fijada al dron,
ya que de lo contrario podria afectar a la seguridad del vuelo. El dron
también puede estrellarse debido a un corte de energia.

Desmontaje de la bateria

Gira el cierre de la bateria a la posicion "I" y estira de |a bateria para retirarla
(fig. 9). No retires la bateria con las manos mojadas.

Carga de la bateria

Ver: fig. 10)

1. Conectaelcable USBal adaptador de red USB (adaptador noincluido en el kit).
2.  Conecta el otro extremo al cargador de la bateria.

3.  Conecte la bateria al cargador de bateria.

Mientras la bateria se esta cargando, los diodos verdes de ambos lados del
dispositivo parpadearan y el diodo rojo estara encendido continuamente.

Cuando la bateria esté cargada, tanto el diodo verde como el rojo estaran encendidos
continuamente. Si el cargador de bateria en si (sin la bateria) esta conectado al
adaptador de CA a través del cable USB, o en caso de mal funcionamiento del
dispositivo: el diodo rojo se encendera constantemente y las luces verdes de
ambos lados de |a unidad permaneceran apagadas.
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Utiliza un adaptador de corriente USB 5V, 2 A (no incluido en el kit).

El uso de cualquier otro tipo de adaptador puede afectar al tiempo de carga
del producto. No se debe utilizar el puerto USB del ordenador para la carga.
El hecho de no seguir las instrucciones de carga de la bateria puede daiiar la
bateria o el cargador.

Después de hacer volar el dron, se recomienda su carga durante unas dos horas.
Si el dron no se utiliza durante un largo periodo de tiempo, se recomienda agotar
su bateria y cargarla completamente al menos una vez al mes.

Montaje de la camara

1. Introduce el conector blanco de la camara en la toma del dron (ver
fig. 11).

2. Introduce la parte protuberante de la camara en el orificio del dron
en un angulo de 90° (perpendicular al eje longitudinal del producto).

3. Giralacamaraen el sentido de las agujas del reloj hasta su posicién
normal y aseglrate de que esté montada correctamente y de forma
estable.

Desmontaje de la camara

1. Sujetalacamaray girala 90° hacia la izquierda (fig. 12).
2. Tirasuavemente de lacamaray retirala del enchufe. Retira el conector
de la camara.

Regulacion del angulo de la camara

El angulo de la cdmara puede ajustarse en un rango de 90° mediante el dial
(ver fig. 4). Girando el dial "hacia arriba" (sefialado como A en la fig. 4) la
camara se levantara. Del mismo modo, al girar el dial "hacia abajo" (sefialado
como B en la fig. 4) la cdmara bajara.

Atencion: Antes de aterrizar el dron, asegurate de que la cdmara no esta
apuntando completamente hacia abajo (fig. 13).



Instalacion de las pilas en el mando
adistancia

Abre |a tapa de las pilas, instala dos pilas AA en el compartimento segin
la polaridad indicada y después cierra la tapa (ver fig. 14).

Connexion de la manette au drone

/a)
Mantén pulsado el botén de blogueo (6) | y enciende el controlador
moviendo el interruptor de encendido (ver fig. 15).

La conexion del mando a distancia con el dron solo puede producirse
si el controlador no esta conectado a ningtn otro dron. Si hay varios
drones y controladores diferentes en un mismo lugar, el proceso de
emparejamiento debe realizarse en cada conjunto por separado para evitar
un emparejamiento erréneo.

Modo de control

El dron tiene dos modos de control que intercambian el control izquierdo y
el derecho. La configuracion por defecto es el modo 2 (ver fig. 16).

A - Vuelo hacia delante o hacia atras
B - Giro a laizquierda o a la derecha
C - Acelerador

D - Vuelo a laizquierda o a la derecha

Para cambiar el modo: o)

1. Pulsaelbotdn de bloqueo (6) @ y enciende el controlador moviendo
el interruptor de encendido (ver fig. 17).

2. Mantén pulsado el botén de retorno durante aproximadamente
3 segundos Q para seleccionar entre los modos 1y 2. El modo
seleccionado se muestra en la pantalla LCD (G). Cada vez que se
mantiene pulsado este botén se puede cambiar el modo.

Por defecto, el producto funciona en modo 2.
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Calibracion del giroscopio

Una vez conectado al mando a distancia, coloca el dron en una superficie
planay horizontal y apunta con los dos controles del mando a distancia hacia
la esquina inferior izquierda (fig. 18). Cuando los diodos dejen de parpadear
en verde rapidamente, |a calibracién se habra completado.

Atencion: el dron ya ha sido calibrado previamente. No hay necesidad de
volverlo a recalibrar a menos que el dron presente alglin problema, por
ejemplo, al despegar o en la finalizacién del procedimiento de deteccién.

Modo de deteccion

Unavez conectado al mando a distancia, el dron entra en modo de deteccién.
Los diodos delanteros y traseros del dron parpadearan alternativamente en
rojo, verde y amarillo. Aseglrate de que el dron esté sobre una superficie
planay nivelada durante este tiempo.

El proceso dura unos 8 segundos. Cuando se haya completado, el mando
emitira dos sefiales sonoras cortas y los diodos del dron empezaran
a parpadear en amarillo alternativamente (fig. 19).

Calibracion de la brajula

ATENCION: La calibracién de la brijula debe realizarse después del modo
de deteccion. La calibracion debe realizarse antes de cada vuelo y también
después de sustituir la bateria por una nueva o introducirla en el producto.

1. Calibracion horizontal

Los diodos delanteros y traseros en modo de calibracién horizontal
parpadearan alternativamente en amarillo. Sujeta el dron y giralo
horizontalmente alrededor de su propio eje. Dale unas tres vueltas. Cuando
la calibracién sea correcta, los diodos parpadearan en verde (fig. 20).

2. Calibracién vertical
Los diodos delanteros y traseros en modo de calibracién vertical parpadearan
alternativamente en verde. Mantén el dron en posicién vertical (camara



hacia arriba) y giralo alrededor de su propio eje. Dale unas tres vueltas.
Cuando la calibracién sea correcta, los diodos permaneceran constantemente
encendidos (fig. 21).

ATENCION:

o No calibres la brajula en un campo magnético intenso.

e  Durante la calibracién no lleves contigo ningln tipo de material
magnético (p. ej. llaves, teléfonos).

o Mantén la distancia con objetos metalicos grandes durante la calibracién

Bloqueo y desbloqueo del dron

El blogueo y desbloqgueo del dron consiste en encender sus motores.

n
Para desbloquear el dron pulsa brevemente el botén de bloqueo L Y
motores se encenderan y el dron se desbloqueara.

Hay dos maneras de bloquear (desactivar los motores):
n

1.  Mantén pulsado el botén de bloqueo &R durante unos 3 segundos.
Los motores se apagaran y el dron se bloqueara.

2, Unavez que el dron haya aterrizado en el suelo, apunta el control
del acelerador hacia abajo durante unos 3 segundos. Los motores se
apagarany el dron se blogueara.

n

ATENCION: No apagues los motores del dron con el botén B mientras

esté en vuelo, ya que el dron comenzara a caer.

Control del dron

El dron se controla moviendo los controles del mando a distancia segtin los
siguientes graficos.

Los graficos muestran la disposicién de los controles en el modo de control
por defecto 2.
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A - elevacién

B - descenso
Fig. 22
C - vuelo hacia adelante
D - vuelo hacia atras
E - giro a la derecha
F - giro a laizquierda
Fig. 23

G - vuelo a laizquierda

H - vuelo a la derecha

Despegue / aterrizaje
T
1.  Después de encender los motores, pulsa el botén * para que el dron
despegue automaticamente y mantenga una altura constante de 1,5
metros sobre el suelo.
2. Duranteelvuelo, pulsa ¥ para que el dron aterrice automaticamente.

Ver fig. 24)

Modo ATTI

Para apagar el GPS, desliza el interruptor del mando a distancia como se
muestra en la fig. 25. El dron en este modo no utiliza el GPS para mantener
la posicién. Se utiliza un altimetro incorporado para mantener la altitud.
Este modo no es precisoy debes tener experienciay buenos conocimientos
de vuelo de drones para utilizarlo.

Modo GPS

Coloca el interruptor del GPS en la posicion indicada en la fig. 26. El dron en
este modo utilizara el GPS para mantener su posicion.



Retour a la maison

La funcién de retorno hace que el dron vuelva a la tltima ubicacién guardada
("base"). Hay tres modos para esta funcion: retorno inteligente, retorno de
emergencia y retorno por nivel de bateria bajo.

El punto guardado es el lugar desde donde el dron despega. Para que
la localizacién se recuerde correctamente, la sefial GPS debe ser lo
suficientemente fuerte (un minimo de 7 satélites combinados en el momento
del despegue).

1. Retorno inteligente

Si la sefial GPS esta disponible (mas de 7 satélites) y se ha guardado el
punto de despegue, pulsa el botén de retorno. El dron comenzara a regresar
a la ubicacion guardada. Durante el vuelo de retorno, puedes, por ejemplo,
controlar el dron para evitar obstaculos. Si se vuelve a pulsar el botén, se
saldra de la funcién de retorno.

2. Retorno de emergencia

Sila sefial GPS era buena (mas de 7 satélites) y el punto de despegue estaba
guardado, el retorno de emergencia se iniciara automaticamente cuando el
mando a distancia pierda la conexién con el dron durante mas de 6 segundos.
Puedes recuperar el control del dron si el mando a distancia vuelve a tener
conexién y pulsas la tecla de retorno.

ATENCION:
o Durante el retorno de emergencia, no puedes dirigir el dron para evitar
obstaculos.

o El dron no regresara al lugar de despegue si la sefial GPS es débil (menos
de 7 satélites).

o Sidurante el procedimiento de retorno inteligente, quieres llevar el dron
auna altura de 15 metros o mas, el dron dejara de subir e inmediatamente
iniciara el procedimiento de retorno de emergencia a |a base.

. Si no hay una buena sefial GPS (menos de 7 satélites) durante el
despegue, y el dron pierde la conexion con el piloto durante mas de 6
segundos, el dron comenzara a descender lentamente y se bloqueara
después del aterrizaje.
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3.  Retorno por nivel de bateria bajo
Este modo se activa cuando la bateria del dron se agota lo suficiente como
para afectar a su capacidad de volver al punto marcado como "base".

Cuando los diodos traseros del dron parpadeen lentamente, el indicador de
bateria muestre un nivel bajo (&), el mando a distancia emita un breve
pitido y el dron se encuentre a mas de 30 metros de altura o a mas de 100
metros de distancia del mando a distancia, el dron comenzara a regresar
automaticamente al punto de despegue.

Cuando los diodos traseros del dron parpadeen lentamente, el indicador de
bateria muestre que |a bateria esta agotada (S), el mando a distancia emita
un breve pitidoy el dron se encuentre a mas de 15 metros de altura o a mas de
15 metros de distancia del mando a distancia, el dron comenzara a regresar
automaticamente al punto de despegue.

Durante el retorno por bateria agotada, no se puede recuperar el control
pulsando el botén de funcién de retorno.

Durante el retorno por nivel de bateria bajo, si la distancia es de hasta 100
metros se puede cancelar el retorno pulsando el botdn de retorno.

Foto / video

Pulsa brevemente el botén de |la camara para hacer una foto. El icono de la
camara B3 se jluminara brevemente en la pantalla.

Mantén pulsado el botén de la camara durante al menos 2 segundos y la
camara del dron comenzard a grabar un video. La pantalla mostrara un
icono intermitente GX. Mantén pulsado el botén de la camara durante
mas tiempo para finalizar la grabacion (ver fig. 27).

ATENCION: cuando en la camara no se haya instalado una tarjeta de
memoria, o la tarjeta de memoria esté dafada, no serd posible tomar fotos
o grabar videos a través del botén del mando a distancia. En esta situacién,
esta capacidad solo esta disponible a través de |a aplicacién del smartphone.
La ranura para tarjetas de memoria se encuentra en la parte posterior de la



camara. Capacidad maxima de la tarjeta MicroSD: 32 GB.

Antes del primer uso

1. Comprueba que el mando y el dron estén completamente cargados.
Comprueba que las hélices estén instaladas correctamente.

3. Comprueba que tras desbloquear el dron, sus motores funcionen
correctamente.

Guia de inicio rapido

Empareja el mando a distanciay el dron. Realiza el proceso de deteccién.

Realiza la calibracién de |a brajula del dron.

Desbloquea el dron. ES
Empuja el control para elevar el dron (A en la fig. 22). Ahora puedes

controlar su trayectoria de vuelo.

Haz que el dron aterrize. Bloguea el dron.

Retira la bateria del dron y apaga el controlador.

AwNS

o wn

Conexion del dron mediante la aplicacion

Enciende el dron. En tu teléfono, entra en la configuracion WiFi. Encuentra
y selecciona |a red denominada "drone4******" Entra en laapp M RC PRO
y pulsa "Start" para ver la transmisién del dron en tiempo real. El dron
utiliza WiFi en el estandar de 5GHz. Aseglirate de que tu dispositivo con la
aplicacién soporta este estandar, de lo contrario no podra conectarse con
uel dron.
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Indicadores de estado del controlador

Nr | Estado del controlador Descripcion

1 Elindicador de |a intensidad de El controlador esta
la sefal salta de entre intensidad perdiendo la sefial.
fuerte y débil.

2 Elindicador luminoso del El controlador tiene la
controlador parpadea lentamente, | bateria descargada, es
el mando a distancia emite una necesario cargarla.
sefial sonora, y el indicador de carga
de la bateria & parpadeaenla
pantalla LCD.

3 Elindicador de carga de la bateria La bateria del dron se agota
muestra lo siguiente: 55 ademas, lentamente. Si la altura de
emite una sefial sonora. vuelo del dron es superior

a 30 metros y la distancia
entre entre el drony el
controlador es superior a 100
metros - el dron empezara

a regresar al punto indicado
como "base".

4 Elindicador de carga de la bateria La bateria del dron
muestra lo siguiente: =y el esta agotada. El dron
dispositivo emite una constantey | comenzara a regresar
larga sefial sonora. automaticamente si

se encuentra auna

altura mayor de 15 m
oestaamasde15mde
distancia. Si la distancia es
menor, el dron empezara
inmediatamente el
aterrizaje.

5 La intensidad de la sefial en la 1. Ladistanciaentre

pantalla indica menos de dos
lineas 0 no muestra ninguna, el
dispositivo emite una sefial sonora
constantey larga.

el drony el mando
adistancia es
demasiado grande, lo
que afecta alamala
calidad de la sefial.

2.  Labateriadeldron
se retird después del
emparejamiento del
dron con el mando
adistancia.




Indicadores de estado del dron

parpadean cuatro veces cada
15s.

Nr | Estado del dron Descripcion

1 Las luces delanteras y traseras | El dron no tiene conexién con el
parpadean rapidamente en mando a distancia.
color amarillo.

2 Las luces delanteras y traseras | Eldron esta tratando de conectarse
parpadean alternando entre con el mando a distancia.
rojo, verde y amarillo.

3 Las luces delanteras se iluminan | El dron no tiene conexion GPS,
en rojoy las traseras en amarillo.

4 Las luces delanteras se iluminan | El dron tiene conexién GPS.
en en rojoy las traseras en verde.

5 Las luces delanteras y traseras | Eldron calibra el giroscopio.
parpadean en verde.

6 Las luces delanteras y traseras | El dron esta en modo horizontal de
parpadean alternativamente | calibracién de la brajula.
en color amarillo.

7 Las luces delanteras y traseras | Eldron esta en modo vertical de
parpadean alternativamente calibracién de la brajula.
en color verde.

8 Las luces delanteras se La bateria del dron se agota poco
iluminan en rojo, las luces a poco, queda alrededor de 1/6 de
traseras lentamente bateria. En el controlador aparece
parpadean en color rojo. elicono &%.

9 Las luces delanteras seiluminaen | La bateria del dron esta agotada,
r0jo, las luces traseras parpadean | queda alrededor de 1/9 de bateria.
rapidamente en color rojo. En el controlador aparece el icono 5.

10 | Las luces delanterasy traseras | Problema con el giroscopio.
parpadean unavez cada1,5s.

11 | Lasluces delanteras y traseras | Problema con el barémetro.
parpadean dos veces cada 1,5 s.

12 | Lasluces delanterasy traseras | Problema con la brijula.
parpadean tres veces cada1,5s.

13 | Las luces delanteras y traseras | Problema con el GPS.
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Solucion de problemas

1  Después del vuelo, el dron
no puede mantenerse
horizontalmente en el aire, se
inclina hacia un lado

2 Eldronvibra de forma extrana.

3 Eldron no puede ser
desbloqueado, |a luz del diodo
trasero parpadea rapidamente

Coloca el dron en una superficie
planay horizontal del suelo.
Realiza la calibracién del
giroscopio.

La hélice puede haberse
deformado. Es necesario
sustituirla.

La bateria se esta agotando, carga
la bateria.

Limpieza y mantenimiento

1. No utilices productos quimicos para limpiar el dispositivo.
2. Noutilices agua para limpiar el dron.
3. Paralimpiareldrony sus accesorios, apaga la unidad, retira la bateria

y limpialos con un pafio seco.

4. Manténeldrony sus componentes secosy fuera del alcance de los nifios.

Nota: Las fluctuaciones de temperatura pueden hacer que el agua se condense en el dispositivo.

peratura de funci iento del disp
Resistencia al viento clase 4 (max. 7,9 m/s).

itivo: de 5°C a 40°C.

Las fotos tienen solo caracter ilustrativo, el aspecto real de los productos puede diferir de los
presentados en ellas.
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Inleiding

Beste klant!

Bedankt voor het vertrouwen dat u in ons stelt en voor het merk Overmax heeft
gekozen.

Dankzij het gebruik van hoogwaardige materialen en moderne technologische
oplossingen bieden wij u een product dat ideaal is voor dagelijks gebruik. Wij zijn
er zeker van dat het dankzij veel vakmanschap aan uw eisen voldoet. Lees voor
het gebruik van het product de volgende gebruiksaanwijzing zorgvuldig door.
Als u opmerkingen of vragen heeft over een gekocht product, neem dan contact
met ons op: pomoctechniczna@overmax.pl

Belangrijlke informatie

1.

Het product is bedoeld voor mensen ouder dan 14 jaar met ervaring in het vliegen
met drone. Het product mag alleen worden gebruikt door gebruikers jonger dan
18 jaar onder toezicht van volwassenen. Voor degenen die nog maar net beginnen
met hun avontuur met drone piloteren, stellen we voor om contact op te nemen
met een persoon met meer ervaring op dit gebied.

Dit product is bedoeld voor gebruik buitenshuis. Voordat u het product in gebruik
neemt, moet u zich ervan vergewissen dat het geselecteerde gebied vrij is van
obstakels en dat u een veilige afstand houdt tot mensen, dieren en eigendommen
bij het controleren van het product.

Gebruik het product niet in de buurt van elektrische leidingen, in openbare (pomp)
ruimtes of in besloten ruimtes.

. Gebruik het product niet in slechte weersomstandigheden: hoge temperaturen,

regen, mist, sneeuw, vorst en sterke wind.

Probeer het apparaat niet te repareren of aan te passen. Dit kan alleen worden
gedaan door een erkend servicecentrum.

Gebruik het apparaat niet als u schade opmerkt.

Gebruik het apparaat niet als het niet goed functioneert, is gevallen of nat is
geworden, te heet is geworden, te warm wordt, verkleurt, uitpuilt, onnatuurlijke
geluiden, geuren of andere ongewone verschijnselen veroorzaakt. Neem in
dergelijke gevallen onmiddellijk contact op met het geautoriseerde servicecentrum
van de fabrikant.

Gebruik het apparaat niet met natte of vochtige handen.

Gebruik het apparaat niet in de buurt van warmtebronnen, hoge temperaturen,
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10.

1

12.

13.

14.
15.
16.

17.

18.

19.

20.

21.

22,

23.

hete oppervlakken, vonken, open vuur, olie en scherpe randen.

Gebruik het apparaat niet in een omgeving die ontvlambare, explosieve of
giftige stoffen bevat.

Gebruik geen chemicalién of water om het apparaat te reinigen. Het product
moet worden gereinigd met een zachte, droge doek.

Gebruik het apparaat niet voor andere doeleinden dan waarvoor het is ontworpen.
Om mogelijke brandgevaarlijke situaties te voorkomen, mag u de batterijcontacten
niet kortsluiten, in tegenstelling tot de polariteitsmarkeringen in het vakje plaatsen
of doorprikken. De batterij moet altijd worden opgeladen onder toezicht van een
volwassene, op een plaats die niet toegankelijk is voor kinderen.

Laat het apparaat niet onbeheerd achter op de lader.

Na het opladen moeten de accu’s worden losgekoppeld van de stroomtoevoer.
Verwijder na gebruik de batterij uit de drone en de afstandsbediening.

In geval van oververhitting van batterijen of accu’s, onmiddellijk stoppen met
het gebruik en het opladen ervan. Anders kan dit vervorming of ontsteking
veroorzaken.

Meng geen verschillende soorten batterijen of oude (gebruikte) batterijen met
nieuwe. Verwijder lege batterijen uit het apparaat.

Gooi gebruikte batterijen in overeenstemming met de plaatselijke voorschriften
weg bij de daarvoor bestemde inzamelpunten.

Bewaar geen volledig opgeladen batterijen, omdat deze hun levensduur
verkorten en beschadigd kunnen raken.

Raak roterende schroeven of andere bewegende delen van het apparaat niet
aan om letsel te voorkomen.

Houd bij het gebruik van de drone een afstand aan van minimaal 20 cm van
het apparaat ivm radiogolven.

Het is de verantwoordelijkheid van de gebruikers om ervoor te zorgen dat het
product zowel voor hen als voor het milieu veilig is. De fabrikant, importeur
en distributeur zijn niet aansprakelijk voor schade of letsel veroorzaakt door
oneigenlijk gebruik van het product.

OPMERKINGEN OVER HET GEBRUIK VAN
BATTERIJEN

De drone gebruikt de speciale batterij die bij de verpakking is inbegrepen en de
afstandsbediening gebruikt 2 AA-batterijen (niet inbegrepene)

1

Gebruik batterijen van hetzelfde type.



Let in het bijzonder op de polariteit van de batterij.

Gewone batterijen mogen niet worden opgeladen.

. Meng geen oude en nieuwe batterijen door elkaar.

Meng geen alkalische, zink-koolstof-, nikkel-cadmium- en nikkel-
cadmiumbatterijen met elkaar.

Verwijder de batterij uit het apparaat voordat u deze oplaadt.

Laad de batterij alleen onder toezicht van een volwassene op.

Ontladen batterijen moeten uit het apparaat worden verwijderd.

Sluit de accupolen niet kort.

10. De onderdelen voor het opladen van de batterij moeten regelmatig worden
gecontroleerd op schade aan kabels, stekkers, behuizingen en andere apparatuur.
In geval van schade mogen de componenten niet worden gebruikt.

Beschrijving
Drone (afb. 1)

AW

v ENe

1. Lichten 5. Camera

2. Borstelloze motor 6.  Batterij

3.  Chassis 7.  Koplamp

4, Schroef 8.  Achterlicht

Regelaar (afb 2 en 3)

1. Aan/uit schakelaar apparaten

2. Drone retoursleutel 9. Antenne

3. Linkerjoystick 10. Bedieningshendel

4. Rechterjoystick 11.  LCD-display

5. Foto/video 12.  Start/landingssleutel

6. Vergrendel / ontgrendel de 13.  Snelheidsschakelaar (hoog/
sleutel laag)

7. Vergrendel / ontgrendel de 14. Camerahoekinstelling
sleutel. 15. GPS/ATTI

8.  Houder voor mobiele
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Functies

Foto / video

Druk op knop (5) om een foto te maken. Houd dezelfde knop ingedrukt om
een film op te nemen.

Snelle start / landing

Druk op knop (11) om te schakelen tussen de snelstart- en de landingsmodus.

Terugkeer

Druk op de retourknop (2) om de procedure te starten om de drone terug te
brengen naar de opgeslagen locatie (,thuis”). Door nogmaals op de knop te
drukken wordt de opdracht geannuleerd.

Blokkade

Druk op (6) om de motoren te stoppen. Als u dezelfde knop ingedrukt houdt,
wordt de vergrendeling opgeheven en worden de motoren gestart.

Wijziging van de snelheid

Houd de knop (12) ingedrukt om de snelheid van de drone te veranderen
tussen hoge snelheid en lage snelheid.

GPS / ATTI

Verander de instelling van toets (14) in:
UIT - ATTI-modus
ON - GPS-modus.

Camerahoek (afb. 4)

Gebruik de draaiknop (13) om de hoek van de camera te wijzigen.



Pictogrammen op het display (afb. 5)

A - Icoon van terugkeer naar , thuis”
Dit pictogram zal zichtbaar zijn totdat het drone de terugkeerprocedure heeft
voltooid.

B - Drone drones laadniveau van de batterij van de drones
Geeft de oplaadstatus van de drone-accu aan.

C - Afstand van ,thuis”
De indicator geeft de afstand aan tussen de drone en het punt dat eerder als
,»thuis” was gemarkeerd.

D - Hoogte vanaf , thuis”
De indicator geeft de hoogte aan die de drone scheidt van het punt dat eerder
als ,huis” was gemarkeerd.

E - GPS
AAN - GPS-modus ingeschakeld
UIT - GPS-modus uit - GPS-modus uit

F - Aantal GPS-satellieten
Zodra drone verbinding maakt met voldoende satellieten (minimaal: 7) wordt
het startpunt van drone in het geheugen opgeslagen als , thuis”.

G - Drone modus
Na het starten van het apparaat gaat het product standaard in de ,,mode
2"-modus.

H - Snelheidsmodus
Ceselecteerde drone speed mode indicator - HIGH (hoge snelheid) of LOW
(lage snelheid).

1 - Foto / video

Wanneer u een foto maakt, licht het camerapictogram een tijdje op op het
display op. Tijdens de filmopname zal dit pictogram knipperen totdat de
opname is voltooid.

] - Controller laadniveau
Geeft de status van de batterijlading van de controller aan.

K - Signaalsterkte-indicator
Het pictogram geeft de signaalsterkte aan die de drone controller ontvangt.
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L - Koploze modus / kalibrering
Koploze modus en kompaskalibratie-indicator.
Headless-modus kan worden ingeschakeld in de mobiele applicatie.

In- en uitbouwen van drone propellers

Schroeven zijn gemarkeerd met ,,A” en ,,B” - deze markering moet bij de
installatie in acht worden genomen. Zie afbeelding 6 voor installatie-instructies.

A - Montage van een met de klok mee draaiende propeller

Monteer de propeller met de A-markering op de bijbehorende motor (zie figuur
6). Draai de twee schroeven met een schroevendraaier vast, plaats vervolgens
de beschermkap erover en draai deze tegen de klok in vast.

B - Installatie van een linksdraaiende schroef tegen de klok in

Monteer de schroef met het merkteken B op de bijbehorende motor (zie figuur
6). Draai de twee schroeven vast met een schroevendraaier, plaats dan de
beschermkap erover en draai deze met de klok mee vast.

Bij een onjuiste installatie van het apparaat zal het product niet goed vliegen
en kan het beschadigd raken. Let in het bijzonder op de markering van de
propellers en hun eindbestemming op de drone. Gebruik alleen de schroeven
die in de kit zijn opgenomen of rechtstreeks bij de fabrikant zijn gekocht.

Demontage van de schroeft
Houd de motor met de hand vast, draai de beschermkap los en verwijder deze,

draai vervolgens beide schroeven met een schroevendraaier los en verwijder ten
slotte de propeller uit het apparaat.

Montage van de poten op het chassis

Om de poten te monteren, schroeft u ze met schroeven aan de onderste
behuizing (afb. 7).



Installatie van de batterij

1. Plaats de batterij in het vakje aan de achterkant van de drone en druk
de batterij naar beneden (afb. 8). De drone moet aan gaan (LED’s gaan
branden en er klinkt een pieptoon). Draai het batterijklepje in de stand ,0"
om de batterij vast te zetten en zorg ervoor dat deze correct is gemonteerd.

WAARSCHUWING: Zorg ervoor dat de batterij op de juiste wijze is bevestigd
aan het drone, anders kan dit de veiligheid van uw vlucht in gevaar brengen.
Een drone kan ook neerstorten door een stroomstoring.

Demontage van de batterij

Draai het batterijdeksel naarde ,1"-positie en trek de batterij eruit om deze
te verwijderen (fig. 9). Verwijder de batterij niet met natte handen.

Opladen van de batteriji

Zie afbeelding 10.

1. Sluit de USB-kabel aan op de USB-stroomadapter (niet meegeleverd).
2,  Sluit het andere uiteinde aan op de acculader.

3.  Sluit de accu aan op de acculader.

Terwijl de batterij wordt opgeladen, knipperen de groene LED’s aan beide zijden
van het apparaat en brandt de rode LED’s continu.

Wanneer de batterij is opgeladen, branden zowel de groene als de rode LED’s
continu.

Als de batterijlader zelf (zonder de batterij) is aangesloten op de AC-adapter via
de USB-kabel, of in geval van een storing van het apparaat: de rode LED brandt
continu en de groene lampjes aan beide zijden van het apparaat zijn uitgeschakeld.

Gebruik een 5V, 2 A USB-voeding (niet meegeleverd). Een ander type
voeding kan de oplaadtijd van uw product beinvioeden. Gebruik de USB-
poorten van uw computer niet voor het opladen. Het niet opvolgen van
de instructies voor het opladen van de batterij kan leiden tot schade aan
de batterij of de lader zelf.

Na een dronevlucht is het aan te raden om deze ongeveer twee uur op te
laden. Als een drone gedurende langere tijd niet wordt gebruikt, is het aan
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te raden om de batterijen op te raken en de drone ten minste eenmaal per
maand volledig op te laden.

Camera installatie

-

Steek de witte cameraplug in de drone-aansluiting (zie Figuur 11).

2.  Steekdecamerabolstompin het boorgat in een hoek van 90° (loodrecht
op de lengteas van het product).

3. Draai de camera met de klok mee naar een normale positie en zorg

ervoor dat deze correct en stevig is bevestigd.

Demontage van de camera

1. Pak de camera vast en draai hem 90° naar links (fig. 12).
2. Trek de camera voorzichtig uit de gleuf en verwijder hem voorzichtig.
Verwijder de stekker van de camera.

Camerahoekinstelling

U kunt de hoek van de camera 90° aanpassen met behulp van de draaiknop
(zie Afbeelding 4). Door de knop ,,omhoog” te draaien (gemarkeerd als A in
figuur 4) zal de camera stijgen. Evenzo, door ,naar beneden” te draaien...
(gemarkeerd als B in figuur 4) zal de camera naar beneden gaan.

Opmerking: Voordat u een drone neerzet, moet u ervoor zorgen dat de
camera niet volledig naar beneden gericht is (afb. 13).

De batterij in de afstandsbediening
installeren

Open het batterijdeksel, plaats twee AA-batterijen in het vakje volgens de
aangegeven polariteit en sluit het deksel (zie afb. 14).



Verbinding tussen afstandsbediening en drone
n

Houd de vergrendelknop (6) 1] ingedrukt en schakel de controller in door

de aan/uit-knop te bewegen (zie fig. 15).

De afstandsbediening kan alleen op een drone worden aangesloten als de
afstandsbediening niet op een andere drone is aangesloten. Als er meerdere
drone units en regelaars op één plaats staan, moet het koppelingsproces
op elke set om beurten worden uitgevoerd om verkeerde koppelingen te
voorkomen.

Controlewijze

De drone heeft twee besturingsmodi die schakelen tussen de linker- en
rechtersticks. De standaardinstelling is Mode 2 (zie afbeelding 16).

A - Voorwaartse of achterwaartse vlucht

B - nauwelijks of niet rechtshandig draaiend
C - Gaspedaal

D - Vlucht naar links of rechts

Om de modus te wijzigen: N

1. Druk op de vergrendelknop (6) B pen schakel de controller in door
op de aan/uit-knop te drukken (zie fig. 17).

2. Houdderetourouteknop § ongeveer 3 seconden ingedrukt om te kiezen
tussen modus 1en 2. De geselecteerde modus wordt weergegeven op
het LCD-scherm (G). Houd elke keer ingedrukt om de modus te wijzigen.

Het product werkt standaard in modus 2.

Kalibratie van de gyroscoop

Wanneer de afstandsbediening is aangesloten, plaatst u de drone op een plat
en horizontaal oppervlak enricht u beide stangen op de afstandsbedieningin
de linker benedenhoek (afb. 18). Als de LED's niet meer snel groen knipperen,
is de kalibratie voltooid.
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Opmerking: de drone is al gekalibreerd. Het is niet nodig om opnieuw te
kalibreren, tenzij de drone een probleem heeft met bijvoorbeeld het starten

of voltooien van de detectieprocedure.

Opsporingswijze

Wanneer de drone op de afstandsbediening is aangesloten, gaat hij in de
detectiemodus. De voorste en achterste drone LED’s knipperen afwisselend
rood, groen en geel. Zorg ervoor dat de drone zich gedurende deze tijd op
een vlak, horizontaal oppervlak bevindt.

Het proces duurt ongeveer 8 seconden. Als u klaar bent, geeft de
afstandsbediening twee korte piepjes en knipperen de LED’s op de drone

afwisselend geel (afb. 19).

Kalibratie van het kompas

OPMERKING: De kompaskalibratie moet worden uitgevoerd na de
detectiemodus. De kalibratie moet voor elke viucht worden uitgevoerd
en na het vervangen van de batterij door een nieuwe of het plaatsen van

de batterij in het product.

1. Horizontale kalibratie

De voorste en achterste LED’s in de horizontale kalibratiemodus knipperen
afwisselend geel. Houd de drone vast en draai hem horizontaal om je as.
Voer ongeveer drie omwentelingen uit. Na de juiste kalibratie beginnen de
LED's groen te knipperen (afb. 20).

2. Verticale kalibratiea

De voorste en achterste LED’s in de verticale kalibratiemodus knipperen
afwisselend groen. Houd de drone verticaal (met de camera naar boven) en
draai hem om zijn as. Voer ongeveer drie omwentelingen uit. Na de juiste
kalibratie beginnen de LED’s continu te branden (afb. 21).

LET OP:

° Kalibreer het kompas niet in een sterk magnetisch veld.

e  Draaggeen magnetisch materiaal (bijv. sleutels, telefoons) mee tijdens
het kalibreren.

° Houd tijdens het kalibreren een afstand aan tot grote metalen voorwerpen.



Vergrendelen en ontgrendelen van de drone

Het vergrendelen en ontgrendelen van een drone gebeurt door de drone
motoren aan te zetten.

Om een drone te ontgrendelen, drukt u kortstondig op de vergrendelknop

[a)
B . De motoren starten en de drone wordt ontgrendeld.
Er zijn twee manieren om te blokkeren (het uitschakelen van de motoren):

n
1. Houd de vergrendelknop EM ca. 3 seconden ingedrukt. De motoren
worden uitgeschakeld en de drone wordt afgeslote.
2, Als de drone eenmaal op de grond is geland, richt de gashendel ca.
3 seconden naar beneden. De motoren worden uitgeschakeld en de
drone wordt afgesloten.

n
OPMERKING: Schakel dronemotoren niet uit met de knop lM tijdens de
vlucht, omdat de drone dan begint te vallen.

Drone controle

Het bedienen van een drone gebeurt door de staven op de afstandsbediening te
bewegen volgens de volgende afbeeldingen.
Grafische weergave van de stick lay-out in de standaard besturingsmodus 2.

A - tillen
B - vallen
Afb. 22
C - voorwaartse vliucht
D - vlucht naar achteren
E - draai naar rechts
F - draai naar links
Afb. 23
G - vlucht naar links

H - vlucht naar rechts
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Start / landing

1. Na het starten van de motoren, druk op de knop * om de drone
automatisch te starten en een constante hoogte van 1,5 meter boven
de grond te handhaven.

[e=|

T
2.  Druk tijdens de vlucht op de knop ¥ , aom de drone automatisch te
laten landen.

Zie afbeelding 24.

ATTI modus

Om de GPS uit te schakelen, schuift u de schakelaar op de afstandsbediening
zoals getoond in Figuur 25. Een drone in deze modus gebruikt de GPS niet
om zijn positie te behouden. Een ingebouwde hoogtemeter wordt gebruikt
om de hoogte te handhaven. Deze modus is niet accuraat en je moet ervaring
en goede drone vliegen vaardigheden hebben om het te gebruiken.

GPS modus

Zet de GPS-schakelaar in de positie zoals weergegeven in Fig. 26. In deze
modus gebruikt de drone het GPS-systeem om zijn positie te behouden.

Terug naar huis

De terugkeerfunctie brengt de drone terug naar de laatst opgeslagen plaats
(,thuis”). Er zijn drie modi van deze functie: Smart Return, Emergency
Return en Low Battery Return.

Het opgenomen punt is de plaats waar de drone opstijgt. Het GPS-signaal
moet sterk genoeg zijn (minimaal 7 aangesloten satellieten aan het begin)
om de plaats goed in het geheugen te kunnen opslaan).

1. Slim rendement

Als het GPS-signaal beschikbaar is (meer dan 7 satellieten) en het startpunt
is opgeslagen, drukt u op de Return-knop. Het vliegtuig keert terug naar de



opgeslagen locatie. Bij terugkomst kun je de drone besturen, bijvoorbeeld om
obstakels te vermijden. Druk nogmaals op de knop om de terugkeerfunctie
te verlaten.

2. Noodterugkeer

Als het GPS-signaal goed was (meer dan 7 satellieten) en het startpunt is
opgeslagen, wordt de noodterugkeer automatisch gestart wanneer de piloot
de verbinding met de drone gedurende meer dan 6 seconden verliest. U kunt de
controle over het drone terugkrijgen door nogmaals op de retourtoets te drukken.

LET OP:

e  Jekunteendrone niet onder controle houden tijdens een noodterugkeer
om een obstakel te vermijden.

e  Dedrone keert niet terug naar het startpunt als er een zwak GPS-signaal
is (minder dan 7 satellieten).

e  Alsu tijdens een slimme terugkeerprocedure een drone wilt optillen
tot een hoogte van 15 m of meer, stopt de drone met opstijgen en start
onmiddellijk een noodterugkeerprocedure.

e Als er tijdens de lancering geen goed GPS-signaal (minder dan 7
satellieten) was en de drone de verbinding met de afstandsbediening
gedurende meer dan 6 seconden verloor, zal de drone langzaam dalen
en wanneer hij landt zal hij vergrendelen.

3. Terugkeer met laag batterijniveau

Deze modus wordt geactiveerd wanneer de dronebatterij laag genoeg is
om de mogelijkheid te beinvioeden om terug te keren naar het punt dat is
gemarkeerd als ,, thuis”.

Wanneer de achterste drone LED’s langzaam knipperen, de
batterijoplaadindicator een laag niveau aangeeft (%)), de afstandsbediening
een korte pieptoon geeft en de drone zich boven de 30 meter of meer dan
100 meter van de afstandsbediening bevindt, zal de drone automatisch
terugkeren naar het startpunt.
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Wanneer de achterste drone LED’s langzaam knipperen, de batterij-indicator
geeft aan dat de batterij ontladen is (S), de afstandsbediening piept
kortstondig en de drone bevindt zich boven de 15 meter of meer dan 15
meter van de afstandsbediening, zal de drone automatisch terugkeren
naar het startpunt.

Wanneer u terugkeert vanwege een lege batterij, kunt u de controle niet
terugkrijgen door te drukken op de retourbutton.

Als de afstand tot 100 meter bij terugkomst wegens een laag batterijniveau
maximaal 100 meter bedraagt, kunt u de terugzending annuleren door op
de terugzendknop te drukken.

Foto / video

Druk kort op de cameraknop B om een foto te maken. Hetcamerapictogram
brandt kort op het display.

Houd de cameraknop =} gedurende minstens 2 seconden ingedrukt en
de dronecamera begint een film op te nemen. Een knipperend pictogram
verschijnt op het display. Houd de cameraknop langer ingedrukt om de
opname te stoppen (zoals in afb. 27).

UOPMERKING: Als er geen geheugenkaart in de camera zit of als de
geheugenkaart beschadigd is, kunt u geen foto’s maken of films opnemen
met de knop op de afstandsbediening. In deze situatie is deze mogelijkheid
alleen beschikbaar via een applicatie op de smartphone.

De geheugenkaartsleuf bevindt zich aan de achterkant van de camera.
Maximale capaciteit van de MicroSD-kaart: 32 GB.

Voor het eerste gebruik

1.  Zorg ervoor dat de afstandsbediening en de drone volledig zijn
opgeladen.

2.  Controleer of de propellers correct zijn geinstalleerd.

3.  Controleer of de motoren van de drone goed werken wanneer de drone
ontgrendeld is.



Snelle start instructies

Koppel de piloot en de drone met je. Voer het detectieproces uit.
Kalibreer het drone kompas.

Ontgrendel de drone.

Druk op de stang om de drone op te tillen (A in afb. 22). U kunt nu de
route van zijn vlucht controleren.

Land de drone. Sluit de drone af.

Trek de batterij uit de drone en schakel de controller uit.

PwN S

Een drone aansluiten op een applicatie

Zet de drone aan. Voer de WiFi-instellingen op uw telefoon in. Zoek en
selecteer een netwerk genaamd ,dronegX***xxxxxxxx» \/oer de M RC
PRO-toepassing in en druk op ,,Start” om de drone uitzending in real time
te bekijken.

De drone gebruikt 5GHz WiFi. Zorg ervoor dat uw apparaat met de
applicatie deze standaard ondersteunt, anders kunt u geen verbinding
maken met de drone.
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Controller statusindicatoren

Status van de regelaar

Beschrijving

Signaalsterkte-indicator springt
tussen sterk en zwak.

De controller verliest signaal.

De LED’s op de controller knipperen
langzaam, de afstandsbediening
piept en de batterij-indicator &, op
het LCD-scherm knippert.

De controller heeft een
ontladen batterij, sluit deze
aan voor het opladen.

De indicator voor het opladen van

de batterij is als volgt: =&, dDe
droneaccu raakt langzaam zonder
stroom.

Als de vlieghoogte van een
drone meer dan 30 meter
is en de afstand tussen de
drone en de controller meer
dan 100 meter bedraagt,
keert de drone terug naar
het punt dat als "thuis" is
gemarkeerd.

De batterij-indicator is als volgt:

en het apparaat geeft een
constante, lange pieptoon.

De dronebatterij is leeg. De
drone komt automatisch
terug als hij meerdan 15
meter hoog of meer dan 15
meter verderop is. Als de
afstand kleiner is, zal de
drone onmiddellijk beginnen
met landen.

De sterkte van het signaal op het
display geeft minder dan twee
balken aan of toont geen enkele,
het apparaat produceert een
constant, lang geluid.

1. De afstand tussen
de drone en de
afstandsbediening
is te groot, wat
resulteert in een slechte
signaalkwaliteit.

2. Dedroneaccu werd
verwijderd nadat
de drone was
gekoppeld met de
afstandsbediening.




Drone statusindicatoren

knipperen afwisselend: rood,
groen en geel.

Nr | Status drone Beschrijving

1 De voor- en achterlichten Drone heeft geen aansluiting op de
knipperen snel geel. afstandsbediening.

2 De voor- en achterlichten De drone probeert verbinding te

maken met de afstandsbediening.

knipperen vier keer per1,5
seconden.

3 De koplampen zijn rood ende | De drone is niet aangesloten op
achterlichten zijn geel. de GPS,
4 De koplampen zijn rood ende | De drone heeft een GPS-
achterlichten zijn groen. aansluiting.
5 De voor- en achterlichten Drone kalibreerd de gyroscoop.
knipperen groen.
6 | Devoor- en achterlichten De drone staat in de horizontale
knipperen afwisselend geel. kompaskalibratiemodus.
7 De voor- en achterlichten De drone staat in de modus
knipperen afwisselend groen. | kompasverticale kalibratie.
8 De koplampen zijn rood, de De drone-accu raakt langzaam
achterlichten knipperenrood. | leeg, met nog ongeveer 1/6 van de
accucapaciteit over. Er verschijnt
een pictogram op de controller 5.
9 De koplampen zijn rood, de De drone-accu is leeg, erisnog
achterlichten knipperen snel ongeveer 1/9 van de accucapaciteit
rood. over. Erverschijnt een pictogram op
de controller .
10 | De voor- en achterlichten Gyroscoopprobleem.
knipperen eens in de 1,5
seconden.
11 | Devoor- en achterlichten Probleem met de barometer.
knipperen twee keer per 1,5
seconden.
12 | Devoor- en achterlichten Kompasprobleem.
knipperen drie keer per1,5
seconden.
13 | Devoor- en achterlichten GPS-probleem.
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Problemen oplossen

1  kandedrone niet horizontaal in eg de drone op een vlakke,
de lucht blijven, maar kantelt in horizontale ondergrond. Kalibreer

éénrichting de gyroscoop..
2 Drone trilt vreemd genoeg. De propeller kan vervormd zijn.
\ervang ze.
3 Drone kan niet ontgrendeld Batterij is bijna leeg, laad de
worden, het lampje op de batterij op.

achterste LED knippert snel.

Reiniging en onderhoud

1.  Gebruik geen chemicalién om de drone te reinigen.

2.  Gebruik geen water om de drone te reinigen.

3. Om de drone en de accessoires te reinigen, schakelt u het apparaat
uit, verwijdert u de batterijen en veegt u deze af met een droge doek.

4. Houd drone en zijn onderdelen droog en buiten het bereik van
kinderen.

Let op: Door temperatuurschommelingen kan er water in het apparaat condenseren.
Bedrijfstemperatuur apparaat: van 5°C tot 40°C.

Klasse 4 windweerstand (max. 7,9 m/s).

De foto’s zijn slechts ter illustratie, het daadwerkelijke uiterlijk van de producten kan afwijken van

het uiterlijk van de foto's. De foto's zijn niet bindend.
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Bctyn

Joporuii KnieHT!

Oakyemo 3a poBipy fo Hac i BMGIp Mapku Overmax. 3aBAsKku
BWKOPUCTaHHIO BUCOKOSIKICHUX MaTepiasiB Ta Cy4yaCHUX TEXHONMOTYHUX
pilleHb, MM HagaemMo BaM NpoAyKT, AKUIA igeanbHO NiAXoAUTb Ans
LLOAAEHHOTO BUKOPUCTaHHS. MU BneBHeHi, Lo BiH 6yAe BianosigaTi Bawmm
BMMOram 3aBAsIKU BEJIMKi peTeNIbHOCTI MOro BUroTOB/EHHS. [Mepeq
BUKOPUCTaHHSIM MPOAYKTY YBaXXHO NPOYMTANATE HACTYMHY IHCTPYKLitO
3 eKcnnyarauil.

AKLWo y Bac € 6yAb-AKi 3ayBaXkeHHs1 a6o 3anuTaHHs LWOAO NpuaGaHoro
BaMy NpoAyKTy, 6yAb N1acka, 3B'AXITbCA 3 HaMK:
pomoctechniczna@overmax.pl

Ba)xxnuea iHpopmauis:

1. [poayKT npusHayeHui ans oci6 cTapiue 14 pokiB i LOCBiIZLOM MONbOTIB
Ha ApoHax. KopucTtyBaHHs MpoayKTOM KOpUCTyBayamm, ki He AOCArn
18-piyHOro BiKy, MOBUHHO 3AiCHIOBATUCA fMLUIe Mif HArNs40M
fopocnoro. TvM, XTO TiNbKK NOYMHAE CBOKO NPUroAy 3 MiNoTyBaHHAM
[POHIB, NPOMOHYEMO 3B'A3aTUCA 3 KUMOCb, XTO Mae GinbLue JoCBigy
B LV ranysi.

2.  Len npogyKT npu3HayeHuin Ansi 30BHILLHbOIO BUKOPUCTaHHS. [Nepen
BMKOPUCTaHHSIM NPOAYKTY NEPEKOHaNTECH, LLIO Y BUOGPaHIil 30Hi HeMae
nepeLLKog, i AOTPUMMYITeCh 6e3MeYHOl BiACTaHi Bif Nofel, TBapyH Ta
MaiiHa nig Yac KepyBaHHs1.

3. He BMKOPWUCTOBYWTE NPOAYKT MOGNM3Y eNeKTPUYHUX NiHii, y
rpoMafCbKux (6araTontofHMX) MicLAX a60 B 3aKPUTHX MPUMILLLEHHSIX.

4. He BMKOpPUCTOBYWMTE NPOAYKT 3a MOraHWX MOrOAHUX YMOB: BUCOKMX
Temnepartyp, AOLLY, TYMaHy, CHiry Ta MOpo3y Ta CUIIbHOrO BITPY.

5.  HepeMmoHTyiTe Ta He MoandikyiTe npucTpii. Lii 4ii Moyxe BUKOHYBaTH
N1LLIE YTOBHOBAXXEHUI CEPBICHWUM LIEHTP.

6. He 3anyckawnTe NPUCTPIN, AKLLO NOMITUTE NOLUKOAXKEHHS.

7.  He BMKOPWUCTOBYWTE NPUCTPINA, KONN BiH NOYMHAE BUXOAWUTU 3 nagy,
BMaB abo 3aHypyBCS y BOAY, HaIMIpHO HarpiBaeTbcs, Bigbynacb 3MiHa
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10.

1.
12.

13.

14.
15.
16.

17.

18.

19.

20.

21.

22,

23.

KONbOPY, 3'ABNAIOTLCA HEPIBHOCTI BUAAE HEMPUPOAHI 3BYKK, 3anaxu
a60 NpW BUHWKHEHHI iHLIMX HE3BUYHUX ABULL,. Y Takux BUNagkax
HeranHo 3BepHITbCA A0 YNOBHOBAXXEHOro CepBiCHOMO LeHTPY
BUPOGHMKaA.

He BMKOpPUCTOBY#TE NPUCTPIi i MOKPUMYM 260 BOMOTVMU PyKaMK.
BukopucToByWTe NpUCTpIi Nogani Big gxxepen Tenna, BUCOKMX
Temneparyp, rapAunx NoBepPXOHb, MPAMUX COHAYHUX NMPOMEHIB,
ICKpPOYTBOPIOIOUNX AyKepen, BIiAKPUTOro BOTrHIO, Macsa Ta rocTpux
KpaiB He BUKOPUCTOBYMNTE NPUCTPIN Y CepefoBMULLI, LLO MICTUTb
Nerko3anmMucTi, BU6YXoHe6e3mneyHi Ta TOKCUYHI PeYOBUHM.

He 3acTocoByiiTe A/151 OUYULLIEHHSI MPUCTPOLO XiMiYHi 3aco6U.
YUCTiTb NPOAYKT M'IKOKO CyXOH TKaHUHOK. He BUKOpUCTOBYITE
NPUCTPIN ANs IHWKX Linei, KpiM TUX, NS SKUX BiH 6yB po3po6eHHA.
LLlo6 YHMKHYTU NOTEHLiNHOI HeGe3NeKn NoXexi, He 3aMukanTe
KOHTaKTW 6aTapei, He NpoKontonTe i, He KNaaiTb iy BiAcik Ans 6atapel
HeBiANOBIAHO O MapKyBaHHA NONAPHOCTI. 3apsfaHHsA 6aTapel
3aBXAN NOBUHEH KOHTPOJIOBATU [OPOCAUI, B HEAOCTYMHOMY A5t
niten micui.

He 3anuwaiTe NnpucTpii, NigKIOYEHN [0 3apsaku, 6e3 Harnsay.
Micnsi 3apsiaku Bif'eaHaliTe 6aTapeto Bifl agantepa XXUBMEHHS.
Micns BMKOpUCTaHHA BUIUMITL 6aTapero 3 ApoHa Ta nyfbTa
OWCTaHLiNHOro KepyBaHHS.

AKwo 6aTapesi abo aKyMyfnsTOpU HagMipHO HarpiBatoTbes,
HeramHo MPUMNUHITb IX BUKOPUCTaHHA Ta 3apsaky. |Hakwe BOHU
MOXyTbAehopMyBaTUCA abo 3aropiTucs.

He 3MmiluyitTe pisHi TMNK 6aTapei abo cTapi (BUKOPUCTaHI) Ta HOBI
6aTapei. BUiMiTb 3 NpUCTPOLO pPO3psiAKeHi 6aTapel.

YTunisyiite BUKopucTaHi 6atapei BiANoBiAHO [0 MiICLEBUX HOPM Y
BUAINEHUX MiCLAX.

He 36epiraiiTe NOBHICTIO 3apsifiyKeHi 6aTapei, OCKiNIbKU Lie CKOpoYye
X PO6OTY Ta BOHWU MOXXYTb 6YTU MOLLIKOAXKEHI.

LLlo6 yHWKHY TV TpaBM, He TOpKanTecs 06epTOBWX NMPOMeNepiB Ta iHLLKMX
PYXOMMX YaCTVH MPUCTPOIO.

BukopucToByoun ApoH, AOTPUMYITECH BifiCTaHi He MeHLLe 20 CM Bif,
NPUCTPOLO Yepes pasioxBui.

KopucTyBaui HecyTb BianoBifanbHiCTb 3a 3abe3neyeHHss 6e3nexku
NPOAYKTY AJ1A HUX Ta HaBKOJIMLLHbOIO CepeAoBuLLa. BUPOGHMK,
iMnopTep Ta AMCTPUG'IOTOP He HECYTb HisIKOT BiAMNOBiAaNbHOCTI 3a
6yAb-Ki MOLKOAXKEHHA ab0 TPaBMW, CMIPUYNHEHI HeMpaBUIbHUM
BVKOPWCTaHHAM MPOAYKTY.



PUMITKU wopn0 BUKOpUCTaHHA H6aTapei

[IpoH BUKOPUCTOBYE crieLiiarnibHy 6aTapeto, Lo BXOAUTb A0 KOMMJIEKTY, TOAI
AK NyNbT AUCTaHLiNHOIO KepyBaHHSI BUKOPUCTOBYE 2 6aTapei Tuny AA (He
BXOLSITb B KOMI/EKT).

A wWNS

v @ N

Cnig BUKOPUCTOBYBaTU GaTapei OfHOro TUMy.

3BepHiTb yBary Ha NonsipHicTb 6aTapel.

3BWYaitHi 6aTapei He cnif 3apsgKaTy.

He 3miwyiiTe cTapi 6aTapei 3 HOBUMMU.

He 3MmiluyiTe ny>kHi, ByrneLeBo-LMHKOBI, Hikenb-kagmieBi 6aTapei
MiX co6oto.

Mepen 3apszKoro 6aTapeto NOTPIGHO BUMHATM 3 MPUCTPOLO.
3apsifKaiiTe 6aTapeto NuLLe Nig Harnsa40M AOPOCIIMX.

PospsifykeHy 6aTapeto chifi BUAHATU 3 MPUCTPOIO.

He 3amuKaiiTe Knemu >XuBneHHs.

EnemeHTw, Npu3HayeHi A1st 3apsiikv 6aTapei cnif, perynsipHo nepesipsiTi
Ha NpeAMEeT MOLLKOMXXEHHS LUHYPa XMBMNEHHS, LUTeKepa, KOprycy 4un
HLWKMX. Y BUNaAKy MOLIKOMKEHHS MOro He CNif BUKOPUCTOBYBATMU.

Onuc
OpoH (puc. 1)

PwN A

Csitno 5. Kamepa
besuliTkoBuin ABUrYH 6. bBarapes

LLaci 7 MNepepgHe cBiTNO
Mponenep 8. 3apHe cBiTNO
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KoHTponep (puc. 2i 3)

Bmukay 8. AHTeHa
KnaBiwa noBepHeHHs1 9.  Tpwmay KOHTponepa
OPOHY 10. PK-gucnnen
3. Jliea nanuus 11. Knasiwa 3n1b0Ty / nocagku
4. [lpaBa nanuusd 12. [lepemMuKay WBUAKOCTI
5. ®oto/ Bigeo (Brcoka / HU3bKa)
6. Knagiwa 610KyBaHHsA / 13. PerynioBaHHSA KyTa Haxuny
PO36,10KyBaHHSA Kamepu
7. Tpumad Mo6inbHOro 14. GPS/ATTI
NpUCTPOLO

OyHKLT

®oto / Bipeo

HaTucHiTb KHOMKY (5), 106 3po6uTK HOoTO. YTPUMYIATE Ty CaMy KHOMKY,
o6 3anucatu dinbm.

LWeunakun 3niT / nocagka

HaTucHiTb kHonky (11) ANt NepeMUKaHHA MiXK peXXUMaMU LBUAKOTO
3/1bOTY Ta NOCaAKMN.

NMoBepHeHHs

HaTUCHITb KHOMKY MOBEepHEHHS (2), Wwo6 po3noyaTu npoueaypy
NMoBEpPHEHHSI ApoHa o 36epexeHoro Micua ("gogomy"). MoBTopHe
HaTWCKaHHS KHOMKM CKacye KOMaHzay.

bnokapa

HaTuckaHHs (6) BUMKHE ABUTYHU. YTPUMaHHS Ti€l camMoi KHOMKM
3BiNbHUTL 610KaAY Ta BKIIOYUTD ABUTYHW.



3MiHa WBUAKOCTI

YTpUMy#iTe KHOMKY (12), 106 3MIHWUTU LIBMAKICTb ApOHa Mi>K BUCOKOO
Ta HU3bKOHO WBUAKICTHO.

GPS / ATTI

3MiHITb HanawTyBaHHaA knasiwi (14) Ha:
OFF - pexkum ATTI
ON - pexxum GPS.

KyT Haxuny kamepu (puc. 4)

3a gonomoroto pyykm (13) 3MiHITb KyT Haxuny Kamepu.

MikTorpamu Ha gucnnei (puc. 5)

A - likTorpama noBepHeHHst "fogomy"
Lis nikTorpama 3anuiiaTuMeTbCs BUAMMOLO, JOKM POH HE 3aBepLUUTb
npoLesypy NOBEpPHEHHS y BU3HaYeHe MicLie.

B — PiBeHb 3apsfy 6aTapei apoHa
MosHayae cTaH 3apsay 6aTapei ApoHa.

C - BigcTaHb "Big fomy"
IHAMKaTOp Nokasye BiACTaHb MiXX APOHOM i TOYKOHO, paHiLLie Mo3Ha4YeHoo
AK "nonomy".

D - Bucora "Big fomy"
IHAMKAaTOpP NOKasye BUCOTY MiXK APOHOM i TOYKOHO, paHille Mo3HauYeHor
AK "gonomy".

E - GPS
ON - pexum GPS yBiMKHEHO
OFF - pexkum GPS BUMKHeHO
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F — KinbkicTb cynyTHukiB GPS
AK TiNbKW ApOH 3'€eAHAETLCA 3 AOCTATHLO KiMIbKICTIO CYMyTHUKIB
(MmiHiMym: 7), MicLie 3nbOTy ipoHa Byfie 36epexxeHo B Nam'siTi ik "fofomy".

G — PexkvM po60oTu fipoHa
Micns 3anycky NpuCTPOO 3a 3aMOBYYBaHHAM NMPOAYKT NEPexoamnTb y
"pexxum 2"

H - Pexxum wBnakocTi
IHAuKaTOp o6paHoro pexumMmy wemakocTi gpoHa — HIGH (Bucoka
LWBMAKICTb) a60 LOW (HM3bKa LUBUAKICTD).

| - doTo / Bigeo

[licns 3MoMKuM nikTorpama Kamepu Ha KOPOTKMUI Yac 3acBiTUTbCA Ha
aucnnel. Moku TpuBae 3anwc Bifeo, Lisi nikTorpama 6yae 65mmaTy, noku
3anuc He 3aBePLUNTLCS.

J — PiBeHb 3apsfay KoHTponepa
MNMoka3sye cTaH 3apsify 6aTapei KoHTposepa.

K — InanKaTop NOTY>XHOCTi curHasny
lMikTorpama BKasye Ha NOTY>KHICTb CUrHasy, AKNA KOHTPOJIep OTPUMYE
Bif, ApoOHa.

L — Pexxum Headless / kani6pyBaHHs

IHavkaTop pexxumy headless Ta kani6pyBaHHs KOMMNaca NpUCTPOIO.
Pexxum headless MoXxxHa BBIMKHYTW B MOGiINIbHOMY JlOAATKY.

MoHTaXX i ;eMOHTa)XK nponenepiB ApoHa

Mponenepu nosHayveHi sk "A" i "B" - 3BepHiTb 0cO6MBY yBary Ha Le
MapKyBaHHs Mif 4ac MOHTaXy. IHCTPYKLii LLLOAO MOHTaXy AMB. Ha pUC. 6.

A — MoHTa) nponenepa, L0 06epTacTbecs 3a FOAUHHUKOBOIO CTPINIKOIO
BcTaHOBITb Nponenep 3 No3Haykoro A Ha BignoBiAHUI ABUTYH (GUB.

puc. 6). 3aKpyTiTb BUKPYTKOIO fiBa MIBUHTY, HAZiHETE Ha HUX 3aXUCHUIA
KOBMaYoK i 3aTArHITb MPOTW FOANHHUKOBOI CTPISIKW.



B — MoHTaX nponenepa, o0 06epTacTbcsl NPOTH FOAUHHUKOBOI CTPINIKK

BcTaHoBITb Nponenep 3 No3Haykow B Ha BignoBigHWI ABUIYH (OuB.
puc. 6). 3aKpyTiTb BUKPYTKOI ABa MBUHTY, HaLiHbTE Ha HUX 3aXMCHW
KOBMAYOK i 3aTArHITb 3@ FOAUHHUKOBOO CTPINKOHO.

Y pasi HenpaBUIbHOT YCTaHOBKU NPUCTPOIO, NPOAYKT He 6yae nitatun
npaBUIbHO i MoXXe 6yTu nolkoaXeHuin. OcobnuBy yBary cnig,
3BEepHYTU Ha MapKyBaHHs1 NponesnepiB Ta iX NPU3HAYEHHS! Ha APOHi.
Cnip, BAKOPUCTOBYBATH JiMLLIE NPONENEepy, L0 BXOAATb A0 KOMIIEKTY
abo KynyloTbcs 6e3nocepeHbO y BAPOGHUKA.

HemoHTaXx nponenepis

PyKoto 3ynuHITb ABUIYH, BIAKPYTITb | 3HIMITb 3aXMCHUIA KOBMAYOK, MOTIM
BMKPYTiTb 06MBa NBUHTU 3a JOMOMOIOH BUKPYTKM i HApeLLTi 3HIMITb
nponenep 3 NPUCTPOLO.

BcTaHOBNEHHS HiXXOK A0 Laci

LLlo6 BCTAHOBUTU HiXKKWU, MPUKPYTiTb iX FMBUHTAMWU A0 HUXHbBOTO
kopnycy (puc. 7).

BcTaHOBNeHHA 6aTapei

BcTaBTe 6aTapeto y BifCiK Ha 3afHill naHeni ApoHa Ta HAaTUCHITb Ha
Hel (puc. 8). [IpoH NOBUHEH yBIMKHYTUCH (3aropsiTbCsl CBITNIOAIOAN
i NnponyHae 3ByKoBMI curHan). MoBepHiTb 3acyBKy 6aTapei B
nonoXeHHs "0", Wo6 3aKpinuTK il Ta NepeKoHaTUCs, WO BOHA
npaBW/IbHO BCTAHOBJIEHA.

YBATA: NepeKoHaiTech, L0 6aTapes HaNIeXXHUM YUHOM NpUKpinIeHa
A0 APOHA, iHaKLue Lie MOXXe BM/IMHYTU Ha 6e3neKy nonboTy. [IpoH
TaKO)XX MOXXe po36MTHUCA Yepe3 BifK/TIOYEHHS eNneKTPOoeHeprii.
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BuiimaHHA 6aTapei
MoBepHiTb 3acyBKy 6aTapel B nonoxeHHs "lI" i BATATHITb 6aTapeto,
W06 BUIAHATH 1T (puc. 9). He BuiMaiiTe 6aTapeto MOKpUMM pyKaMMu.

3apsaaka 6arapei

[us. puc. 10.

1. Migkntodite USB-kabenb go USB-afantepa 3MiHHOIMO CTpymMy
(apmanTep 3MiHHOIO CTPYMY He BXOAWUTb Y KOMIIEKT).

2. T1igKoYiTh iHLWKWIM KiHeLb A0 3apsAHOro NPUCTPOLO.

3. [igknodiTh akyMynaTop 4O 3apsigHOro NPUCTPOLO.

INoku 6aTapes 3apsAYKaETbCS, 3eNeHi CBITNoAI0AM 3 060X 60KIB NPUCTPOIO
611MMatoTh, @ YEPBOHWIA CBIT/IOAIOA FOPUTbL MOCTINHO.

Micns noBHOro 3apsifaHHa 6aTapeil AK 3efleHUi, Tak i YepBOHMI
CBITNIOAIOAN CBITATLCA MOCTIMHO. AKLO caM 3apAAHUIA NPUCTPIn
akymynsitopa (6e3 akymynstopa) NifkroUYeHuid o aganTepa 3MiHHOTO
CTpYMy Yepes kabenb USB a6o y pasi 6yfb-AKoi HECNIPaBHOCTi MPUCTPOHO:
YepBOHUIA CBIT/IOAIOA MOCTINHO CBITUTLCS, @ 3eMeHi iHAMKaTOpU 3 060X
6OKiB MPUCTPOLO He CBITATHCS.

BukopucToByiite USB-afianTep >xuBneHHs 5 B, 2 A (He BXxoguTb Yy
KOMIUIEKT).

IHLWLIMIA TUN apanTepa MoXKe BM/IMHYTY Ha Yac 3apAf>KaHHA NPOAYKTY.
He BukopucToByitte USB-noptu Komn'ioTepa Ans 3apsifiKaHHS.
HepoTpuMaHHs iHCTPYKLil LLLOA0 3apsifi>KaHHSA 6aTapei MoXKe NpU3BecTU
[0 NMOLLKOAKEHHS caMoi 6aTapel a6o 3apsiAHOro NPUCTPOIO.

Micns nonboTy ApoHa peKOMeHAYETbCSA 3apAZYKATH 10ro 61M3bKo ABOX
rofiyH. SKLLL0 APOH HE BUKOPUCTOBYETHLCSA NMPOTArOM TPUBAJIoro nepiogy
Yyacy, pPeKOMeHZYETbCS L ,OHaiMEHLLIe Pa3 Ha MiCsiLib APOH Po3psaayKaTn
i NOBHiCTIO 3apaaykaTu.



MoHTaXx Kamepu

1. BcraBTe 6inuit LUTeKep KaMepu y po3eTKy Ha ApoHi (amB. puc. 11).
BcTaBTe onyknicTb kamepw B OTBip Ha APOHi nig KyTom 90°
(nepneHAMKynspHO NO3A0BXHIN OCi MPOAYKTY).

3. [loBepHiTb Kamepy 3a FOANHHUKOBOIO CTPISIKOKO B HOpMaJsibHe
MOJIOXEHHS Ta NepeKoHaWnTecs, Lo BOHa NpaBuIbHO Ta HafiiHO
BCTaHOBJ/IEHA.

[leMoHTaXK Kamepum

1.  Bi3bMiTb KaMepy Ta NOBEPHITb il NPOTU FOANHHUKOBOI CTPINKK
Ha 90° (puc. 12).

2.  06epexHOo NOTATHITb | BUMMITb KaMepy 3 po3eTku. Big'egHaiite
LUTeKep KaMepw.

PeFYHIOBaHHﬂ KyTa HaXuny KamMmepu

KyT Haxuny kKamepw MOXHa peryntoBaTu Ha 90°, noBepTatoym pyyKy
(amB. puc. 4). NMoBepHyBLWYM pyyKy "Bropy" (No3HayeHa Ak A Ha puc.
4), kamepa nigHiMeTbca Bropy. Mogi6HUM YMHOM, MOBEPHYBLUN "BHU3"
(nosHayeHa sik B Ha puc. 4), kamepa onycTUTbCS.

YBara: MNepekoHaiTech, L0 KaMepa He CrpsIMOBaHa JOHU3Y A0
nocapku apoxa (puc. 13).

BcTaHOBNEHHA 6aTapen y nynbT
ANCTaHLLIMHOrO KepyBaHHS

BinkpuiiTe KpuLLKY 6aTapei, BCTaHOBITb ABi 6aTapei Tuny AAy Bifcik
BiANOBIZHO A0 BKA3aHOI NONAPHOCTI, a NOTiM 3aKpUITE KPULLIKY (ANB.
puvc. 14).
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MigKnoUYeHHs nynbTa AUCTaHLLIMHOIO
KepyBaHHS1 0 ApPOHa

n
HaTUCHITb | yTpUMYy#iTe KHOMKY 6/10KyBaHHSA (6) B 1, YBIMKHITb
KOHTpOJep, MOCYHYBLUW KHOMKY XWUBMEHHS (auB. puc. 15).

MigKnioYeHHs NynbTa AUCTaHLIHOrO KepyBaHHs 10 APOHA MOXKe 6yTH
3[liICHEHO NuLLIe B TOMY BUNAaAKY, AKLL0 KOHTPO/EP He NiAK/IIoYeHUi
A0 YXXOAHOrO iHLWOro ApoHa. fIKLL0 B OAHOMY MicCLii € KiflbKa pi3HuX
APOHIB Ta KOHTPONEpIB, NPoLeC crapioBaHHs CJlig NPOBOAUTU MO Yep3i
Ha KO)XXHOMY 3 HabopiB, LW,06 YHUKHYTU HEMPaBU/IbHOIO 3'€iHaHHS.

Pe)xum ynpaeniHHsA

[poH Mae aBa pexxMmu yrnpasiHHS, iKi MiHAIOTb MiCLiAMU NiBY Ta NpaBy
nanuuto. PeXum 2 BCTaHOBEHWI 32 3aMOBYYBaHHSAM (auB. puc. 16).

A - lMoniT BNepep abo Ha3ag,

B - MoBenHeHHs BNiBO abo BNpaBo
C - Opocenb

D - MoniT BNiBo a6o BNpaBo

106 3MiHUTK peXxum:

N

1. HaTuCHiTb KHOMKy 6110KyBaHHS (6) m i YBIMKHIiTb KOHTpOSep,
MOCYHYBLUM KHOMKY YBIMKHeHHs (guB. puc. 17).

2, HaTWCHIiTb Ta yTpUMYITE KHOMKY NOBEepHEeHHA NpuénunaHo 3
CeKyHAan 9 o6 BMOPaTH PeXXMM Mix 1 i 2. BubpaHuit pexxum
Bifjo6paxkaeTbca Ha PK-ekpaHi (G). KoxHe HaTUCKaHHS Ta
YTPUMaHHS 3MiIHIOE PEXMM.

3a 3aMoBYYBaHHAM BUPI6 NpaLtoe B pPeXnMi 2.

Kani6bpyBaHHSA ripockona

Micnsa nigknoYeHHs Ao nynbTa AUCTaHLUINHOIO KepyBaHHA NoCTaBTe
[IPOH Ha piBHY Ta ropU3oHTasIbHY NOBEPXHIO, @ NOTIM HanpaBTe 06MABI



nanuui Ha NynbTi AUCTAHLINHOIO KepyBaHHA B NIBUN HUXKHIN KYT
(pvic. 18). Konu cBiTnogioan LWWBUAKO NepecTatoTb 61MMaTH 3eIeHNM
KOJIbOPOM, Lie 03Hayae, Lo KanibpyBaHHS 3aKiHYeHO.

YBara: poH BXe KanibpyBaHui paHille. He noTpibHO BUKOHYBaTH
NMOBTOPHEe KanibpyBaHHS, 3a BUHATKOM BUMAAKIB, KON Y APOHa €
npo6nemMa, Hanpuknag i3 3anyckoM abo 3aBepLUeHHSIM NpoLeaypu
BUSIBIIEHHS.

PeXXxum BUsiIBNEHHSA

Micnsa nigknoYeHHs o nynbTa AUCTaHLUIMHOMO KepyBaHHS APOH
nepexoauTb B peXXum BusiBNeHHsA. [epeaHi Ta 3afHi ceiTnogioam
[pOHa NonepemMiHHO 6/IMMaTUMYTb YEPBOHWM, 3€JIEHUM Ta YXOBTUM
Konbopamu. lNepekoHanTech, WO B Lie Yac APOH 3HaXoAUTbCA Ha
PiBHI rOPU3OHTasbHIN MOBEPXHI.

Mpouec 3aimae 6n11M3bko 8 cekyHp. licna 3aBepLUeHHSs NynbT
OUCTaHLUIMHOro KepyBaHHA BUAACTb ABa KOPOTKi 3BYKOBi CUrHanu,
a cBiTnoAioan Ha ApPOHi 6yayTb NOMNepeMiHHO 6IMMaTH XXOBTUM
KosnbopoM (puc. 19).

KaniépyBaHHs koMmnaca

Yeara: Kani6pyBaHHA Komnaca cnig, npoBoAUTYU Nicns pexumy
BusiBNeHHs. Kani6pysaHHs cni npoBoAnTM Nepej, KOXXHNUM NMoboToM,
a TaKoXX nicna 3amiHn 6aTapei Ha HOBY a60 BCTaBKM i1y NPOAYKT.

1. Fopu3oHTanbHe Kani6pyBaHHsl

MepepnHin Ta 3agHin cBiTnogiogn 6yayTb NoNepemiHHO 6nnmaTu
YXOBTUM KOJIbOPOM Yy PEXMMi rOpU30OHTaNbHOro KanibépyBaHHs.
YTpuMyiiTe ApOH i 06epTaiTe ropusoHTasibHO HaBKOJO CBOET OCi.
3po6iTb 611M3bKO TPbOX 06epTiB. Micns NpaBWIbHOrO KanibpyBaHHS
CBIiTNOAIOAM NOYHYTb 65IMMaTH 3eN1eHUM KobopoM (puc. 20).

2. BepTuKanbHe Kani6pyBaHHsA
MepepHin Ta 3afHil CBITNOAIOAN GNMMATUMYTb NMONEPEMIHHO Y PEXMMI
BepTuKanbHoil kKaniépyBaHHs. TpuMaiiTe ApoH BepTUKanbHO (Kameporo

UK



UK

Bropy) i 06epraiiTe HaBKOJI0 CBOET 0Ci. 3p06iThb 6IM3bKO TPbOX 06EpTiB.
Micna npaBUAbLHOIO KanibpyBaHHA CBITNOAIOAN NMOYHYTb NOCTINHO
cBiTuTUCSA (pUC. 21).

YBara:

e He kanibpyiTe KoMnac B CUJIbHOMY MarHiTHOMY Mofii.

° He HociTb i3 co6oto nif yac kanibpyBaHHs 6yAb-AKi MarHiTHI
MaTepianu (Hanpuknag, kntoui, Tenedoxm).

° TpumanTe nogani Bif BENUKUX MeTaneBux npegMeTiB nig vac
KaniépyBaHHs.

BnoKyBaHHs1 Ta p036/10KyBaHHA ApOHa
BrioKyBaHHsI Ta po36/10KyBaHHS! pOHa MOMSrae y BBIMKHEHHI BUMYHIB [poHa.

LLlo6 po365oKyBaTH APOH, KOPOTKO HAaTUCHITb KHOMKY 6/I0KYBaHHS
a. [BUryHU BMUKAIOTbCS, @ APOH PO36II0KOBYETHCS.

BnokyBaTu (BUMKHYTU ABUrYHU) MOXKHa ABOMA cnoco6amu:
n

1.  YTpuMyiTe KHOMKY 6JI0KYBaHHS [ 1] NpU6IU3HO 3 CEKYHAM.
[BUTYHU BUMKHYTbCS, @ APOH 6yzie 3a610KOBaHMIA.

2. [icnAaToro, ik APOH NPU3eMIUTbLCS, HanpaBnsiTe pyyky Apocens
NpU6aM3HO Ha 3 ceKyHAW. [IBUTYHU BUMKHYTbCS, @ IpOH byne
3a6/710KOBaHUM.

N
YBara: He BUMUKaliTe A BUr'yHU IpOHA KHOMKOIO B nig uac nonboTy,
OCKiNbKM APOH MOYHe nagaTu.

YnpaBniHHA APOHOM

YnpaBniHHA APOHOM 3A4iIMCHIOETLCSA LUISIXOM MepeMillleHHs nanuub
Ha MysnbTi AUCTaHLiNHOIo KepyBaHHS BiAMOBIAHO [0 rpadiku H1XYe.

padika nokasye pos3TallyBaHHS B PeXWMi ynpaBfiHHA 3a
3aMOBUYYBaHHAM 2.



A — 3aBUCaHHSA

B - cnyck
Puc. 22
C — nonit Bnepeg
D - nonit Hazag
E — o6epTaHHs BNpaBo
F — o6epTaHHs BNiBO
Puc. 23

G - nonit BNiBO

H - nonit BnpaBso

3niT / nocapgka
T
1. YBIMKHYBLUM ABUrYHW, HATUCHITb KHOMKY ¥, 11106 aBTOMaTUYHO
3M1eTiTW i NiATPUMYBATU NOCTIHY BUCOTY 1,5 MeTpa Haj 3emieto.
2. [ligyac nonboTy HAaTUCHITb KHOMKY § 06 APOH aBTOMATUYHO
npusemnnBecs.

[ue. puc.24.

PEXXUM ATTI

LLlo6 BUMKHYTU GPS, nocyHbTe BMMKay Ha NynbTi AUCTaHUINHOrO
KepyBaHHS, K MokasaHo Ha puc. 25. Y 4boMy pexumi APOH He
BuKopucTtoBye GPS ansa yTpumanHs noauuii. [1ns nigTpuMKun BUCOTHU
BUKOPWUCTOBYETHCS BOYAOBaHMI BUCOTOMIP. LIe pexXum He € TOUHUM,
i B MOBUHHI MaTK [OCBIA Ta XOPOLUi HABUYKM KePyBaHHSA APOHOM,
06 BUKOPUCTOBYBATM MOTO.

Pexxum GPS

[MoBepHiTb Nepemmnkay GPS y NosIoXKeHHs, MokasaHo Ha puc. 26. Y
LiIbOMY peXuMi [poH BMKOpucToByBaTUMe GPS, Wwo6 niaTpumysaTu
CBOE MOJIOXKEHHS.
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MoBepHeHHA aopoMy

®yHKLiS NOBEPHEHHS NMPU3BOANTbL A0 NOBEPHEHHA APOHa A0
oCTaHHboro 36epexeHoro Micus ("gogomy"). Ana uiei bdyHkuil
nepef6aqyeHo TPU PeXMUMMU: iHTeNeKTyaslbHe NOBEPHEHHS, aBapiiHe
NMOBEepPHEHHS Ta MOBEPHEHHS NpK HU3bKOMY piBHI 3apsiay 6aTapel.

36epexeHa Touka - Le Micue 3n1boTy ApoHa. o6 ue micue 6yno
npaBunbHO 36epexeHe, curHan GPS noBuHeH 6yTn AOCTATHbO
CUITbHUM (MiHIMYM 7 CynyTHWKIB, NiAKOUYEHUX NPU 3/1bOTi).

1. IHTeneKTyanbHe NoOBepHEHHSA

AKLWO AocTynHWI curHan GPS (6inblue 7 cynyTHUKIB) | TOUKY 3N1bOTY
36epeXeHo, HaTUCHITb KHOMKY NMOBepHEHHS. [IpOH NOYHe NeTiTW Ha3ag,
[0 36epexxeHoro micus. Mig yac noBepHeHHA By MoxeTe KepyBaTu
[POHOM, HanpUKnag, LWo6 YHUKHYTV NepeLLKoz,. MoBTOpHE HAaTUCKAHHS
KHOMKN BUMKHE (PYHKLIitO MOBEPHEHHS.

2. ABapiiiHe NOBepHEHHsI

AKLLO AOCTYNHUIA curHan GPS (6inbLue 7 CynyTHUKIB) | TOUKY 3/1bOTY
36epexxeHo, aBapiiHe NOBEPHEHHS PO3MOYHETLCA aBTOMAaTUYHO,
KONW NyNbT AUCTaHLIRHOIO KepyBaHHS BTPAaTUTb 3B'A30K 3 APOHOM
6inblue 6 cekyHA. Bu MoxeTe BigHOBUTU KOHTPOJIb Haf APOHOM,
AIKLLO MyNbT AUCTAHLIMHOIO KepyBaHHS 3HOBY 6yae MiAKIOYEHWUN i
Bu HaTuCHeTe KnaBiLly MOBEPHEHHS.

YBATA:

e Durante IJpOHOM He MOXHa KepPYBaTH, 06 YHUKHYTW NEPELLKOA,
niZ Yyac aBapiHOro NOBEPHEHHS.

° LpOH He noBepHETbCSA Ha MicLe 3/1bOoTy, AKLWOo curHan GPS
cnabkuii (MeHLLe 7 CYNyTHUKIB).

e  AKWo nif Yyac npouenypu iHTeNeKTyanbHOro NoBepPHEHHSA
KOpPUCTYBaY xo4e NiAHATM ApOHa Ha BUCOTY, L0 JOPiBHIOE abo
nepesuLLye 15 M, APOH NPUNUHUTDL NiANOM | HEranHo po3noyvHe
npouenypy aBapiiHoOro NoBEPHEHHS.



e {KLLO Nig Yac 3n1boTy He 6yno xopoluoro GPS-curHany (MeHLue 7
CYNYTHWKIB) i APOH BTPATMB 3B'SI30K 3 My/IbTOM AUCTaHLiNHOMO
KepyBaHHS 6ifblue 6 CeKyHf, POH MOYHe MOBISIbHO OnycKaTuCs
i BiH 3a6/10Ky€eTbCS Micna Nocagku.

3. MoBepHeHHs Npu HU3bKOMY piBHi 3apAAy 6aTapel

Lleit pexuM aKkTMBYeTbCS, KON 6aTapesi APOHA PO3PSAAKAETbCSA
HaCTiNbKW, WO Lie MOXe BIJIMHYTU Ha MOro 3aTHICTb NOBEPHYTUCA
[10 TOYKM, MO3HAYEHOT K "fogomy".

Konu 3agHi cBiTnogioan aApoHa 611MMaroTb NOBINbHO, iHAMKATOP 3apsay
6aTapel Nokasye HNU3bKWI piBEHb (H), nyAbT AUCTaHUiIMHOIO Nogae
KOPOTKi 3BYKOBi CUrHaNM i APOH 3HAXOAMUTLCSA Ha BiAcTaHi 6inblue 30
MeTpiB abo Ginblue 100 MeTpiB Big NyNbTa, APOH aBTOMATUYHO NMOYHe
noBepTaTUCA A0 TOUKM 3MbOTY.

Konwu 3agHi citnogioam ApoHy 61MMatoTb NOBINbHO, iHAMKATOP 3apsiay
6aTapei noka3sye HU3bKWI piBEHb (S),nyan AncTaHUinHOro nopae
KOPOTKi 3BYKOBi CUrHaNM i APOH 3HAaXOAMUTBCS Ha BiAcTaHi 6inble 15
a6o 6inbLue 15 MeTpiB NynbTa, APOH aBTOMATUYHO MOYHe NoBepTaTUCS
[10 TOYKM 3MbOTY.

Mip, yac noBepHeHHA Yepe3 HU3bKUI piBeHb 3apsaay 6aTapei, Bu He
Mo)KeTe BiiHOBUTU KOHTPOJIb, HATUCHYBLUYM KHOMKY (YHKLii MTOBEPHEHHS.

Mpu noBepHeHHi Yepe3 HU3bKMUIA piBeHb 3apsaay 6aTapel, Npu BigcTaHi
Ao 100 meTpis, Bu Mo)xeTe ckacyBaTu NOBEPHEHHS, HATUCHYBLUU
KHOTKY NOBEepPHEHHS.

®doTo / Bigeo

KopoTko HaTUCHITb KHOMKY Kamepw, o6 3po6uTtu doTo. MikTorpama
Kamepm O] KOPOTKO 3aCBiTUTbCS Ha gucnei.

YTpUMyInTe KHOMKY KaMepu LLloHaMeHLLEe 2 CeKYHAMN, | KaMepa ApoHa
noyYyHe 3anucyBaTu Bifgeo. Ha gucnnei 6numatuMe niktorpama =}
YTpUMYyiiTe KHOMKY Kamepy AOBLLE, LLL06 3aKiHUMTK 3anuc (amB. puc. 27).
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YBara: AKLL0 Y KaMepi He BCTaHOBJIeHa KapTa namM'aTi abo KapTa
nam'aTi nowkogxeHa, Bu He MoxeTe pobutn GoTorpadii abo
3anucyBaTy Bifeo 3a 4ONOMOrOK KHOMNKW Ha NyNbTi AUCTaHLiMHOIo
KepyBaHHs. Y Ui cuTyauii us onuia JOCTYMHa nuLle Yyepes J40AaToK
Ans cMapTdoHa.

[Hi3go Ans KapTu NaM'ATi 3HaXOAUTLCA Ha 3afHil NaHeni kamepu.
MakcumanbHa eMHicTb KapTku MicroSD: 32 I'b.

I'Iepep, nepwMm BUKOPUCTAHHAM

1.  lNepekoHanTeCh, WO MynbT ANCTAHLINHOIO KepyBaHHS Ta APOH
MOBHICTIO 3apAAXKEHI.

2. [lepekoHaiTeCh, YM NpaBUIbHO BCTAHOBJIEHI Nponenepu.

3. [NepekoHalTech, WO ABUIYHU APOHA MpaLooTb HaTeXHUM
YMHOM MicnsA PO3610KyBaHHA ApOHa.

IHCTPYKLifA LWWUBUAKOrO BBEEHHS B
eKcnJlyaTauito

1.  3'egHaitTe NynbT AUCTAHLUIRHOIO KepyBaHHSA Ta APOH pPa3omMm.
BukoHanTe npouec BUSBNEHHS.

2. Kanibpyite komnac gpoHa.

3. Pos6nokyite gpoH.

4, HaTucHiTb Nnanuuto, o6 nigHATM ApoH (A Ha puc. 22). Tenep Bu
MOXKeTe KOHTPOJItOBATN NOro TPAEKTOPILO MOJbOTY.

5. [ocagiTb ApOH. 3a6/10KyiNTe APOH.

6. BuimiTb 6aTapeto 3 ApoHa i BUMKHITb KOHTpOnep.

MigknioyeHHA ApoHa A0 foaaTka

YBIiMKHiTb gpoH. MNepenaite ao HanawTtyBaHb WiFi Ha TenedoHi.
3HanbiTb | BUGEpiTb Mepexy 3 HasBoto "droned ***+*x" YgjjiniTh
y nporpamy M RC PRO, a noTimM HaTucHiTb "Start ", w06 gMBuMTUCH
TpaHChALi0 APOHa B PEXMMI peanbHOro yacy.

[poH Bukopuctosye 5 Iy WiFi. MNepekoHanTecs, Wwo Baw npuctpin
13 popaTkoM MiaTpUMYE Len cTaHAapT, iHaklwe Bu He 3MoxeTe



NiAKMOYNTUCS [0 ApoHa.

IHAuKaTOpM CTaHy KOHTponepa

BUIMALAE TaK: 5 NPUCTPIN
BWAAE CTiNKMIA AOBrUi
3BYKOBWI CUTHa.

N2 | CtaH KOHTponepa Onuc

1 IHAnKaTOop NOTYXXHOCTI curHany | KoHTponep BTpavae
nepexoAnTb MiDK CUSTbHUM i CcurHan.

Cnabkum.

2 CBiTnoBi iHAMKaTopu KoHTponep Mae HU3bKuii
KOHTpOsiepa NoBifIbHO 3apsg 6aTapei, oro cnif
6NMMatoTb, MyNbT NiAKIOYUTY [0 3aPAAKN.
aucTaHujitHoro & nogae
curHan, a Ha PK-ekpaHi 6niumae
iHauKaTop 3apsiay 6aTapel.

3 IHAvKaTop 3apsiay 6aTapei BaTapesi ApoHa NoBinNbHO
BUIMAAAE Tak: T BiH po3psaxXaeTbes. AKLO
[0[aTKOBO BUAAE 3BYKOBUI BMUCOTa NONbOTY APOHa
curHan. nepesuLye 30 MeTpiIB,

a BiicTaHb Mi>XX APOHOM

i KOHTpONIepoM 6GinbLue
100 meTpiB, APOH NOYHE
rnoBepTaTUcs A0 TOYKH,
nosHayeHoi siK "gogomy".

4 | lngvkaTop 3apsagy 6atapel BaTapes gpoHa

pospsagxeHa. [ipoH
NMoYHe NoBepTaTucs
aBTOMATMYHO, AKLLO
3HaxXoAUTbCS Ha
BUCOTI 6inbLie 15 m
a60 3HaxoAUTbCA Ha
BifCTaHi 6inble 15 M.
AKL0 BigCTaHb MeHLLa,
[OPOH NMOYHe HeramHo
npu3emMnsTuCs.
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5 MoTyXHICTb cUrHany Ha
aucrinel nokasye MeHLle ABOX
CMyr 260 YXXOAHOI, MPUCTPIN
BUZAAE CTiNKUIA [OBIMUIA
3BYKOBWIA CUrHa.

1. BigctaHb Mix
ZLPOHOM i NyNbTOM
OVCTaHUiAHOro
KepyBaHHSA
3aHaATo BENMKa,
LLIO MPU3BOAUTD
[0 HU3bKOI IKOCTI
curHany.

2. BaTtapeto gpoHa
BUMHANM Nicns
3'e[lHaHHSA ApoHa
3 NyNbTOM
AncTaHUinHOro
KepyBaHHs.

IHagMKaTOpU CTaHy ApOHa

N2 | CraTtyc gpoHa

Onuc

1 [NepefHe Ta 3agHe cBiTNa
LWBMAKO 61MMatoTb
YKOBTUM KONIbOPOM.

[ pOoH He NiaKtoveHnn
[0 nynbTa AUCTaHLinHOro
KEpPyBaHHS.

2 lMepenHe Ta 3agHe cBiTha
nonepemiHHO 6IMMaroTb
YepBOHWM, 3e/IEHNM Ta
YXOBTVM KONIbOPOM.

[poH HamaraeTbcs
nigKAYUTICS A0 Ny/bTa
JOUCTaHLHOIO KepyBaHHS.

3 [epenHe cBiTna CBiTATL
YEPBOHWM KOJTbOPOM, 3aiHE
YKOBTUM KOJIbOPOM.

[poH He nigxntodeHnin o GPS.

4 [epenHe cBiTna CBiTATL
YEepBOHVM KOJTbOPOM, 3aHE
3€J1EHV M KOJTbOPOM.

[poH nigkntovenuin ao GPS.

5 lNepenHe Ta 3agHe cBiTha
6/IMMatoTb 3€/1EHUM
KONbOPOM.

[poH NpoBoauTb KaniépyBaHHs

ripockona.

6 lMepenHe Ta sagHe cBiTna
nonepemMiHHoO 6IMmaroTb

XXOBTUM KOJIbOPOM.

[ pOoH 3HaxoaMTbCA B
PEXVMIi rOpU30HTaIbHOrO
KaniépyBaHHs KoMnaca.




7 MepepHe Ta 3agHe cBiTna [ pOH 3HaxX0AUTLCA B PEXXUMI
rornepemiHHoO 6IMMaroTb BEPTUKaNbHOMO KanibpyBaHHs
3€/1EeHVM KOMTbOPOM. KoMMaca.

8 MepenHe cBiTna CBITATL Batapes ApoHy NoBifbHO
YEPBOHWM KOJTbOPOM, PO3pAAKAETLCS, 3aNNLLIAETLCA
3a/lHE CBiTNa NOBI/IbHO npuénn3Ho 1/6 il eMHOCTi.
6/1MMatoTb YEPBOHNUM Ha KoHTponepi 3'ABUTLCS
KOJIbOPOM. niktorpama .

9 NepepnHe cBiTna CBITATbL Batapesi ApoHy pospsaaxKeHa,
YEPBOHWUM KOJIbOPOM, 3aMLLIAETLCS NPUGIINZHO
3aHE LIBMAKO 61IMMaloTb 1/91i emHocTi. Ha KoHTponepi
YEPBOHUM KOJIbOPOM. 3ABUTLCA MiKTOrpama =,

10 | lNepepHe Ta 3agHe cBiTNa Mpo6nema 3 ripocKomnom.
6n1matoTb pas Ha 1,5
CeKyHAW.

11 | MNepefHe Ta 3agHe cBiTna Mpo6nema 3 6apoMETPOM.
61MMatoTb ABii KOXHI 1,5
CEKyHIM

12 | lNepepnHe Ta 3agHE CBiTNa Mpo6nema 3 KOMMAcoM.
6NMMatOTb TPUYi KOXKHI 1,5
CEKyHAN.

13 | lNepepHe Ta 3agHe cBiTNa Mpo6nema 3 GPS.

6/1MMatoTb YOTUPYK pasu
KOXHIi 1,5 cekyHau.

Micna nonboTy APOH He MoXe
TPUMaTUCH PIBHO B NOBITPI,
BiH HAXMNAETLCA BOIK.

[ipoH AMBHO BiGpYE.

[poH He MOXKHa
pO3610KyBaTH, CBITNO Ha
3aHbOMY CBiT04ioAI
LUBUIKO 6NUMaE.

BupiweHHs npobnem

[MoMicCTiTb APOH Ha piBHY
rOPV30HTasbHY MOBEPXHHO.
BuiKoHaiiTe KanipyBaHHsI
ripockona.

Mponenep mir
nedopmysatucs. Moro
NOTPIGHO 3aMIHUTW.

BaTtapes po3psagxkeHa,
3apsAiTb 6aTapeto.
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OunL,eHHA Ta 06CNyroByBaHHS

1. He BMKOpUCTOBYINTE XiMiYHi 3aCO6M A5 OUULLIEHHSA APOHA.

2. He BMKOpPUCTOBYITE BOAY ANSI OUMLLEHHS [POHA.

3. LLlo6 ouncTuTH ApOoH Ta MOro akcecyapu, BUMKHITb MPUCTPIN,
BUINMIiTb 6aTapei Ta NPOTPiTb CYXOt TKAHUHOHO.

4. 36epiranTe APOH Ta MOro KOMMOHEHTU B CYXOMYy MicLi,
HeJOCTYMHOMY AnA AiTen.

MpumiTka: KonueaHHs TeMnepaTypu MoXXe NpU3BECTH 0 KOHAEHcaLil BOAU B NPUCTPOI.
Po6oua TemnepaTypa npucTpoto: Big 5°C go 40°C.
Onip BiTpy Knacy 4 (makc. 7,9 m/c).

dotorpadii cnyxatb nuie Ans intocTpadlii, PaKTUYHUIA 30BHILLHIK BUTNAL NPOAYKY MOXe
BiiPi3HATUCS BiJ NpeAcTaBNeHoro Ha GoTo.
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Jvadas

Gerbiamas Kliente!

Dékojame, kad pasitikéjote mumis ir pasirinkote prekés Zenkla ,,Overmax". Dél
aukstos kokybés medZiagy panaudojimo ir moderniy technologiniy sprendimy
mes sitlome Jums produkta, kuris idealiai tinka kasdieniam naudojimui. Esame
tikri, kad dél kruopStaus pagaminimo, jis puikiai atitiks Jasy reikalavimus. Prie§
naudodami gaminj, atidZiai perskaitykite Sias instrukcijas.

Jei turite komentary ar klausimy apie jsigyta produkta, susisiekite su mumis:
pomoctechniczna@overmax.pl

SVARBIOS INFORMACIJOS

1.

10.
1

Produktas skirtas vyresniems nei 14 mety Zmonéms, turintiems drony skraidinimo
patirtj. Jaunesninei 18 mety vartotojai gali naudoti produkta tik prizidrimi suaugusio
Zmogaus. Tiems, kurie tik pradeda savo nuotykius pilotuodami dronus, silome
susisiekti su asmeniu, turinciu daugiau patirties Sioje srityje.

Sis gaminys skirtas isoriniam naudojimui. Prie naudodami gaminj, jsitikinkite,
kad pasirinktoje vietoje néra klit¢iy, o vairuodami laikykités saugaus atstumo
nuo Zmoniy, gyvany ir daikty.

Produkto negalima naudoti 3alia elektros linijy, vie3ose (sausakim3ose) vietose
ar uzdarose patalpose.

Nenaudokite gaminio esant blogoms oro salygoms: aukstai temperatarai,
lietui, rakui, sniegui, Sal€iui ir esant stipriam véjui.

Netaisykite ir nemodifikuokite prietaiso. Sias veiklas gali atlikti tik jgaliotasis
techninés prieZidros centras.

Nejunkite prietaiso, jei pastebéjote kokiy nors pazeidimy.

Nenaudokite prietaiso, kai jis pradeda blogai veikti, buvo nukrites ar suslapes,
pernelyg jkaista, atsiranda spalvos pakitimy, issipatimy, nenataraliy garsy,
kvapy ar kity nejprasty reiskiniy. Tokiais atvejais nedelsdami susisiekite su
jgaliotu techninés prieZiaros centru.

Nenaudokite prietaiso slapiomis ar drégnomis rankomis.

Prietaisg naudokite atokiau nuo kars¢io, aukstos temperataros, karsty pavirsiy,
kibirks¢iy, atviros liepsnos, alyvy ir astriy krasty.

Nenaudokite prietaiso aplinkoje, kurioje yra degiy, sprogiy ar nuodingy medziagy.
Prietaisui valyti nenaudokite chemikaly arvandens. Nuvalykite gaminj minkstu,
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12.
13.

14.
15.
16.

17

18.

19.
20.

21.

22,

23,

sausu skuduréliu.

Nenaudokite prietaiso kitiems tikslams, iSskyrus tuos, kuriems jis buvo sukurtas.
Norédami iSvengti galimo gaisro pavojaus, nedarykite trumpojo sujungimo
akumuliatoriaus laidais, nedékite jy j skyriy atvirks¢iai nei nurodyta pagal
poliskumo Zymes ir nepradurkite. Akumuliatoriaus jkrovima visada turéty
priziaréti suauges, jis turi bati atliekamas vaikams nepasiekiamoje vietoje.
Nepalikite prie jkrovimo prijungto prietaiso be priezidros.

Po jkrovimo atjunkite baterijas nuo maitinimo adapterio.

Po naudojimo isimkite baterijg i5 drono ir nuotolinio valdymo pulto.

Jei baterijos ar akumuliatoriai labai jkaista, nedelsdami nustokite juos naudoti
ir krauti. PrieSingu atveju jie gali deformuotis arba uZsidegti.

Nemaisykite skirtingy tipy ar seny (naudoty) ir naujy baterijy. I3imkite i$
prietaiso iSsekusias baterijas.

Panaudotas baterijas iSmeskite pagal vietines taisykles tam skirtoje vietoje.
Nelaikykite visiskai jkrauty akumuliatoriy, nes tai sutrumpina jy tarnavimo
laika ir gali bati pazeisti.

Kad nesusizeistumete, nelieskite besisukantiy sraigty ar kity judantiy
prietaiso daliy.

Naudodamiesi dronu, dél radijo bangy laikykités maziausiai 20 cm atstumo
nuo prietaiso.

Vartotojai yra atsakingi uz tai, kad produktas baty saugus tiek jiems, tiek
aplinkai. Gamintojas, importuotojas ir platintojas neprisiima jokios atsakomybés
uz Zalg ar suzalojimus, atsiradusius dél netinkamo produkto naudojimo.

PASTABOS DEL BATERIJU NAUDOJIMO

Dronui naudojama speciali baterija, kuri yra komplekte, o nuotolinio valdymo pulte
naudojamos 2 AA baterijos (nepridedamos)

1
2
3.
4.
5.
6
7
8
9

10.

Baterijos turi bati naudojamos to paties tipo.

Atkreipkite ypatinga démesj j baterijy poliskuma.

|prastos baterijos neturéty bati kraunamos.

Nemaisykite seny baterijy su naujomis.

Nemaisykite Sarminiy, anglies-cinko, nikelio-kadmio baterijy tarpusavyje.
Prie$ kraudami baterijg iSimkite j3 i$ jrenginio.

Baterija kraukite tik priziarint suaugusiojo.

ISsikrovusias baterijas reikia iSimti i$ prietaiso.

Nedarykite trumpojo sujungimo.

Reikia reguliariai tikrinti, ar baterijy jkrovimo elementai neturi paZeisto laido,
kistuky, korpuso ir kity daliy. Atsiradus paZeidimams, komponentai neturéty
bati naudojami.



Aprasymas

Dronas (1 pav.)

1. Sviesos 5. Kamera
2. Variklis be Sepetéliy 6. Baterija
3.  VaZiuoklé 7. Priekinis Zibintas
4. Sraigtas 8.  Galinis Zibintas
Valdiklis (2 ir 3 pav.)
1. Jungiklis 9.  Valdiklio laikiklis
2.  Drono grizZimo mygtukas 10. LCD ekranas
3. Kairioji svirtis 1. Pakilimo / nusileidimo
4.  Desinioji svirtis mygtukas
5. Nuotrauka / jraSymas 12.  CGreitio jungiklis (didelis /
6. UZrakinimo / atrakinimo mazas)

mygtukas 13. Kameros kampo reguliavimas
7. Mobilaus prietaiso laikiklis 14. GPS/ATTI
8. Antena

Funkcijos

Nuotraukos / jraSymas

Norédami fotografuoti, paspauskite mygtuka (5). Norédami jradyti vaizdo jra3a,
laikykite nuspaude t3 patj mygtuka.

Greitas pakilimas / nusileidimas

Paspauskite mygtuka (11), kad perjungtuméte greito pakilimo ir nusileidimo rezimus.
Grjzimas

Paspauskite grjzimo mygtuka (2), kad pradétuméte drono grjzimo j iSsaugota
vieta (,namo") procedara. Dar kartg paspaudus mygtuka, komanda bus at3aukta.
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Blokavimas

Paspaudus (6) varikliai bus isjungti. Laikant ta patj mygtuka bus atleistas
uzblokavimas ir jjungti varikliai.

Greicio keitimas

Laikydami mygtuka (12), drono greitis pasikeis tarp didelio ir maZo greiio.

GPS / ATTI

Pakeiskite klaviso (14) nustatymus j:
OFF - ATTl rezimas
ON - GPS rezimas.

Kameros kampas (4 pav.)

Norédami pakeisti kameros kampa, naudokite rankenéle (13).

Ekrano piktogramos (5 pav.)

A - Grjzimo ,namo” piktograma
Si piktograma bus matoma tol, kol dronas atliks grjZzimo procediira j i§ anksto
nustatyta vieta.

B - Drono baterijos lygis
Nurodo drono baterijos jkrovimo lygj.

C - Atstumas nuo ,namy”
Indikatorius rodo atstuma tarp drono iki tasko, ankstiau pazyméto kaip ,,namai*.

D - Aukstis nuo ,namy”
Indikatorius rodo aukstj, skiriantj drona nuo tasko, anksciau pazyméto kaip
,Namai*.

E-GPS
ON - jjungtas GPS rezimas
OFF - iSjungtas GPS rezimas



F - GPS palydovy skaicius
Kai tik dronas prisijungs prie pakankamo palydovy skaiciaus (maziausiai: 7),
kilimo vieta bus iSsaugota atmintyje kaip ,,namai“

G - Drono darbo rezimas
Paleidus jrenginj, gaminys pagal numatytuosius nustatymus pereinaj 2 rezima“

H - Greicio rezimas
Drono pasirinkto skrydZio greicio rezimo indikatorius - HIGH (didelis greitis)
arba LOW (mazas greitis).

I - Nuotrauka / vaizdo jrasas
Nufotografavus, ekrane trumpam uZsidegs fotoaparato piktograma. Kol vyksta
filmo jradymas, si piktograma mirksi, kol baigsis jrasymas.

] - Valdiklio jkrovimo lygis
Nurodo valdiklio akumuliatoriaus jkrovimo basena.

K - Signalo stiprumo indikatorius
Piktograma rodo signalo stipruma, kurj valdiklis gauna i$ drono.

L - ,Headless” reZimas / kalibravimas

,Headless” reZimo indikatorius ir prietaiso kompaso kalibravimas.
,Headless” reZima galima jjungti mobiliojoje programéléje.

Drono sraigty surinkimas iriSardymas

Sraigtai pazymeti ,A“ ir ,,B" - surinkdami atkreipkite ypatinga démesj j §j
Zymejima. Montavimo instrukcijas Zr. 6 pav.

A - Sraigto, besisukancio pagal laikrodZio rodykle, montavimas
Ant atitinkamo variklio sumontuokite sraigta, pazyméta A (zr. 6 pav.). Prisukite

du varztus atsuktuvu, uzdékite ant ju apsauginj dangtelj ir priverzkite pries
laikrodZio rodykle.
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B - Sraigto, besisukancio pries laikrodzio rodykle, montavimas

Ant atitinkamo variklio sumontuokite sraigta, pazyméta B (Zr. 6 pav.). Prisukite
du varztus atsuktuvu, uzdékite ant jy apsauginj dangtelj ir priverzkite pagal
laikrodZio rodykle.

Neteisingai surinkus prietaisa, produktas skris netinkamai ir gali bati
sugadintas. Ypatingas démesys turéty bati skiriamas sraigty ir jy paskirties
ant drono Zyméjimui. Turéty biti naudojami tik sraigtai, pateikti komplekte
arba jsigyti tiesiogiai iS gamintojo.

Sraigty nuémimas

Ranka imobilizuokite variklj, atsukite ir nuimkite apsauginj dangtelj, tada
atsuktuvu atsukite abu varztus ir galiausiai nuimkite sraigta i$ prietaiso.

Kojeliy tvirtinimas prie vaziuoklés

Norédami sumontuoti kojeles, varZtais prisukite jas prie apatinio korpuso
(7 pav.).

Baterijos montavimas

|dékite akumuliatoriy j skyriy drono gale ir prispauskite (8 pav.). Dronas turéty
jsijungti (Sviesos diodai jsijungs ir pasigirs garsas). Pasukite akumuliatoriaus
spynele j padétj, 0" kad jg pritvirtintuméte, ir jsitikinkite, kad ji tinkamai jdéta.

PASTABA: Jsitikinkite, kad akumuliatorius tinkamai pritvirtintas prie

drono, nes kitaip tai gali pakenkti skrydzio saugumui. Dronas taip pat
gali sugesti dél elektros energijos tiekimo nutraukimo.

Baterijos iSémimas

Pasukite akumuliatoriaus spynele j padétj 1" ir istraukite akumuliatoriy (9
pav.). Neisimkite akumuliatoriaus $lapiomis rankomis.



Baterijos krovimas

Zr.10 pav.

1. Prijunkite USB laida prie USB kintamosios srovés adapterio (kintamosios
sroves adapteris nepridedamas).

2.  Kita gala prijunkite prie akumuliatoriaus jkroviklio.

3. Prijunkite akumuliatoriy prie akumuliatoriaus jkroviklio.

Kol akumuliatorius kraunasi, abiejose prietaiso pusése mirksi Zalios spalvos Sviesos
diodai, o raudona lemputé nuolat dega.

Pilnai jkrovus akumuliatoriy, nuolat Sviecia Zalias ir raudonas Sviesos diodai. Jei pats
akumuliatoriaus jkroviklis (be akumuliatoriaus) prijungtas prie kintamosios srovés
adapterio per USB kabelj arba jvykus bet kokiam prietaiso veikimo sutrikimui:
raudonas Sviesos diodas nuolat dega, o Zalios lemputés i$ abiejy prietaiso pusiy
yra isjungtos.

Naudokite 5V, 2 A USB maitinimo adapterj (nepridedamas).

Skirtingo tipo maitinimo adapteris gali turéti jtakos gaminio jkrovimo laikui.
Jkrovimui nenaudokite kompiuterio USB prievady. Nesilailkant akumuliatoriaus
ikrovimo instrukcijy, gali bati sugadinta pati baterija arba jos jkroviklis.

Atlikus skrydj dronu, rekomenduojama jj jkrauti mazdaug dvi valandas. Jei
dronas nenaudojamas ilgesnj laika, rekomenduojama drong iSeikvoti ir jkrauti
bent karta per ménes;j.

Kameros montavimas

1. )dékite balta kameros kistuka j drono lizda (Zr. 11 pav.).
|dékite kameros i3sipatima j drone esancia angg 90 ° kampu (statmenai
gaminio isilginei asiai).

3.  Pasukite kamera pagal laikrodZio rodykle j jprasta padétj ir jsitikinkite,
kad ji tinkamai ir stabiliai pritvirtinta.
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Kameros nuemimas

1. Suimkite fotoaparata ir pasukite pries laikrodZio rodykle 90 ° kampu
(12 pav.).
2. Svelniaiistraukite kamera i§ lizdo. Atjunkite kameros kistuka.

Kameros kampo reguliavimas

Kameros kampa galima reguliuoti 90 ° pasukant rankenéle (Zr. 4 pav.). Sukant
rankenéle ,aukstyn“ (pazymeéta kaip A, 4 pav.), kamera pakils aukstyn.
Analogiskai, pasukus ,Zemyn“ (4 pav. pazymeta kaip B), kamera nusileis.

Pastaba: Prie$ nusileidziant dronui, jsitikinkite, kad kamera néra nukreipta
i apaéia (13 pav.).

Baterijy montavimas nuotolinio valdymo
pulte

Atidarykite baterijy dangtj, jdékite dvi AA baterijas j skyriy pagal nurodyta
poliskuma ir uzdarykite dangtj (zr. 14 pav.).

Nuotolinio valdymo pulto prijungimas
prie drono

n
Paspauskite ir palaikykite uzrakto mygtuka (6) B tada jjunkite valdiklj
stumdami maitinimo mygtuka (Zr. 15 pav.).

Nuotolinio valdymo pult3 su dronu galima prijungti tik tuo atveju, jei
valdiklis néra prijungtas prie kito drono. Jei vienoje vietoje yra keli skirtingi
dronai ir valdikliai, susiejimo procesas turéty bati atliekamas paeiliui
kiekviename rinkinyje, kad baty iSvengta neteisingo poravimo.



Valdymo rezimas

Dronas turi du valdymo rezimus, kurie keicia kaire ir desine svirtj. 2 reZimas
nustatytas pagal numatytuosius nustatymus (Zr. 16 pav.)

A - Skrydis j priekj arba atgal

B - Pasukite j kaire arba j desine
C - Droselis

D - Skrydis j kaire arba j deSine

Norint pakeisti rezima: N

1. Paspauskite uzrakto mygtuka (6) 8 ir jjunkite valdiklj stumdami
jjungimo mygtuka (zr. 17 pav.)

2.  Laikykite nuspaude grjzimo mygtuka mazdaug 3 sekundes g, kad
pasirinktumete 1 arba 2 rezima. Pasirinktas reZimas rodomas LCD
ekrane (G). Kiekvienas paspaudimas ir laikymas keitia rezima

Pagal numatytuosius nustatymus produktas veikia 2 rezimu.

Giroskopo kalibravimas

Prijunge prie nuotolinio valdymo pulto, padékite drong ant lygaus ir
lygiagretaus pavirsiaus, tada nukreipkite abi svirtis ant nuotolinio valdymo
pulto j apatinj kairjjj kampa (18 pav.). Kai sviesos diodai nustoja greitai
mirkséti Zaliai, tai reiskia, kad kalibravimas baigtas

Pastaba: dronas jau buvo sukalibruotas anksciau. Pakartotinai kalibruoti
nereikia, nebent drone kilty problemu, pvz., pradedant ar baigiant aptikimo
procedara.

Aptikimo rezimas

Prisijunges prie nuotolinio valdymo pulto, dronas persijungia j aptikimo
rezima. Drono priekiniai ir galiniai Sviesos diodai pakaitomis mirksi raudonai,
Zaliai ir geltonai. Tuo metu jsitikinkite, kad dronas stovi ant lygaus ir
lygiagretaus pavirsiaus.
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Procesas trunka apie 8 sekundes. Kai jis bus baigtas, nuotolinio valdymo
pultas siys du trumpus pypteléjimus, o drono Sviesos diodai pakaitomis
mirksi geltonai (19 pav.).

Kompaso kalibravimas

PASTABA: Kompaso kalibravimas turéty buti atliekamas po aptikimo
rezimo. Kalibravimas turéty bati atliekamas pries kiekvieng skrydj, taip
pat pakeitus akumuliatoriy nauju arba jdéjus jj j gaminj.

1. Horizontalus kalibravimas

Priekiniai ir galiniai Sviesos diodai pakaitomis mirksi geltona Sviesa
horizontalaus kalibravimo metu. Laikykite drong ir pasukite horizontaliai
aplink savo asj. Padarykite mazdaug tris posakius. Po teisingo kalibravimo
Sviesos diodai pradés mirkseti zaliai (20 pav.)

2. Vertikalus kalibravimas

Vertikalaus kalibravimo rezimo priekiniai ir galiniai Sviesos diodai pakaitomis
mirksi Zaliai. Laikykite drong vertikaliai (kamera j vir3y) ir pasukite aplink
savo asj. Padarykite mazdaug tris posikius.

Po teisingo kalibravimo Sviesos diodai pradés mirkséti nepertraukiamai
(21 pav.)

DEMESIO:

e Nekalibruokite kompaso stipriame magnetiniame lauke

° Kalibravimo metu su savimi nesineskite jokiy magnetiniy medziagy
(pvz., rakty, telefony).

e  Kalibruodami laikykite atokiau nuo dideliy metaliniy daikty.

Drono uzrakinimas ir atrakinimas

Drono uzrakinimas ir atrakinimas atliekamas jjungiant drono variklius.

n
Norédami atrakinti drona, trumpai paspauskite uzrakto mygtuka L B
Varikliai jsijungia ir dronas atrakinamas.



Yra du uzrakinimo badai (isjungti variklius):
n
1. Laikykite nuspaude uZrakto mygtuka m apie 3 sekundes. Varikliai
iSsijungs ir dronas bus uzrakintas.
2.  Kaidronas nusileis ant Zemés, mazdaug 3 sekundéms nukreipkite

droselio svirtj Zemyn. Varikliai iSsijungs ir dronas bus uZrakintas

n
DEMESIO: Neijunkite drono variklio mygtuku @ skrydzio metu, nes
dronas pradés kristi.

Drono valdymas

Dronas valdomas nuotolinio valdymo pultu judinant svirtis pagal toliau
pateikta grafika.

Grafikoje rodomas svirgiy nustatymas numatytuoju valdymo rezimu 2.

A - pakilimas

B - nusileidimas LT

22 pav.
C - skrydis j priekj
D - skrydis atgal
E - apsisukimas j deSine
F - apsisukimas j kaire
23 pav.

G - skrydis j kaire
H - skrydis j desine

Pakilimas / nusileidimas

T
1. Jjungus variklius paspauskite mygtuka ¥ kad dronas automatiskai
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T
2. SkrydZio metu paspauskite mygtuka X, kad dronas nusileisty
automatiskai.

Zr. 24 pav.

ATTI rezimas

Norédami iSjungti GPS, stumkite nuotolinio valdymo pulto jungiklj, kaip
parodyta 25 pav.

Siuo rezimu dronas nenaudoja GPS padétiai palaikyti. Auks¢iui palaikyti
naudojamas jmontuotas aukétio matuoklis. Sis rezZimas néra tikslus, todeél
norint jj naudoti reikia turéti patirties ir gery skraidymo jgadziy.

GPS rezimas

Pasukite GPS jungiklj j padét;j, parodyta 26 pav. Siame rezime dronas naudos
GPS, kad islaikyty savo padétj.

Grizimas namo

Grjzimo funkcija privercia drong grjZti j paskutine isaugota vieta (,namai*).
Yra trys Sios funkcijos reZimai: iSmanusis grjiZimas, avarinis ir esant Zemo
lygio baterijai.

Uzfiksuotas taskas yra vieta, kur dronas pakyla. Kad si vieta baty gerai
jsiminta, GPS signalas turi bati pakankamai stiprus (starte turi bati prijungti
maziausiai 7 palydovai).

1.  ISmanusis grjizimas

Jei yra GPS signalas (daugiau nei 7 palydovai) ir pradinis taskas buvo
iSsaugotas, paspauskite grjZimo mygtuka. Dronas pradés skristi atgal j
iSsaugota vieta. GrjzZimo metu galite valdyti drong, pvz., kad iSvengtuméte
klia¢iy. Dar karta paspaudus mygtuka bus isjungta grjzimo funkcija.



2.  Avarinis grizimas

Jei GPS signalas buvo geras (daugiau nei 7 palydovai) ir pradinis taskas buvo
iSsaugotas, avarinis grjizimas bus inicijuojamas automatiskai, kai nuotolinio
valdymo pultelis ilgiau nei 6 sekundes praranda rysj su dronu. Galite atgauti
drono valdyma, jei pultelis bus veél prijungtas ir paspausite grjzimo klavisa.

DEMESIO:

e  Avarinio grjizZimo metu drono negalima valdyti, kad baty iSvengta
kliaciy.

e Dronas negrjs j kilimo vieta, jei GPS signalas yra silpnas (maziau nei
7 palydovai).

e JeiiSmaniojo grizimo procediros metu vartotojas nori pakilti dronu
j aukstj, kuris yra lygus arba didesnis nei 15 m, dronas nustos kilti ir
nedelsdamas inicijuos avarinio grjZimo namo procedara.

e Jei kilimo metu nebuvo gero GPS signalo (maziau nei 7 palydovai),
o dronas ilgiau nei 6 sekundes prarado rysj su nuotolinio valdymo pultu,
dronas pradés létai leistis, o nusileides uzsiblokuos.

3.  Grjzimas su iSsikrovusia baterija
Sis rezimas jsijungia, kai drono baterija yra taip i§sekusi, jog tai gali jtakoti
galimybe grjzti j taska, pazyméta ,namai”.

Kai drono galiniai Sviesos diodai mirksi létai, akumuliatoriaus indikatorius
rodo, kad baterijos lygis yra Zemas =) pultas pypteli ir dronas yra daugiau
nei 30 metry ardaugiau nei 100 metry nuo pulto, tuomet dronas automatiskai
grj§ j pradinj taska.

Kai drono galiniai Sviesos diodai mirksi létai, baterijos jkrovos lygio indikatorius
rodo Zema lygj (ET), pultas pypteli ir dronas yra auks¢iau nei 15 metry ar
toliau nei 15 metry atstumu nuo pulto, tuomet dronas automatiskai grjs j
pradinj taska.

Grjzimo metu deél iSsikrovusios baterijos negalite atgauti valdymo
paspausdami grizimo funkcijos mygtuka.

Grizimo metu dél mazo akumuliatoriaus jkrovimo, jei atstumas yra iki 100
metry, galite atSaukti grizima paspausdami grjiZimo mygtuka.
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Nuotraukos / vaizdo jrasas

Trumpai paspauskite kameros mygtuka, kad nufotografuotuméte. Ekrane
trumpai uZsidegs fotoaparato piktograma

Laikykite nuspaude kameros mygtuka maziausiai 2 sekundes, ir drono
kamera pradés jrasytivaizdo jrasa. Ekrane pradés mirkseti piktograma =}
Norédami baigti jrasyma, laikykite nuspaude kameros mygtuka ilgiau (zr.
27 pav.)

DEMESIO: kai kameroje néra atminties kortelés arba ji yra pazeista, negalite
fotografuoti ar filmuoti naudodami nuotolinio valdymo pulto mygtuka. Sioje
situacijoje Si parinktis yra prieinama tik per iSmaniojo telefono programéle.
Atminties kortelés lizdas yra fotoaparato gale. DidZiausia ,,MicroSD* kortelés
talpa: 32 GB.

Pries pirmajj naudojima

1. sitikinkite, kad nuotolinio valdymo pultas ir dronas yra pilnai jkrauti.
2.  Patikrinkite, ar sraigtai sumontuoti teisingai.
3.  Atrakine drong, patikrinkite, ar jo varikliai veikia tinkamai.

Greito paleidimo instrukcija

Suporuokite nuotolinio valdymo pultg ir drona. Atlikite aptikimo procesa.
Sukalibruokite drono kompasa.

Atblokuokite drona.

Norédami pakelti drona, paspauskite svirtj (A 22 pav.). Dabar galite
valdyti jo skrydZio trajektorija.

Nuleiskite drona. UzZrakinkite drona.

1Simkite baterijg i$ drono ir iSjunkite valdiklj.

PwNS

o om

Drono sujungimas su programele

Jjunkite drona. Eikite j ,WiFi“ nustatymus telefone. Suraskite ir pasirinkite
tinklg pavadinimu ,, drone4******”, Jjunkite programeéle M RC PRO, o véliau



paspauskite ,Start” kad realiuoju laiku Ziarétuméte transliacija i$ drono.
Dronas naudoja 5GHz standarto ,,WiFi“ sitikinkite, kad Jasy jrenginys su
programeéle palaiko §j standarta, kitaip negalésite prisijungti prie drono.

Valdiklio busenos indikatoriai

Nr | Valdiklio basena Aprasymas

1 Signalo stiprumo indikatorius Valdiklis praranda signala.
Sokinéja tarp stipraus ir silpno.

2 Valdiklio Sviesos indikatoriai Valdiklio akumuliatorius
letai mirksi, nuotoliniovaldymo | yra issikroves, prijunkite
pultas pypteli ir LCD ekrane mirksi Krovimui
akumuliatoriaus indikatorius &.

3 Akumuliatoriaus jkrovos Drono baterija pamazu
indikatorius atrodo taip: % be to, issenka. Jei drono skrydzio
tai leidZia garso signala. aukstis virsija 30 metry,

o atstumas tarp jo ir
valdiklio yra didesnis

nei 100 metry - dronas
pradés skristi atgal j taska,
pazyméta kaip ,namai”

4 | Akumuliatoriaus jkrovos Drono baterija yra iSsekusi.
indikatorius atrodo taip: &% Dronas prades skristi
o prietaisas isleidZia pastovuy, ilga automatiskai atgal, jei: yra
garsa. daugiau nei 15 m aukstyje

arba yra daugiau nei 15

m atstumu. Jei atstumas
mazesnis, dronas tuoj pat
pradés leistis.

5 Signalo stiprumas ekrane Zymi 1. Atstumas tarp drono
maziau nei du braksnelius arba ir pulto yra per didelis,
nerodo nieko, jrenginys leidzia kuris daro jtaka prastai
tolygiai ilgg garsa signalo kokybei.

2. Drono baterija buvo
isimta po drono
poravimo su pultu.
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Drono buklés rodikliai

mirksi po keturis kartus kas
15s.

Nr | Drono buklée Aprasymas

1 Priekineés ir galinés Sviesos Dronas néra prijungtas prie
greitai mirksi geltona spalva. nuotolinio valdymo pulto.

2 Mirksi priekinés ir galinés Dronas bando prisijungti prie
Sviesos pakaitomis: raudona, nuotolinio valdymo pulto.
zaliair geltona.

3 Priekinés Sviesos Svietia Dronas néra prijungtas prie GPS.
raudonai, o galinés geltonai.

4 Priekinés Sviesos Svietia Dronas yra prijungtas prie GPS.
raudonai, o galinés Zaliai.

5 Priekinés ir galinés Sviesos Dronas kalibruoja giroskopa.
mirksi Zaliai.

6 Mirksi priekinés ir galinés Dronas yra horizontalaus kompaso
Sviesos pakaitomis geltonai. kalibravimo rezime.

7 Priekinés ir galinés Sviesos Dronas yra vertikalaus kompaso
mirksi pakaitomis Zaliai. kalibravimo rezime.

8 Priekinés Sviesos Svietia Drono akumuliatorius issikrauna,
raudonai, galinés pamazu liko apie 1/6 baterijos talpos. Ant
mirksi raudonai. valdiklio pasirodys piktograma 5.

9 Priekinés Sviesos sviecia Drono akumuliatorius iSsikrauna,
raudonai, galinés Sviesos greitai liko apie 1/9 baterijos talpos. Ant
mirksi raudonai. valdiklio pasirodys piktograma =.

10 | Priekinés ir galinés Sviesos Giroskopo problema.
mirksi po vieng kartg kas 1,5 s.

11 | Priekinés ir galinés Sviesos Barometro problema.
mirksi po du kartus kas 1,5 s.

12 | Priekinés ir galinés Sviesos Kompaso problema.
mirksi po tris kartus kas 1,5 s.

13 | Priekinés ir galinés Sviesos GPS problema.




Problemy sprendimas

1 PoskrydZio dronas negali likti Padékite drona ant lygaus,
horizontaliai ore, jis pakrypsta horizontalaus pavirsiaus. Atlikite
viena puse. giroskopo kalibravima.

2 Dronas keistai vibruoja. Galéjo deformuotis sraigtas.

Reikia jj pakeisti.

3 Nepavyko atrakinti drono, galinés ~ Baterija senka, jkraukite
Sviesos lemputé mirksi greitai. akumnuliatoriy.

Valymas ir prieziara

1. Nenaudokite chemikaly dronui valyti.
Nenaudokite drono valymui vandens.

3. Norédami iSvalyti drong ir jo priedus, iSjunkite prietaisa, isSimkite
baterijas ir nuvalykite sausa Sluoste.

4. Drongir jo komponentus laikykite sausoje, vaikams nepasiekiamoje
vietoje.

Pastaba: Dél temperatiros svyravimy jrenginyje gali |
Prietaiso darbiné temperatira: nuo 5°C iki 40°C.
4 klasés atsparumas véjui (maks. 7,9 m/s).

Nuotraukos yra tik iliustracinés, faktiné gaminiy idvaizda
gali skirtis nuo pateikty nuotraukose.
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Uvod

Postovani!

Zahvaljujemo na Vasem povjerenju i $to ste odabrali brend Overmax. Dajemo
u Tvoje ruke proizvod savrsen za svakodnevno koristenje zahvaljujuéi koristenju
materijala visoke kvalitete i modernih tehnoloskih rjeSenja. Sigurni smo da
zahvaljujuci visokoj kvaliteti izrade ispunit ¢e on Tvoja o€ekivanja. Prije koristenja
proizvoda protitaj paZljivo niZa uputstva.

Ukoliko imas bilo kakve primjedbe ili pitanja u vezi kupljenog proizvoda,
kontaktiraj nas:
pomoctechniczna@overmax.pl

VAZNE INFORMACIJE

1

Proizvod je namijenjen osobama starijim od 14 godina i s iskustvom upravljanja
dronovima. Rukovanje proizvodom od strane korisnika mladih od 18 godina treba
vréiti iskljuivo pod nadzorom odraslih osoba. Onima, koji tek pocinju upravljati
dronovima, predlazemo da kontaktiraju osobu, koja je iskusna u tome.

Proizvod je namijenjen za koristenje vani. Prije pocetka koritenja proizvoda provjeri
da na izabranom podru¢ju nema prepreka, a tijekom upravljanja zadrzi sigurnu
udaljenost od ljudi, Zivotinja i imovine.

Proizvod se ne smije koristiti u blizini elektri¢nih vodova, na javnim mjestima (s
guzvom) te na zatvorenim podrucjima.

Proizvod se ne smije koristiti u losim vremenskim uvjetima, kod visokih
temperatura, na kisi, u magli, snijegu i mrazu te po jakom vjetru.

Ne smije se popravljati ili modificirati uredaj. Ove radnje smije izvrsiti jedino
ovlasteni serviser.

Ne ukljuéuj uredaj ukoliko si primijetio bilo koja o3tecenja.

Ne koristi uredaj, ukoliko potinje neispravno raditi, pao je li je bio smocen, pregrijan,
ukoliko su se pojavile promjene boje, ispupceni dijelovi, proizvodi neuobi¢ajene
zvukove, miriseili u sluéaju drugih neuobicajenih pojava. U tim slu¢ajevima odmah
kontaktiraj ovlasteni servis proizvodaca.

Ne koristi uredaj i ne diraj utikac mokrim ili viaznim rukama

Koristi uredaj daleko od izvora topline, visokih temperatura, vru¢ih povrsina, izvora
iskra, otvorenog plamena, ulja ili o5trih rubova.
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18.

19.

20.

21.

22,

Ne koristi uredaj u blizini lako zapaljivih, eksplozivnih ili toksi¢nih supstanci.
Ne koristi kemijska sredstva niti vodu za ¢iscenje uredaja.

Proizvod treba gistiti pomocu mekane i suhe krpe. Ne koristi uredaj u druge svrhe
nego one za koje je dizajniran.

Kako bi se izbjegao potencijalni rizik od pozara, ne smije se spajati kontakte
baterija, stavljatiih u komoru suprotno oznagenoj polarizaciji niti ih busiti. Punjenje
akumulatora mora se uvijek provoditi pod nadzorom odrasle osobe te na mjestu
nedostupnim za djecu.

Nikad ne ostavljaj bateriju spojenu na punjenje bez nadzora.

Nakon punjenja, odspoji bateriju od napajanja.

Nakon koristenja potrebno je izvaditi bateriju iz drona i daljinskog upravljaca.

U slu€aju pregrijavanja baterija ili akumulatora potrebno je odmah prestati njihovo
koristenije ili punjenje. U suprotnome moZe to uzrokovati njihovo deformiranje
ili se mogu zapaliti.

Ne smije se mije3ati skupa baterije razli¢itih tipova niti stare baterije (potrosene)
s novima. Potrosene baterije je potrebno ukloniti iz uredaja.

Potrosene baterije je potrebno zbrinuti sukladno lokalnim propisima na za to
namijenjenim mjestima.

Ne Euvaj potpuno napunjene baterije jerim to skracuje njihov Zivotni vijek i mogu
se ostetiti.

Kako bi se izbjegle ozljede, ne smije se dirati propelere dok se vrte, niti druge
pokretne dijelove uredaja.

Kada koristite dron, drZite se na udaljenosti od uredaja najmanje 20 cm zbog
radiovalova.

Korisnici imaju obavezu provjeriti da proizvod bude siguran ujedno za njih, kao
i za okolinu. Proizvodat, uvoznik i distributer ne snose nikakvu odgovornost za
eventualne Skode i ozljede uzrokovane neispravnim rukovanjem proizvodom.

INFORMACIJE U VEZI KORISTENJA BATERIJA

Za dron se koristi specijalna baterija priloZena uz set, dok za daljinski upravljac se
koriste 2 baterije AA (nisu ukljuene uz set).

1

NowmpwN

Potrebno je koristiti baterije istog tipa.

Obrati posebnu pozornost na polarizaciju baterija.

Obicne baterije se ne smiju puniti.

Ne mijesaj stare baterije s novima.

Ne mijesaj alkalne, cink-ugljen i nikal-kadmijeve baterije sa sobom.
Prije punjenja baterija potrebno je iskljutiti uredaj.

Potrebno je puniti baterije samo pod nadzorom odraslih.



8.  Prazne baterije je potrebno izvaditi iz uredaja.

9.  Ne smije se spajati kontakte baterija.

10. Elemente namijenjene za punjenje baterija bi trebalo redovito provjeravati
s obzirom na o3tecenja kabela, utikaca, tijela i drugih dijelova. U slucaju

ostecenja, elementi se ne smiju koristiti.

Opis

Dron (slika 1)

1. Svjetla 5.
2.  Motor bez cetkica 6.
3. Sasija 7.
4. Propeler 8.

Kamera
Baterija
Prednije svjetlo
Straznje svjetlo

Daljinski upravljac (slika 2 i 3)

1. Prekidat 8.
2.  Gumb za povratak drona 9.
3.  Lijevapalica 10.
4, Desna palica 1.
5. Slika / video snimka 12.
6. Gumb zakljucavanja / 13.
otkljuéavanja 14.

7.  Drzat mobilnog uredaja

Funkcije

Slika / video snimka

Antena

Drzac daljinskog upravljaca
LCD ekran

Gumb za start / slijetanje
Prekidat brzine (mala/velika)
Podesavanje kuta kamere
GPS / ATTI

Za slikanje pritisni (5). Pridrzi taj gumb kako bi snimio film.

Brzo uzlijetanje / slijetanje

Pritisni gumb (11) za prebacivanje izmedu natina za brzi start i slijetanje.
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Povratak

Pritisni gumb za povrat (2) kako bi zapoeo proceduru povrata drona u spremljeno
mijesto (,kuca“). Ponovno pritiskanje gumba ponistit ¢e naredbu.

Zakljucavanje

Pritiskanje (6) uzrokuije iskljutivanje motora. Pridrzavanje tog istog gumba
uzrokuje otklju¢avanije i uklju¢ivanje motora.

Promjena brzine

Pridrzi gumb (12) za promjenu brzine drona izmedu velike i male brzine.

GPS / ATTI

Promjeni poziciju gumba (14) na:
OFF - natin ATTI

ON - natin GPS

Kut kamere (slika 4)

Upotrebi potenciometar (13) za promjenu kuta kamere.

Ikone ekrana (slika 5)

A - Ikona povratak , kuéi”
Ikona ce biti vidljiva dok dron ne zavrsi proceduru povrata u prethodno odredeno
mjesto.

B - Nivo napunjenosti baterija drona
Prikazuje nivo napunjenosti baterija drona

C - Distanca od , kuce”
Indikator pokazuje distancu koja dijeli dron i tocku oznacenu prije kao , kuéa“

D - Visina od , kuce"
Indikator pokazuje distancu koja dijeli dron i tocku oznagenu prije kao , ku¢a®



E-GPS
ON - uklju¢en natin GPS
OFF - isklju¢en nacin GPS

F - Koli¢ina satelita GPS
Cim se dron spoji s odgovarajuéom koli¢inom satelita (minimum: 7) mjesto
starta drona e se spremiti u memoriji drona kao , ku¢a“.

G - Natin rada drona
Nakon starta uredaja proizvod ulazi u nacin rada ,,mode 2"

H - Nacin brzine
Indikator izabranog natina brzine leta drona - HIGH (velika brzina) ili LOW
(mala brzina).

I - Slika / video
Nakon slikanja ikona foto aparata svijetli kratko na ekranu. Tijekom snimanja
filma ikona ¢e treperiti sve do kraja snimanja.

J - Nivo napunjenja daljinskog upravljaca
Prikazuje nivo napunjenosti baterija daljinskog upravljaca.

K - Indikator snage signala
Ikona prikazuje snagu signala, kakvu daljinski upravlja¢ zaprima od drona.

L - Nacin Headless / kalibriranje

Indikator headless natina i kalibriranja kompasa uredaja.
Nacin headless je moguce ukljutiti u mobilnoj aplikaciji.

Montiranje i uklanjanje propelera drona

Propeleri oznaceni su kao ,A“ i ,B“ - tijekom montiranja potrebno je obratiti
posebnu paznju na te oznake. Za upute u vezi montiranja vidi sliku 6.

A - Montiranje propelera, koji se vrti u smjeru kazaljki na satu
Montiraj propeler s 0znakom A na odgovarajuci motor (vidi sliku 6). Zavidaj dva

vijka pomocu odvijaca pa stavi na njih zastitni poklop¢i¢ i zavidaj ga u smjeru
suprotnom od kazaljki na satu.
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B - Montiranje propelera, koji se vrti u suprotnom smjeru od kazaljki na satu
Montiraj propeler s 0znakom B na odgovarajuci motor (vidi sliku 6). Zavidaj dva
vijka pomocu odvijata pa stavi na njih zastitni poklop€i¢ i zavidaj ga u smjeru
suprotnom kazaljki na satu.

U sluéaju neispravno provedenog montiranja uredaja, proizvod nece letjeti
ispravno i moze se ostetiti. Potrebno je obratiti posebnu pozornost na oznake

propelerai njihovo mjesto na dronu. Potrebno je koristiti iskljucivo propelere,
koji dolaze sa setom ili kupljene direktno kod proizvodaca.

Uklanjanje propelera

Potrebno je rukom zaustaviti motor, odvrnuti i skinuti zastitni poklopac te
odvrnuti dva vijka pomocu odvijata pa na kraju skinuti propeler s uredaja.

L] L] L] - L]
Montiranje nogica na sasiju
Kako bi montirao nogice, zavidaj ih vijcima na donji dio kucista (slika 7).
Montiranje baterije
Stavi bateriju u komoru sa straznje strane drona i gurni je (slika 8). Dron bi se trebao
ukljuiti (upalit ¢e se LED diode te ce se zacuti zvuéni signal). Okreni poklopac

baterije na poziciju ,,0* kako bi je zastitio i provjerio da je ispravno montirana.

PAZNJA: Provjeri da baterijaje ispravno montirana u dronu, u suprotnome to moze
imati utjecaj na sigurnost leta. Dron se moze razbiti zbog nestanka napajanja.

Uklanjanje baterije

Okreni poklopac baterije u poziciju ,I* i povuci bateriju, kako bi je uklonio
(slika 9). Ne vadi bateriju mokrim rukama.



Punjenje baterija

Vidi sliku 10.

1. Spoji kabel USB na mrezni adapter USB (adapter nije dio seta).
2. Spoji drugi kraj na punjat baterija.

3.  Spojite bateriju na punjac.

Tijekom punjenja baterija zelene diode ¢e treperiti s obje strane uredaja, a crvena
dioda ¢e stalno svijetliti. Nakon punjenja baterija zelene, kao i crvene diode ce
stalno svijetliti. Ako je sam punjac baterije (bez baterije) povezan na ispravljat
izmjeni¢nom strujom putem USB kabelaili u slu¢aju bilo kakvog kvara na uredaju:
crvena dioda stalno svijetli, a zelena svjetla s obje strane uredaja su ugasena.

Potrebno je koristiti adapter USB 5V, 2 A (nije ukljuéen u set).

Drugacija vrsta adaptera moze utjecati na vrijeme punjenja proizvoda. Za
punjenje se ne smije koristiti USB port racunala. Nepridrzavanje se uputstava
za punjenje baterije moze unistiti samu bateriju ili njezin punjac.

Nakon zavrsenog leta drona preporucuje se punjenje u trajanju od dva sata.
Ukoliko se dron ne koristi duze vrijeme, preporucuje se praznjenje njegove
baterije i potpuno punjenje barem jednom mjesecno.

Montiranje kamere

1. Stavi bijeli utika¢ u uti¢nicu na dronu (vidi sliku 11).
Stavi deblji dio kamere u otvor na dronu pod kutom 90° (okomito
uzduZnoj osi proizvoda).

3.  Okreni kameru u desno na normalnu poziciju i provjeri da je ispravno
i stabilno montirana.

Uklanjanje kamere

1. Uzmi kameru pa je okreni u lijevo za 90° (slika 12)
2. Lagano potegniiizvadi kameru iz gnijezda. Izvadi utika¢ kamere.
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Podesavanje kuta kamere

Kut kamere se mozZe pode3avati u opsegu 90° pomocu potenciometra (vidi
sliku 4). Okrecu¢i potenciometar prema ,gore" (oznaceno slovom A na slici
4) kamera ce se podignuti. Po analogiji, okrecu¢i prema , dolje” (oznaceno
slovom B na slici 4) kamera e se usmjeriti prema dolje.

Paznja: Prije slijetanja drona provjeri da kamera nije potpuno usmjerena
prema dolje (slika 13).

Montiranje baterija u daljinskom upravljacu

Otvori poklopac baterija, stavi dvije baterije AA u komoru sukladno prikazanoj
polarizaciji te vrati poklopac (vidi slika 14).

Povezivanjedrona s daljinskim upravljacem
n

Pritisni i zadrzi gumb za blokiranje (6) B nakon cega ukljuci daljinski

upravljac pomicuci klizno prekidat (vidi slika 15).

Povezivanje drona s daljinskim upravljacem moze se izvrsiti samo u slucaju
da daljinski upravljac nije povezan s drugim dronom. Ukoliko se na jednom
mijestu nalazi nekoliko razli¢itih primjeraka upravljaca i dronova, proces
povezivanja je potrebno izvrsiti za svaki set zasebno kalko bi se izbjeglo
pogresno uparivanje.

Nacin upravljanja

Dron ima dva nacina upravljanja, koja mijenjaju lijevu i desnu palicu na
mjestima. Dron je postavljen u 2 nacin (vidi sliku 16).

A - Let naprijed ili nazad
B - Okret lijevo ili desno
C - Ubrzavanje

D - Let lijevo ili desno



Za promjenu nacina: A

1. Pritisniizadrzi gumb za blokiranje (6) B nakon ¢ega ukljui daljinski
upravlja¢ pomicuci klizno prekidat (vidi slika 17).

2. Pritisni i zadrzi gumb za povrat oko 3 sekunde 9 kako bi izabrao
izmedu nacina 1i 2. Izabrani nacin prikazat ¢e se na LCD ekranu (G).
Svaki pritisak i zadrzavanje omogucuje izmjenu nacina.

Proizvod automatski radi u 2. nacinu.

Kalibriranje ziroskopa

Nakon povezivanja s daljinskim upravljaéem stavi dron na ravnoj
i horizontalnoj povrsini pa tek onda usmijeri obje palice na upravljacu u lijevi
donji ugao (slika 18). Kada diode prestanu brzo treperiti zeleno to ¢e znatiti
da je kalibriranje zavrseno.

Paznja: dron je ve¢ prethodno kalibriran. Nema potrebe za provodenjem
ponovnog kalibriranja, jedino u slu¢aju da dron ima problema s uzlijetanjem
ili zavrSetkom procesa detektiranja.

Nacin detektiranja

Nakon povezivanja s daljinskim upravljatem dron ulazi u nacin detektiranja.
Prednje i straznje diode ¢e treperiti naizmjence crvenim, zelenim i Zutim
svjetlom. Provjeri da se za to vrijeme dron nalazi na ravnoj, horizontalnoj
povrsini.

Proces traje oko 8 sekundi. Kada zavrsi, daljinski upravljac ¢e proizvesti
dva kratka zvu€na signala, a diode na dronu ¢e poceti treperiti naizmjence
Zuto (slika 19).

Kalibriranje kompasa

PAZNJA: Kalibriranje kompasa bi trebalo biti izvrieno nakon faze
detektiranja. Kalibriranje bi trebalo biti izvrSeno prije svakog leta, ali
i nakon zamjene baterija novima ili nakon ih stavljanja u proizvod.
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1. Horizontalno kalibriranje

Prednje i straznje diode u nacinu horizontalnog kalibriranja ce treperiti
naizmjence Zutim svjetlom. DrZi dron i okretaj ga horizontalno oko njegove
osi. Napravi oko tri okretaja. Nakon ispravnog kalibriranja diode ¢e poceti
treperiti zeleno (slika 20).

2. Vertikalno kalibriranje

Prednje i straznje diode u nacinu vertikalnog kalibriranja ¢e treperiti
naizmjence zelenim svjetlom. DrZi dron vertikalno (kamerom prema Gore)
i okreni ga oko njegove osi. Napravi oko tri okretaja. Nakon ispravnog
kalibriranja diode ce poceti stalno svijetliti (slika 21).

PAZNJA:

° Ne kalibriraj kompas u snaznom magnetskom polju

° Tijekom kalibriranja ne nosi sa sobom nikakve magnetske materijale
(npr. kljuceve, telefone)

e Tijekom kalibriranja budi udaljen od velikih metalnih objekata.

Zakljucavanije i otkljuéavanje drona

Zakljutavanje i otklju¢avanje drona se svodi na ukljugivanje motora drona.
n

Za otkljucavanje drona pritisni kratko gumb blokade B . Motori ce se

upaliti i dron je otklju¢an.

Zakljuéati (ugasiti motore) mozes na dva nacina:
n
1. Pridrzi gumb blokade BB ko 3 sekunde. Motori e se ugasiti, a dron
¢e se zakljucati.
2.  Nakon slijetanja drona na tlo, usmijeri palicu ubrzavanja prema dolje
oko 3 sekunde. Motori ¢e se ugasiti, a dron e se zakljucati.

n
PAZNJA: Ne gasi motore drona gumbom m tijekom leta, jer ¢e onda
dron poceti padati.



Upravljanje dronom

Upravljanje dronom vrsi se na natin da se palice na daljinskom upravljacu
micu sukladno niZoj slici.

Slike prikazuju poziciju palica u zadanom natinu upravljanja 2.

A - uzlijetanje

B - padanje
Slika 22

C - let naprijed

D - let unatrag

E - okret u desno

F - okret u lijevo
Slika 23

G - let lijevo

H - let desno

Uzlijetanje / Slijetanje
T
1. Nakon uklju€ivanja motora pritisni gumb * kako bi dron automatski
uzlijetio i odrZao stalnu visinu od 1,5m iznad zemlje.
T
2, Tijekom leta pritisni gumb ¥, kako bi dron automatski sletio.

Vidi sliku 24.

ATTI nacin rada

Za isklju€ivanje GPSa, pomakni prekida¢ na daljinskom upravljacu kako
prikazuje slika. 25. Dron u ovom natinu ne koristi signal GPS da zadrzi svoju
poziciju. Za odrzavanje visine koristi se ugradeni visinomjer. Ovaj natin nije
tocanipotrebno jeimatiiskustvaiu upravljanju dronom da ga se moZze koristiti.
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GPS nacin

Pomakni prekida¢ GPS na poziciju prikazanu na slici 26. Dron u ovom nacinu
koristi signal GPS da zadrZi svoju poziciju.

Povratak kuci

Funkcija povrata uzrokuje da se dron vraca u zadnje spremljeno mjesto
(,kuci"). Ova funkcija ima tri inacice: inteligentan povratak, hitan te povratak
uz nisku razinu baterije.

Spremljena tocka je mjesto, gdje je dron startao. Kako bi se to mjesto bilo
ispravno spremilo, GPS signal mora biti dovoljno jaki (minimum 7 spojenih
satelita prilikom uzlijetanja).

1.  Inteligentni povratak

Ukoliko GPS signal je dostupan (vise od 7 satelita) i pocetna tocka je
spremljena, pritisni gumb za povratak. Dron e se poceti vracati u spremljeno
mjesto. Tijekom povratka moZes upravljati dronom npr. u svrhu izbjegavanja
prepreka. Ponovno pritiskanje gumba uzrokuje izlazak iz funkcije povrata.

2.  Hitan povratak

Ukoliko GPS signal je jak (vise od 7 satelita) i pocetna tocka je spremljena,
hitan povratak ¢e automatski zapoteti ukoliko daljinski izgubi vezu s dronom
na duZe od 6 sekundi. MoZes vratiti kontrolu nad dronom, ukoliko upravljac
obnovi vezu s dronom pritiskom na gumb povrata.

PAZNJA:

e  Tijekom hitnog povrata nije moguce upravljanje dronom u svrhu
izbjegavanja prepreka.

o Dron se nece vratiti na pocetnu tocku, u slu¢aju slabog GPS signala
(manje od 7 satelita).

e Ukoliko tijekom procedure inteligentnog povrata korisnik Zeli podignuti
dron na visinu istu ili ve¢u od 15 m, dron ¢e se prestati dizati i odmah
e zapoceti proceduru za hitan povratak kuéi.

o Ukoliko tijekom starta nije bilo dobrog GPS signala (manje od 7 satelita),
a dron je izgubio vezu s daljinskim upravljatem na vise od 6 sekundi,
dron ¢e poceti lagano padati, a nakon slijetanja ¢e se zakljucati.



3.  Povratak kod niske razine baterija
Ovaj nacin se aktivira kada se baterija drona toliko ispraznila, da to moze
imati utjecaj na njegovu sposobnost za povrat u tocku oznacenu kao , kuéa®

Kada straznie diode polako trepere, indikator napunjenja baterija prikazuje
niski nivo (C), daljinski upravljac proizvodi kratke zvuéne signale, a dron se
nalazi na visini vecoj od 30 metara ili na udaljenosti ve¢oj od 100 metara od
daljinskog upravljaca, dron ¢e se automatski poceti vracati u pocetnu tocku.

Kada straznje diode polako trepere, indikator napunjenja baterija prikazuje da
seispraznila (Cm), daljinski upravljac ¢e proizvoditi kratke zvuéne signale, a dron
se nalazi na visini vecoj od 15 metara ili na udaljenosti ve¢oj od 15 metara od
daljinskog upravljata, dron ¢e se automatski poceti vracati u pocetnu tocku.

Tijekom povrata zbog prazne baterije, nije moguce vratiti kontrolu pritiskom
na gumb za funkciju povrata.

Tijekom povrata zbog niske razine baterija, ukoliko udaljenost iznosi do 100
metara moguce je ponistiti povratak pritiskom na gumb za povratak kuéi.

Foto / video

Za slikanje pritisni kratko gumb foto aparata. Ikona aparata (HF) ¢e se
kratko prikazati na ekranu.

Pridrzi gumb aparata barem 2 sekunde, a kamera drona ¢e poceti snimati
film. Na ekranu ce se pojaviti trepcuca ikona G, Pridrzi gumb aparata duze,
kako bi zavrsio snimanje (vidi sliku 27).

PAZNJA: kada u kameri nema memorijske kartice ili je memorijska kartica
ostecena, nije moguce slikati niti snimati filmove putem gumba na daljinskom
upravljacu. U ovoj situaciji moguénost ta je dostupna jedino putem aplikacije
na pametnom telefonu.

Utor za memorijsku karticu nalazi se na straznjoj strani fotoaparata.
Maksimalni kapacitet MicroSD kartice: 32 GB.

Prije prvog koristenja

1. Provjerijesu li dron i daljinski upravlja¢ napunjeni.
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2. Provjerijesu li propeleri ispravno montirani.
3.  Provjeri rade li ispravno motori nakon otklju¢avanja drona.

Upute za brzo pokretanje

Spoji sa sobom dron i daljinski upravljac. 1zvrsi proceduru detektiranja.
Kalibriraj kompas drona.

Otklju¢aj dron.

Gurni palicu kako bi podigao dron (A na slici 22). MoZes sada kontrolirati
rutu njegovog leta.

Sleti dronom. Zakljucaj dron.

Izvadi bateriju iz drona i ukljuci daljinski upravljac.

PwNS

o

Povezivanje drona s aplikacijom

Ukljuci dron. Na svom telefonu udi u postavke WiFi. Nadi i izaberi mrezu
pod nazivom ,drone4_******” Udi u aplikaciju M RC PRO, pa pritisni ,Start",
kako bi pogledao prijenos s drona u stvarnom vremenu.

Dron koristi WiFi u standardu 5GHz Provjeri da Tvoj uredaj s aplikacijom
podrZava taj standard, jer inace se ne¢e$ moci povezati s dronom.



Indikator statusa daljinskog

L] -~
upravljaca

Br | Status daljinskog upravljaca Opis

1 Indikator snage signala preskace Daljinski upravljat gubi
izmedu jakog i slabog. signal.

2 Svjetle¢i indikatori daljinskog Daljinski upravlja¢ ima
upravljaca polako trepere, daljinski | praznu bateriju, potrebno ga
proizvodi zvuéni signal, a indikator . " N
& napunjenja baterije treperi na Je staviti na punjenje.

LCD ekranu.

3 Indikator napunjenja baterije Baterija drona polako se
'ZE[EUBQ.B sljedeci r'afl“'“ &, uzt0 | prazni. Ukoliko visina leta
proizvodi zvucni signal. drona je veca od 30 metara

a udaljenost izmedu njega

i daljinskog upravljaca iznosi
preko 100 metara - dron

¢e se pocet vracati u tocku
oznatenu kao , kuéa“.

4 Indikator napunjenja baterije Baterija drona je prazna.
izgleda na sljedei natin: &% i uredaj | pron ¢e se poteti vracati
proizvodi konstantni, dugi zvuk. automatski ukoliko se nalazi

na visini vecoj od 15miili je
udaljen vise od 15m. Ukoliko
je udaljenost manja, dron ce
poceti odmah slijetati.

5 Snaga signala na ekranu prikazuje | 1. Udaljenost izmedu drona

manije od dvije crte ili ih ne
prikazuje uopée, uredaj proizvodi
konstantni, dugi zvuk.

i daljinskog upravljata je
prevelika Sto utjece na
slabu jatinu signala.

2. Baterijadronaje
uklonjena nakon
uparivanjadrona s
daljinskim upravljacem.
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Indikator statusa drona

Br | Statusdrona Opis

1 Prednja i straznja svjetla brzo | Dron je izgubio vezu s daljinskim
trepere Zuto. upravljacem.

2 Prednja i straznja svjetla Dron se pokusava spojiti s
trepere naizmjence: crveno, daljinskim upravljacem.
zeleno i Zuto.

3 Prednja svjetla svijetle crveno, Dron je izgubio vezu s GPS.

a straznja Zuto.

4 Prednja svjetla svijetle crveno, Dron ima GPS vezu.
a straznja zeleno.

5 Prednja i straznja svjetla Dron kalibrira Ziroskop
trepere zeleno.

6 Prednja i straznja svjetla Dron je u natinu horizontalnog
trepere naizmjence Zuto. kalibriranja

7 Prednja i straznja svjetla Dron je u natinu vertikalnog
trepere naizmjence zeleno. kalibriranja

8 Prednja svjetla svijetle crveno, | Baterija drona polako se prazni,
straznja svjetla polako trepere | ostalo je oko 1/6 kapaciteta baterije.
crveno. Na daljinskom upravljacu Pojavit ¢e

seikona Ca.

9 Prednija svjetla svijetle crveno, Baterija drona je prazna. ostalo
straznja svjetla brzo trepere je oko1/9 kapaciteta baterije. Na
crveno. daljinskom upravljatu pojavit e se

ikona %.

10 | Prednjaistraznja svjetla Problem sa Ziroskopom
trepere jedan put svakih 1,5 s.

11 | Prednjai straznja svjetla Problem s barometrom.
trepere dva puta svakih 1,5 s.

12 | Prednjaistraznja svjetla Problem s kompasom.
trepere tri puta svakih 1,5 s.

13 | Priekinés ir galinés Sviesos Problemi s GPS.

mirksi po keturis kartus kas
15s.




Rjesavanje problema:

1  Nakon leta dron se ne uspijeva Stavi dron na ravnu, horizontalnu
odrzati horizontalno u zraku, povrsinu. Izvrsi kalibriranje
naginje se na jednu stranu. Ziroskopa.

2 Dron ¢udno vibrira. Propeler se mogao deformirati.

Potrebno ga je promijeniti.

Dron nije moguce otkljucati, brzo ~ Baterija je skoro prazna, napuni
treperi svjetlo na straznjoj diodi. bateriju.

w

Cis¢enje i odrzavanje

1. Ne koristi kemijska sredstva za ¢is¢enje drona.
2. Ne koristi vodu za €is¢enje drona.
3.  Kako bi o€istio dron i njegove dodatke, iskljuci uredaj, ukloni bateriju

i pobrisi suhom krpom.
4. Droninjegove elemente je potrebno €uvati na suhom mjestu, koje
nije dostupno za djecu.

ije vode u j

q

p lebanji perature moze dovesti do k
Radna temperatura uredaja: od 5°C do 40°C.
Otpor vjetra klase 4 (maks. 7,9 m/s).

Slike imaju ilustrativni karakter, stvarni izgled proizvoda
moze se razlikovati od prikazanog na slikama.
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